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OPIS TECHNICZNY

1. Dane ogolne
1.1. Inwestor:

Przedsiebiorstwo Wodociagdéw i Kanalizacji w Zielonce
Sp. z 0.0. ul. Literacka 20, 05-220 Zielonka

1.2. Zleceniodawca

jw.

1.3. Zakres opracowania

Przebudowa istniejgcej studni zaworowe] KZ 12 w ul. Brzozy-Brzeziny na

pompownie sciekdéw z budowa linii kablowych i uktadu sterowania.

1.4. Jednostka projektuj aca

EUROTECH mgr inz. Maciej Taff
Stanistawéw Drugi

ul. tgkowa 2b

05-119 Legionowo

tel. 609 297 300
eurotech2000@poczta.onet.pl

1.5. Wykonawca rob6t budowlano-monta  zowych

Nie znany na etapie projektu



2. Podstawy opracowania

Projekt wykonano w wyniku zlecenia zgodnie z umowg zawartg pomiedzy
Przedsiebiorstwo Wodociggéw i Kanalizacji w Zielonce Sp. z o0.0. ul. Literacka 20,
05-220 Zielonka, a EUROTECH Maciej Taff.

Wykorzystano nastepujgce materiaty wyjsciowe:

. plany sytuacyjne 1 : 500 ,do celoéw projektowych” z inwentaryzacjg
istniejgcego uzbrojenia, opracowane przez GUT Geodezyjne Urzadzanie Terendw

s.C
. Opinia geotechniczna - opracowana przez mgr inz. Ireneusz Kozbiat
. Opinia WUD Starostwa Powiatowego w Wotominie
. Inwentaryzacja sieci kanalizacji sanitarnej w m. Zielonka — Eurotech
2012,

. Wizje lokalng

3. Projekt zagospodarowania terenu

3.1. Istniej gcy stan zagospodarowania

Istniejgca studnia zaworowa KZ-12 jest podigczona do sieci kanalizacji
podcisnieniowej w ul. Wilsona. Studnia zbiera $cieki z obszaru ulic : Brzozowa, Wojska
Polskiego, Wilsona, Armii Krajowej, Warynskiego, Brzozy —Brzeziny, Leszczynowa,
Bankowa, Wrzosowa, Paderewskiego, Kresowa, Rolna .

Na omawianym terenie dominuje zabudowa jednorodzinna, teren jest uzbrojony w
liczne media: wodociag, kanalizacja, gaz, telekomunikacja .

Istniejgca studnia zaworowa, jest niewydajna, w okresach szczytowych oraz przy
opadach deszczow nie jest w stanie efektywnie ewakuowaé Sciekdbw z omawianego
tereny, niezbedne sg liczne i stale interwencje stuzb eksploatacyjnych, czesto
konieczno$¢ wywozu $sciekdw beczkowozami . Badania ci$nien panujacych w istniejgcym
uktadzie kanalizacji podcisnieniowej wykazaty , ze wartosci podcisnienia w komorze



KZ 12 wahajg sie w zakresie: 0,4-1,8 m, a za graniczng warto$¢ podcisnienia na
zaworach oprozniajgcych przyjmuje sie 2,0 m , ponizej ktérej uktad sieci nie jest w stanie
prawidtowo ewakuowac¢ $ciekdw tym samy zachodzi koniecznos¢ przebudowy istniejace;j

studnia zaworowej i zainstalowania uktady pompowego .

3.2. Projektowane zagospodarowanie terenu

Nowoprojektowana pompownia bedzie odbierata $cieki z okoto 415 posesji, przy
czym nie wyklucza sie sptywdw wod deszczowych z nieszczelnosci na studniach
rewizyjnych, przewiduje sie wykorzystanie istniejacego zbiornika komory KZ-12 .

3.2.1 Bilans $ciekdéw
Dane :
415 posesji w zabudowie jednorodzinne;j
3,5 osoby na posesje
Gjean= 0,15 m®/d
Nh=2,8
Nd =1,2
Qusr= Qjedn X 3,5 X 415 = 0,15*3,5*415 = 217,88 m3d = 2,52 /s
Qnhmax = Qasr X NN X Nd = 8,47 I/s
Wielko$¢ wod infiltracyjnych przyjeto na poziomie 50% doptywu Qnmax
Qinr=05x8,47=4241/s
Catkowity doptyw maksymalny godzinowy przyjeto jako sume Qpmax i Q int

Q hmaxobl = 12,71 I/s

3.2.2 Obliczenia uktadu pompowego

Uktad pompowy projektowanej pompowni musi odprowadza¢ min . Q nmax obl =
12,71 I/s , bedzie pracowat na uktadzie rurociggéw PE/PVC :



e Dz180 mm,L=287m
e Dz225mm,L=205m
e Dz280mm,L=436m
e Dz315mm,L=224m
e Dz400m,L=300m

Uktad musi uwzgledniaé zarowno podcisnienie panujace w sieci jak i wspotprace
z pompowniami , ktére bedg stopniowo zastepowac istniejgce studnie zaworowe ( jak np.
zaprojektowana pompownia P”Focha” )

Uklad hydrauliki, musi zapobiega¢ przed powstawaniem lewarowego
niekontrolowanego przeptywu sciekdw przez pompy wywotanego przez podcisnienie w
rurociggu .

Projektuje sie uktad odcinania hydrauliki pompowni od uktadu podcisnieniowego
za pomocg zaworow kulowych Dnl00 z napedem elektrycznym 24V . Zasuwy
zamontowane bedg na indywidualnych przewodach ttocznych pomp w pompowni.

Zasuwy pracowa¢ bedg w ukfadzie on/off : bedg zamkniete do momentu
wlaczenia sie jednej z pomp , wtedy zostang otwarte i pozostang tak do momentu
wytgczenia pompy — wtedy zostang zamkniete . Nie przewiduje sie zadnej zwioki
pomiedzy on/off pomp i zasuw .

Zawory zwrotne kulowe zastosowane w pompowni KZ-12 muszg by¢ wyposazone
w kule typu ciezkiego — zeliwne , staliwne lub stalowe , nie dopuszcza sie kul
wykonanych z lekkich tworzyw sztucznych lub kul z rdzeniem aluminiowym .

Schemat obliczeniowy uktadu :

1 0 1.0 10 025 8875 O 0
2 1 300.0 0.352 025 89.71 O 0
3 2 2240 0.278 025 8945 O 0
4 3 71.0 0198 025 8244 1 0
5 3 436.0 0.247 025 8872 O 0
6 5 195.0 0.141 025 8511 1 0
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7 5 205.0 0.198 0.25 90.09 O

8 7 287.0 0.158 0.25 8914 O

9 7 150.0 0.097 0.25 8541 1

10 8 6.0 0.100 0.25 86.84 2

Wyniki Obliczen :

4 - PAPU 6 - PAPU 9 - PAPU 10 - ACPU

nr. rzedna L D Q \Y; S

wezla wezla

- [m] [m] [m] [dm3/s] [m/s] [m/s]
1 88.75 1.00 1.000 18.78 0.02 0.96
2 89.71 300.00 0.352 18.78 0.19 0.81
3 89.45 224.00 0.278 18.78 0.31 0.78
5 88.72 436.00 0.247 18.79 0.39 0.76
7 90.09 205.00 0.198 18.80 0.61 0.73
9 8541 150.00 0.097 0.00 0.00 0.65
8 89.14 287.00 0.158 18.80 0.96 0.71
10 86.84 6.00 0.100 18.80 2.39 0.65
6 85.11 195.00 0.141 0.00 0.00 0.69
4 82.44 71.00 0.198 0.00 0.00 0.73

Dobrano pompe typu NP. 3102 461 MT — 192 mm, Dn100, P = 3,1 kW

rzedna
linii

cisnien

[m]  [m]

0.00 88.75
0.92 88.79
0.57 88.88
0.48 89.20
0.43 89.66
4.25 89.66

2.55

9.14
4.09

6.44

91.69
92.14

89.20

88.88
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3.2.3 Wytyczne dla uktadow elektryki i AKPIA

Linie Kablowe nalezy wykona¢ zgodnie z WT wydanymi przez Zaktad Energetyczny ,
opinia ZUDP oraz dokumentacjag projektowg .

Wytyczne dla ukfadu sterowania :

Sterowanie poziomami wigczen / wylaczen pomp poprzez sonde

hydrostatycznag

Dodatkowy ptywak suchobiegu

Modut komunikacji GPRS

Praca pomp w ukfadzie naprzemiennym

Tylko 1 pompa robocza

Reczne tryby uruchamiania pomp i otwierania / zamykania zasuw
Kompresor o ciSnieniu min 6 bar i zbiorniku min 24 |

Modut sterowania napedami

gniazdo 400V ,230V, 24V

obudowa dzwiekochtonna

3.2.4 Zakres prac budowlanych

Zakres projektowanych dziatan obejmuje :

Demontaz istniejgcego zaworu oprozniajgcego

Naprawa i reprofilacja powierzchni betonowych istniejgcej studni KZ
Montaz uktadu pompowego

Montaz ukfadu sterowania i automatyki wraz z modutem pneumatycznym
Montaz przytagcza kablowego i WLZ

Montaz odpowietrzenia pompowni

4. Instalacje elektryczne i AKPIiA

4.1. OPIS INSTALACJI SZAFKI STEROWNICZEJ

ST_SSP-2P-2ZP-M
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Typ szafki sterowniczej oznacza:

ST - szafka sterownicza producent f-ma SANI-TRVEL w  ww.sani-travel.pl
SSP - szafka sterownicza pompowni

2P - dwie pompy o rozruchu po s$rednim (softstart)

2ZP — dwie zasuwy odcinaj ace pneumatyczne

M -z monitoringiem w systemie GPRS

4.1.1 Instalacje sity, sterowaniaio $wietlenia przepompowni.

Instalacja obejmuje zasilanie 2-ch silnikow pomp zatapialnych P1/ P2, pomiar poziomu
$ciekow przy pomocy sondy hydrostatycznej SG oraz poziomow awaryjnych MAX i MIN
przy pomocy czujnikow ptywakowych BA1l i BA2. Instalacja o$wietlenia w komorze
pompowni nie jest przewidywana. Przewidziane sg gniazdka wtykowe wewnatrz skrzynki
sterowniczej na napiecie 230V i 400V dla potrzeb remontowych. Szafa posiada wtasne
oSwietlenie.

4.1.2 Sterowanie i sygnalizacja w przepompowni.

W pompowni s3g zainstalowane dwie pompy zatapialne pracujgce w uktadzie
naprzemiennym (jedna pracujgca, druga rezerwowa) sterowane od poziomu $ciekow za
pomoca sondy hydrostatycznej SG (pomiar ciagty 4-20mA) zainstalowanej w komorze.
Pompy pracujg naprzemiennie. W przypadku skrajnie duzego naptywu $ciekow
przewidziano jednoczesng prace obu pomp. Dodatkowo zastosowane beda
sygnalizatory gruszkowe poziomu awaryjnego MIN i MAX. Otwarcie zaworu
elektrycznego ZE1/ZE2 nastepuje rbwnoczesnie z pracg pompy P1/P2.

Zastosowano uklad sterowania w nastepujacych trybach pracy (wybor z przetgcznika S1
lub S2)

a) Sterowanie lokalne reczne indywidualnie dla kazdej pompy [R]
b) Odstawienie [0]
c) Sterowanie automatyczne [A] przez sterownik/modem MT

We wszystkich trybach pracy wykorzystywane sg sygnaly dwustanowe z
sygnalizatorow gruszkowych zainstalowanych na poziomach AWARIA MIN - ponizej
progu wytgczenia pompy ze sterownika oraz AWARIA MAX - powyzej progu zatgcz dwie
pompy ze sterownika.

Dla potrzeb komunikacji GPRS/SMS zastosowano modem MT 100 (zintegrowany ze
sterownikiem)

Do sterownika sg wprowadzone sygnaly wejsciowe binarne i analogowe oraz
wyprowadzone sg sygnaty wyjsciowe binarne zgodnie ze schematem sterowania.
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Zastosowano radiowy system uzbrajania i rozbrajania ochrony obiektu RSU.
Niedozwolone otwarcie wtazu do komory lub drzwi szafy sterujgcej bez wczes$niejszego
rozbrojenia uruchomi alarm wtamania.

4.1.3 ALGORYTM STEROWANIA

PRACA RECZNA

Wybor trybu pracy recznej pompowni polega na przetaczeniu przetacznika S1 dla
pompy P1 lub przetgcznika S2 dla pompy P2 w potozenie [S1-R], [S2-R]

W trybie pracy recznej pompy pracujg do momentu ich wytgczenia [S1-0] , [S2-0]
lub do momentu osiggniecia poziomu sciekow AWARIA MIN ustawionego na
wytgczniku gruszkowym BA2

ODSTAWIENIE

Odstawienie pompy ze sterowania polega na przetgczeniu przetacznika S1 dla
pompy P1 lub przetgcznika S2 dla pompy P2 w potozenie [S1-0] , [S2-0]
Pompownie mozna rowniez odstawi¢ zdalnie z pulpitu sterowniczego monitoringu
za pomocg komendy — odstawienie pompowni Nr ... poprzez styki przekaznika
PQ4

Stan taki sygnalizowany jest na obiekcie lampka H3

PRACA W TRYBIE AUTO — STEROWNIK MT

Wybor trybu pracy automatycznej pompowni poprzez sterownik MT polega na
przetaczeniu przetacznika S1 dla pompy P1 lub przetagcznika S2 dla pompy P2 w
potozenie [S1-A], [S2-A]

Poprzez styki przekaznika PQ1 zostaje wysterowana pompa P1 oraz zawor ZP1
Poprzez styki przekaznika PQ2 zostaje wysterowana pompa P2 oraz zawoér ZP2

W tym trybie pompownia sterujg nastawy sterownika MT ktory wykorzystuje do
sterowania sygnat analogowy poziomu $ciekow z sondy hydrostatycznej SG
Praca pomp naprzemienna - jesli obie pompy majg gotowo$¢ do pracy AUTO
Praca jednej z pomp — jesli druga pompa nie ma gotowosci do pracy AUTO

Uwaga. W tym trybie pracy pompa P2 zalagcza sie do pracy ze zwtokg czasowg
ustawiang na przekazniku czasowym PP3 w celu unikniecia jednoczesnosci
zalgczenia pomp przy rozruchu na petnym zbiorniku sciekow (np. po odpowiednio
diugim zaniku zasilania)
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PRACA W TRYBIE AWARYJNYM — WYL ACZNIKI GRUSZKOWE BA1, BA2

Praca w trybie awaryjnym pompowni poprzez wytgczniki gruszkowe BAL i BA2
nastgpi gdy pompownia bedzie w trybie pracy automatycznej - przetacznik S1 dla
pompy P1 lub przetgcznika S2 dla pompy P2 w potozenie [S1-A], [S2-A]

Zatgczenie pomp nastapi po osiggnieciu poziomu AWARIA MAX ustawionego na
wytgczniku gruszkowym BA1 poprzez styki przekaznika PP1

Wylaczenie pomp nastgpi po osiggnieciu poziomu AWARIA MIN ustawionego na
wytgczniku gruszkowym BA2 poprzez styki przekaznika PP2

Sytuacja taka moze wystgpi¢ jesli zostanie uszkodzona analogowa sonda
hydrostatyczna poziomu SG

Uwaga. W tym trybie pracy pompa P2 zalacza sie do pracy ze zwtokg czasowg
ustawiang na przekazniku czasowym PP3 w celu unikniecia jednoczesnosci
zalagczenia pomp przy rozruchu na petnym zbiorniku $ciekéw (np. po odpowiednio
diugim zaniku zasilania)

GOTOWOSC POMP

Do uruchomienia pompy w jednym z wymienionych trybow pracy konieczne jest
zamkniecie petli gotowosci pompy ktora sktada sie z nastepujgcych szeregowo
wpietych stykéw roboczych n/w elementow:

Dla pompy P1

F1  Zabezpieczenie fazy sterowniczej

PP4 Kontrola zasilania 380VAC sygnat z CKF

Q1  Wyiacznik silnikowy

PT1 Czujnik bimetalowy przegrzania stojana w silniku pompy

PQ4 Przekaznik zdalnego odstawienia pompowni z systemu monitoringu

Dla pompy P2

F2  Zabezpieczenie fazy sterowniczej

PP4 Kontrola zasilania 380VAC sygnat z CKF

Q2  Wyiacznik silnikowy

PT2 Czujnik bimetalowy przegrzania stojana w silniku pompy

PQ4 Przekaznik zdalnego odstawienia pompowni z systemu monitoringu

Gotowos¢ pompy P1 do pracy automatycznej potwierdza przekaznik interfejsowy
Pl1
Gotowos¢ pompy P2 do pracy automatycznej potwierdza przekaznik interfejsowy
P12
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Awarie pompy P1 sygnalizuje przekaznik interfejsowy P15
Awarie pompy P2 sygnalizuje przekaznik interfejsowy P16

4.1.4 SYGNALIZACJA

Na drzwiach wewnetrznych oprocz przetgcznikbw wykonana jest optyczna sygnalizacja
diodowa pracy, awarii i standw urzadzen — zgodnie ze schematem.

Na wyswietlaczu WP wys$wietlana jest wartos¢ liczbowa poziomu $ciekbw w pompowni

HP1
HP2
HG1
HG2
HAl
HA2
H1

H2

H3
monitoringu

H4
H5

H6

H7

HMIN
HMAXalarm

HW

24 VDC Praca pompy P1

24 VDC Praca pompy P2

Gotowos¢ do sterowania pompy P1
Gotowos¢ do sterowania pompy P2
Awaria pompy P1

Awaria pompy P2

Zasilanie 24 VDC

Zasilanie 380 VAC

Zdalne  odstawienie pompowni

24 VDC Zawor ZE1 otwarty

Zawor ZE1 zamkniety

24 VDC Zawor ZE2 otwarty

stan zielona

stan zielona

stan Zzolta 24 VDC
stan Zzolta 24 VDC
alarm czerwona 24 VDC
alarm czerwona 24 VDC
stan Zzolta 24 VDC
stan Zzolta 24 VDC
stan czerwona 24 VDC
stan zielona

stan czerwona 24 VDC
stan zielona

stan czerwona 24 VDC
alarm czerwona 24 VDC
czerwona 24 VDC

alarm czerwona 12 VDC

Zawor ZE2 zamkniety

Poziom $ciekéw ALARM MIN

Poziom $ciekéw ALARM MAX

Alarm wiamania

16



Zastosowano zasilacz buforowy 24/12 VDC, sygnalizacja bedzie aktywna réwniez przy
zaniku zasilania pompowni.

4.1.5 KOMUNIKACJA

Bezprzewodowa komunikacja z pompownig ST_SSP-2P-2ZP-M zrealizowana bedzie na
modemie telemetrycznym GSM — MT 100 (zintegrowanym ze sterownikiem) za pomoca
transmisji GPRS/SMS — przesylanie danych pakietowych w trybie zdarzeniowym lub na
odpytanie do systemu SCADA w dyspozytorni. Karty SIM do transmisji GPRS/SMS ze
statym IP nalezy zakupi¢ np. w APN telemetria, gdzie na dzien dzisiejszy koszt
monitorowania obiektu wynosi netto 10 PLN / m-c

Uzytkownik moze rowniez wykupié karty SIM ze statym IP np. we wiasnym APN

System wizualizacji w dyspozytorni bedzie monitorowat on-line prace pompowni. Na
mapie lokalizacyjnej bedzie wida¢ stan pracy wszystkich pompownie jednocze$nie
okreslonych nastepujacymi kolorami:

- kolor z6ity — gotowo$é pompowni do pracy

- kolor zielony — pompownia pracuje

- kolor czerwony — sygnat awarii na pompowni

- kolor niebieski — brak komunikacji z pompownig
- kolor pomaranczowy — pompownia odstawiona

Operator systemu moze w dowolnej chwili wyswietli¢ konkretng pompownie i sprawdzi¢
stan wszystkich monitorowanych sygnatéw z danego obiektu tj.:

- gotowosci pomp

- pracy pomp

- awarii pomp

- aktualnego poziomu sciekéw (pomiar analogowy)
- awaryjnego poziomu sciekéw MIN (suchobieg)

- awaryjnego poziomu $ciekdw MAX (podtopienie)
- kontrole zasilania obiektu 380 VAC

- otwarcie obiektu

- uzbrojenie systemu alarmowego wlkamania

- zdalne odstawienie pompowni

- czas pracy pomp

- ilosS¢ zalgczen

System umozliwia dowolne programowanie algorytméw sterowania pompowniami ( i
innymi urzadzeniami infrastruktury wod.kan) i monitorowanie oczekiwanych zdarzen. W
zaleznosci od zastosowanych czujnikbw mozna monitorowaé dowolne dane : przeptyw,
pobor pradu, cisnienie itd.
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Jednoczes$nie system moze niezaleznie wygenerowa¢ wiadomos¢ SMS z konkretnego
(wybranego) zdarzenia do upowaznionego konserwatora.

- Ze wzgledow kompatybilnosci systemu wyposazenie szafki sterowniczej ST_SSP-2P-
2ZP-M, oprogramowanie sterownikbw/modeméw MT 100 oraz systemu SCADA -
wymaga zastosowania protokétow w systemie ST_PROG oraz ST_M

Monitorowane sygnaly:

WEJSCIA

11 P11 Gotowos¢ pompy P1 do pracy AUTO
12 P12 Gotowos¢ pompy P2 do pracy AUTO
13 P13 Praca pompy P1

14 P14 Praca pompy P2

15 P15 Awaria pompy P1

16 P16 Awaria pompy P2

17 P17 Alarm poziomu MIN

18 PI8 Alarm poziomu MAX

Q1 CKF Kontrola napiecia 380 VAC

Q2 CP+WK Petla otwarcia obiektu

Q3 RSU Uzbrojenie obiektu

Q4 rezerwa

AN1 Pomiar poziomu $ciekéw

AN2 rezerwa

WYJSCIA

Q5 PQ1 Zatgczenie pompy P1

Q6 PQ2 Zatgczenie pompy P2

Q7 PQ3 Zatgczenie alarmu wlkamania

Q8 PQ4 Zatgczenie zdalnego odstawienia pompowni

4.1.6 Wymagania BHP

Wszystkie czynnosci zwigzane z obstugg urzadzenh elektrycznych moga petnic
osoby uprawnione posiadajgce aktualnie wazng grupe BHP wydang przez SEP lub inne
uprawnione instytucje.

Wszelkie prace remontowe i konserwacyjne nalezy wykonywaé po wytgczeniu zasilania
obiektu.

4.2. URUCHOMIENIE

Uruchomienie nale zy rozpoczyna ¢ przy wytaczonych wszystkich
zabezpieczeniach
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4.2.1 Zataczenie zasilania
Wigczy¢ zabezpieczenie [QZ2]

Przetacznikiem wyboru stron zasilania [QZ1] nalezy wybra¢ rodzaj zasilania
pompowni

[QZ1-0] — odstawienie

[QZ1-2] — zasilanie podstawowe z sieci poprzez WLZ

[QZ1-1] — zasilanie z agregatu poprzez wtyk odbiornikowy G1

Wigczy¢ zabezpieczenie roznicowo-pradowe [FZ1]

Wigczyé zabezpieczenie czujnika zaniku i kolejnosci faz CKF [F3]

Wigczyé zabezpieczenie zasilacza buforowego ZA [F4] [F8]

Wigczyé¢ zabezpieczenie wyswietlacza poziomu sciekdw WP (przeptywu WQ) [F5]
Wigczy¢ zabezpieczenie fazy sterowniczej pompy P1 [F1]

Wigczy¢ zabezpieczenie fazy sterowniczej pompy P2 [F2]

4.2.2 Sprawdzenie prawidtowo $ci zasilania
Prawidlowe zasilanie pompowni sygnalizowane jest diodg

[H1] Prawidlowe napiecie 24VDC
[H2] Prawidtowe napiecie 380 VAC

4.2.3 Whaczenie obwoddéw pomocniczych

W zaleznosci od potrzeb nalezy wigczyé nastepujace obwody:

Zabezpieczenie [FG2] — obwdd gniazda remontowego G2 400 VAC
Zabezpieczenie [FG3] — obwdd gniazda remontowego G3 230VAC
Zabezpieczenie [F6] — obwod ogrzewania szafy sterowniczej
Zabezpieczenie [F7] — obwdd oswietlenia szafy sterowniczej

4.2.4 Wiaczenie i sprawdzenie  gotowo $ci  obwodow  pomp

technologicznych
W celu wigczenia pomp nalezy:

Wigczy¢ zabezpieczenie silnikowe pompy P1 [Q1]
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Wigczy¢ zabezpieczenie silnikowe pompy P2 [Q2]

Gotowos¢ pomp do automatycznego sterowania przebiega zgodnie ze schematem
poprzez cigg zabezpieczen (w zaleznosci od wyposazenia pompy) poprzez

Dla pompy P1

F1, PP4, Q1, PT1, PQ4, [S1-A]

Dla pompy P2

F2, PP4, Q2, PT2, PQ4, [S2-A]

Zamknieta petla gotowosci danej pompy do pracy AUTO sygnalizowana jest diodg

[HG1] — dla pompy P1
[HG2] — dla pompy P2

4.2.5 Ustawienia poziomow w komorze pompowni oraz p omiar i
sygnalizacja pozioméw

Podczas montazu technologicznego nalezy ustawi¢ zgodnie z wytycznymi
hydraulicznymi poziomy zainstalowania czujnikéw w stosunku do dna komory:

00 cm - Dno komory ssawnej pompowni
_____cm - Poziom zawieszenia sondy hydrostatycznej

____cm — Poziom zadziatania ptywaka [BA2] — POZIOM AL. MIN ponizej ktérego
moze
nastgpi¢ zapowietrzanie sie pompy sygnalizowany diodg [HMIN]

____cm - Poziom zadziatania ptywaka [BA1l] — POZIOM AL. MAX powyzej ktdrego
nastepuje podtopienie kanalu grawitacyjnego sygnalizowany diodg
[HMAX]

Nie nalezy zmienia¢ potozenia zawieszenia sondy hydrostatycznej w stosunku do
dna komory ze wzgledu na wzgledny pomiar poziomu $ciekéw, ktory liczony jest
jako cisnienie hydrostatyczne wzgledem membrany umieszczonej na koncu
czujnika.
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Przy czyszczeniu i konserwacji sondy nalezy umiesci¢é jg ponownie na
zadeklarowanym poziomie.

Pomiar poziomu $ciekédw wysSwietlany jest w sposob ciggly na wyswietlaczu
miernika WP w cm.

Zakres pracy sondy SG Ocm-—-4mA
400 cm — 20 mA

Ptywaki [BA1l] i [BA2] umieszczone sg w sposoOb staty na tancuchu obcigzonym
ciezarkiem. Konserwacje i regulacje przeprowadzane sg poprzez wyciggniecie
zestawu na powierzchnie terenu.

UWAGA. Z wy zej wymienionych poziomoéw w pompowni powinien by ¢
sporz gdzony protokét nastaw.

4.2.6 Rozruch pomp w trybie r ecznym
Praca pomp w trybie recznym moze nastgpi¢ tylko wtedy, gdy poziom $ciekdw w
komorze pompowni jest wyzszy niz POZIOM ALARMOWY MIN okreslony
ptywakiem [BAZ2]
W celu uruchomienia pompy w trybie recznym nalezy:

Dla pompy P1

Przetaczy¢ przetgcznik wyboru trybu pracy [S1] w potozenie [S1-R]

Dla pompy P2
Przetaczy¢ przetgcznik wyboru trybu pracy [S2] w potozenie [S2-R]

Praca w trybie recznym trwac¢ bedzie do momentu wytaczenia przetacznika [S1-0]
lub analogicznie [S2-0]

Nadrzednym sygnatem do wytgczenia pomp jest sygnat z ptywaka [BAZ]

4.2.7 Rozruch pomp w trybie awaryjnym za pomoc g wytgcznikow ptywakowych
Praca pomp w trybie awaryjnym moze nastgpi¢ tylko wtedy, gdy poziom sciekow w

komorze pompowni jest wyzszy niz POZOM ALARM MIN okreslony ptywakiem
[BA2]
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oraz wybrany jest co najmniej jeden z trybéw pracy automatycznej [S1-A] lub [S2-
Al

Praca w trybie awaryjnym nastapi samoczynnie jesli zostanie utracony sygnat
analogowy poziomu i/lub zostanie osiggniety poziom sciekow POZIOM AL. MAX
okreslony potozeniem ptywaka [BA1]
Poziom AL. MAX z ptywaka [BAl] zatgczy pompy P1i P2 do pracy
Uwaga: Pompa P2 zalgczy sie z okreslonym opdznieniem ustawionym na
przekazniku
[PP3] w celu wyeliminowania jednoczesnosci zatgczenia sie pomp
Poziom AL. MIN z ptywaka [BA2] wylaczy pompy.
4.2.8 Reczne (serwisowe) otwarcie zasuw ZE1/ZE2
W razie koniecznosci istnieje mozliwo$¢ recznego otwarcia zasuw elektrycznych
ZE1/ZE2 za pomoca przetgcznikdw S4 w potozenie [S4-1] oraz S5 w potozenie
[S5-1]

W czasie normalnej pracy przetacznik powinien znajdowac sie w potozeniu AUTO
S4 w potozenie [S4-0] oraz S5 w potozenie [S5-0]

4.2.9 System ochrony obiektu
Rozbrojenie obiektu nastepuje drogg radiowg za pomoca pilota.
Po ustyszeniu 1 krétkiego sygnatu system jest rozbrojony.

Uzbrojenie obiektu nastepuje droga radiowg za pomoca pilota.
Po ustyszeniu 2 krétkich sygnatow system jest uzbrojony.

W czasie uzbrojenia systemu — przerwanie zamknietej petli zabezpieczen wigcza

syrene alarmowg i sygnalizacje $wietlng na czas 2 min.

Alarm dzwiekowy mozna wytgczyé¢ przetacznikiem [S3] w potozenie [S3-0]
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4.3. UWAGI

Podczas pierwszego rozruchu nale zy ustawi € wszystkie nastawy pozioméw oraz
zabezpiecze n pomp zgodnie z DTR urz adzen.

Zbiornik pompowni nale zy okresowo ( w zale znosci od stopnia
zanieczyszczenia) czy $cié ze ztogow ttuszczu, piasku, cz esci statych, szmat itp.
Zaniechanie tych czynno $ci mo ze spowodowa ¢ btedne dziatanie ptywakdéw oraz
sondy hydrostatycznej poziomu.

Nalezy przestrzega ¢ wytycznych eksploatacji i konserwacji wszystkich
elementow skfadowych sytemu opisanych w DTR poszcze golnych urz adzen.

Szafe steruj aco-zabezpieczaj acaq prace pompowni nale zy okresowo poddawa ¢
kontroli funkcjonalno $&ci oraz konserwacji w zakresie dot. rozdzielnic nn z
czestotliwo $cig co najmniej raz w roku.

4.4. Linie Kablowe

Do zasilania w energie elektryczng pompowni przewidziano
wyprowadzenie
z projektowanego zigcza kablowo-pomiarowego Zk-la+1P wewnetrznej linii
zasilajacej YKYzo 5x10mm?. Przy wprowadzaniu kabla do ztacza oraz do szafki
sterowniczej nalezy pozostawi¢ zapasy kabla po ok. 3m w celu podciggniecia
kabla w przypadku awarii. Usytuowanie ztgcza pokazano na rysunku nr 11.

Szafke sterowniczg ST_SSP-2P-2ZE-M nalezy ustawic w miejscu
pokazanym na rysunku nr 1. Od szafy sterownicze] do pompowni nalezy
przeprowadzi¢ przewody sterujgce. Przejscie kabli pod drogag ostania¢ rurami
SRS 110.

Przewod ochronny w skrzynce sterowniczej nalezy uziemié. Opornosc¢
uziemienia nie powinna przekracza¢ 10 Q (R <10 Q).

Istniejgca sie¢ energetyczna pracuje w uktadzie TN-C. W zasilanej
pompowni przewidziano uktad TN-C-S. Jako podstawowg ochrone od porazenh
pradem elektrycznym przewidziano samoczynne wyitgczenie zasilania. Jako
ochrone dodatkowg — wytaczniki przeciwporazeniowe réznicowo — pradowe.
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Ponadto w szafce sterowniczej zaprojektowano ograniczniki przepie¢ klasy
B+C.

Po zakonczeniu prac nale zy wykona ¢ pomiary pomonta zowe oraz
pomiary skuteczno $§ci ochrony przeciwpora 2zeniowej i rezystancji
uziemie . Z pomiarow nale zy sporz qdzi¢ protokot.
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5. Zestawienie powierzchni inwestycji
Projektowana inwestycja ma charakter liniowy.
Kable zasilajace i sterujgce — 38,0 m
Przepust kablowy PVC Dz 110 mm - 7,0 m
Odpowietrzenie PVC Dz 110 mm — 6,0 m

Catkowita dtugos¢ kanalizacji kablowej i odpowietrzenia wynosi 13,0 m.
Powierzchnia zajmowana przez kanaty kanalizacji kablowej i odpowietrzenia w planie

wynosi 1,43 m? .

6. Ochrona zabytkow

Nie dotyczy.

7. Wptyw eksploatacji gorniczej

Nie dotyczy.

8. Zagro zenia dla srodowiska oraz higieny i zdrowia
uzytkownikéw

Zgodnie z Rozporzadzeniem Rady Ministréw z dnia 9 listopada 2010r. roku (Dz.
U. Nr 213, poz. 1397) w sprawie przedsiewzie¢ mogacych znaczgco oddziatywac¢ na
$rodowisko, planowana inwestycja polegajace na budowie: kanalizacji sanitarnej oraz
przewodu ttocznego nie stanowi przedsiewziecia o ktérym mowa w rozporzadzeniu. W
zwigzku z powyzszym uzyskanie decyzji o Srodowiskowych uwarunkowaniach dla

przedmiotowego przedsiewziecia nie jest wymagane.
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9. Zestawienie podstawowych materiatdw

Technologia

l.p. Armatura Typ llos¢ gsig

1 |zlgczka kotnierzowa do rur PE DN180/150 zeliwna 1 szt.

2 |Zwezka dwukotnierzowa Dn 100/150 zeliwna 1 szt.

) A s e

4 |Zawor zwrotny Dn100 Standard 2 szt.

5 |Zasuwa odcinajgca nozowa Dn100 Standard 2 szt.

6 [Prowadnice do pompy (rury stalowe 2") Stal nierdzewna 2 szt.

7 |Pompa zatapialna z wyposazeniem \Wg producenta 2 szt.

Energetyka i sterowanie

Oznaczenie Nazwa Typ Producent llge
SM1/SM2 Softstart 7,5kW ATSO01 SCHNEIDER 2
MT Modut telemetryczny MT100 INVENTIA 1
PI1....PI6 Przekanik interfejsowy PI6W-230VAC RELPOL 6
PQ1...PQ3 Przekaik interfejsowy PI6W-24VDC RELPOL 3
PQ4 Przekanik pomocniczy R2 24VDC RELPOL 1
PP1/PP2 Przelaik pomocniczy R4 24VDC RELPOL 2
PP3 Przekanik czasowy PCU 510 F&F PABIANICE 1
PP4 Przekanik pomocniczy R2 24VDC RELPOL 1
PP5/PP6 Przekaik pomocniczy R2 24VDC RELPOL 2
RSU Radiowy sterownik uniwersalny RSU- Z1/2 12VD( ORKE 1
B Sygnalizator dwigkowy LD 95 12vVDC VOLTA 1
F1/F2 Wyhcznik nadpgdowy CLS6 C1 EATON 2
Q1/Q2 Wyhcznik silnikowy PKZM 0-16 EATON 2
CKF Czujnik kolejndci i zaniku faz CKF 316 F&F PABIANICE 1
CP Czujnik otwarcia komory AZ-B herm. F&F PABIANICE 1
THR Termostat grzania szafy THR2 ALFA ELECTRIC 1
QZ2 Rozhcznik bezpiecznikowy Z-LS/CB/3 EATON 1
Fz1 Wylacznik r&nicowo-pgdowy CF16-25/4/003 EATON 1
DE1 Ochronnik typ B+C SM30B+C/4-275 SIMTEC 1
FG2 Wyhcznik nadpgdowy CLS6 B10/3 EATON 1
FG3 Wyhcznik nadpgdowy CLS6 B10 EATON 1
F3 Wylgcznik nadpgdowy CLS6 C0,5/3 EATON 1
F4 Wylgcznik nadpgdowy CLS6 C1 EATON 1
F5 Wyhcznik nadpgdowy CLS6 C0,5 EATON 1
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F6 Wylgcznik nadpgdowy CLS6 B2 EATON 1
F7 Wylgcznik nadpgdowy CLS6 B2 EATON 1
F8 Wyhcznik nadpgdowy CLS6 C3/2 EATON 1
GR Grzejnik oporowy G-2/50W ELEKTRON 1
K Listwy zaciskowe 6 mm2 4 mm?2 zakup rynkowy 1 kp
ZA Zasilacz buforowy ZSB-38/24 (2x17Ah) PROJMET 1
H..x Diody wskanikowe LED wg.schem| KLPp 10 ELBOK 12
S..X Laczniki krzywkowy wg. schem. FS-10 SPAMEL 3
LG1..LG2 Licznik godzin pracy CLG-14T 230V F&F PABNICE | 2
WP Wyswietlacz poziomuciekow WW-30 230V APLISENS 1
G1 Wityk odbiornikowy ktowy 3P+N+PE/16A IP67 PCE 1
G2 Gniazdo wtykowe tablicowe 3x400/16A POLAM NAKLD 1
G3 Gniazdo wtykowe tablicowe 250V/16A POLAM NAKLD 1
Qz1 Lacznik krzywkowy tK-16R 4-8321 SPAMEL 1
WK Wytacznik kraicowy otwarcia drzwi| 5211-430 PROMET 1
Koryta kablowe perforowane KOPD 60x40 ERGOM 1 kpl
Szyna uniwersalna TS 35 zakup rynkowy 1 kpl
ST M Oprogramowanie systemu ST_PROG SANI-TRAVEL kplL
SZAFA Obudowa z tworz. 1000x750x320 Thalassa PL@5IP| SCHNEIDER 1
Plyta montaowa 1000x750 Thalassa PLA SCHNEIDER 1
Drzwi wewretrzne 1000x750 Thalassa PLA SCHNEIDER L
Cokot 500x750x320 (na fund. bet.)  Thalassa PLA CHNEIDER 1
lub cokdt 900x750x320 (do gruntu Thalassa PLA HBIEIDER
Osprzt montaowy Thalassa PLA SCHNEIDER 1
SG Sonda poziomu SG-25S/4mH20/415 APLISENS 1
BA1..BA2 Wylacznik ptywakowy MAC3 ZACHMETALCH,| 2
ZE1 /| ZE2 Napd elektr. 24VDC IP67 15s VRK 100.90B.GS2 MERCO P
KABLE | PRZEWODY
wlz Kabel zasilajcy YKY zo 5x10mm2 37mb.
P1 Kabel steracy YKSY 7x1,5mm2 10mb.
P2 Kabel steragy YKSY 7x1,5mm2 10mh.
BA1 Kabel sterujcy YDY 3x1,5mm2 10mh.
BA2 Kabel sterujcy YDY 3x1,5mm2 10mh.
S Kabel sterujcy YStYekw 2x1mm2 10mb.
CcoO Kabel sterujcy YDY 2x1mm2 10mb.
ZE1l Kabel sterujcy YKSYzo 7x1,5mm2 10mb.
ZE2 Kabel sterujcy YKSYzo 7x1,5mm2 10mb.
Rura ostonowa SRS fi110 35mb.
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10. Informacja dotycz aca bezpiecze Astwa i ochrony zdrowia
— bran za sanitarna

Inwestycja prowadzona w terenie ogélnodostepnym:
10.1 Zakres robot

Przedmiotem inwestycji jest przebudowa istniejgcej studni zaworowej KZ-12 na
pompownie $ciekbw wraz z zasileniem elektrycznymi i odpowietrzeniem . Pracom
towarzyszy¢ bedzie rozbiérka powierzchni drogi na szerokosci wykopow i wykonanie

robot naprawczych nawierzchni — tak zwane ,,przywrocenie do stanu pierwotnego”.

10.2 Wykaz istniej gcych obiektéw budowlanych

Roboty beda wykonywane na terenie istniejacych nawierzchni z kostki brukowej
oraz gruntowych.

W terenie wystepuje sie¢ gazowa, energetyczna, kanalizacyjna i wodociggowa.

10.3 Przedmiotowa inwestycja b edzie realizowana przez wykonanie kolejno
uzgodnionych z inwestorem (wg harmonogramu) etapow.
Kolejnos¢ wykonywania robét i przewidywane zagrozenia:
¢ Na terenie wykonywania rob6t wystepujg zagrozenia bezpieczenstwa.

e Nalezy w miejscach bardzo waskich wywozi¢ ziemie z wykopdéw na odktad

czasowy,

e W sposob ,perfekcyjny” zabezpiecza¢ wykopy, deskowac-szalowac wykopy
okoto 30-50 cm powyzej istniejacego terenu, szczegoélnie od strony po
ktorej bedzie sie odbywat ruch pieszych do poszczegdlnych posesii,
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Strefa wykopow musi by¢ oswietlona na calej dlugosci przez catg dobe i
odgrodzona, nie zasypane wykopy muszg by¢ po pracy nakryte ,balami”
uniemozliwiajgc przechodniom wpadniecie do wykopu,

Wszyscy pracownicy ,bez wyjatku” przebywajacy w strefie robot muszg by¢
w kaskach,

W trakcie wykonywania prac w wykopie osoba dozorujgca musi by¢ na
zewnatrz wykopu i mie¢ w zasiegu wzroku wszystkich pracujacych w
wykopie,

Pracownicy w wykopie powinni posiadaé telefony komorkowe z
zakodowanym jednoprzyciskowym wybieraniem nr telefonu do pracownika
dozoru bedacego na zewnatrz wykopu i odwrotnie,

Podczas wykonywania prac w poblizu skrajni drogi nalezy zamknaé
tymczasowo ruch na drodze wyznaczajagc objazdy w ostatecznosci
zamknaé pas przylegajacy do terenu robot i wprowadzi¢ ograniczenie
predkosci np. do 30 km/h. Teren ogrodzi¢ i zaopatrzy¢é w sygnalizacje
ostrzegawczg — nalezy uzyskaé szczegotowe warunki prowadzenia roboét
od zarzadcy drogi

10.4 Wskazanie sposobu prowadzenia instrukta  zu pracownikow

Pod pojeciem ,pracownik” nalezy rozumieé¢ wszystkich przebywajacych w strefie

robot az do momentu zasypania wykopow.

Pracownicy dozoru powinni posiadac¢ aktualne swiadectwa BHP upowaznienia w

zaleznosci od sprawowanych funkciji.

Pracownicy — rzemies$lnicy wykonujacy roboty szczegOllnie w strefie wykopow

muszg mie¢ odpowiednie aktualne swiadectwa szkolenia BHP oraz by¢ przeszkalani na

biezaco (przez ,Dozér Techniczny” np. Majster lub Kierownik odcinka robot) do

stanowiska pracy w danym dniu lub okresie wykonywania rob6t szczegdlnie przed

rozpoczeciem pracy w gtebokich wykopach.
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10.5 Wskazanie srodkéw technicznych i organizacyjnych zapobiegaj acych
niebezpiecze nstwom w strefie szczegélnego zagro  zenia

Strefa robot niebezpiecznych (giebokie wykopy) musi byé oznakowana w sposéb
widoczny ze wszystkich stron, oswietlona, posiadaé przynajmniej z jednej strony pasa
rob6ot droge ewakuacyjna o szerokosci przejezdnej dla samochodu osobowego (np.

karetki pogotowia) do wykopow gtebokich w czasie pracy muszg by¢ opuszczone na
state drabiny stalowe w linii wykopu co 15 m.

10.6 Warunki specjalne
Wykonawca po podpisaniu umowy na roboty przedstawi Inwestorowi (Inzynierowi

Kontraktu lub inspektorowi nadzoru) wiasny PLAN BIOZ zgodnie z Rozp. Min.
Infrastruktury z dnia 23.06.2003 — Dz. U. Nr 120 z dnia 10.07.2003, art. 1126, par. 3.1.
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11. Informacja dotycz acabezpiecze iAstwa i ochrony zdrowia —
bran za elektryczna

11.1.Zakres robot:

7.1.1. Budowa zasilania pompovggiekow.

11.2.1stniej gce obiekty budowlane:

7.2.1. Projektowaneadze kablowo-pomiarowe Zk-la+1P.
7.2.2. Instalacja zasitgja plac budowy.

11.3.Elementy zagospodarowania terenu mog ace stwarza ¢ zagro zenie
bezpiecze nstwa i zdrowia ludzi:

7.3.1. Projektowane adze kablowo-pomiarowe Zk-1a+1P.
7.3.2. Instalacja zasilgja plac budowy.

11.4.Przewidywane zagro zenia wyst epujace podczas realizacji robot
budowlanych:

7.4.1. Ryzyko poreenia pgdem elektrycznym podczas pmdlania zasilania szafki

sterowniczej do ztza kablowo-pomiarowego.
7.4.2. Ryzyko zwjzane z ruchem pojazdow porugzgich sé po drogach.

11.5.Sposob prowadzenia instrukcji pracownikéw przed przyst gpieniem do
realizacji robot
szczegOlnie niebezpiecznych:

7.5.1. Bezpérednio przed przygpieniem do prac natg zapozné& pracownikow z
zagraeniami wyszczegolnionymi w pkt. 3 i 4, oraz udZighistruktau z zakresu
prowadzonych robot weznie z wykonaniem wpisu do dziennika budowy.
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11.6.Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegaj  ace niebezpiecze ristwom
wynikaj gcym z wykonywania robo6t budowlanych w strefach szc zegolnego
zagro zenia zdrowia:

7.6.1. Zaleca giorganizowanie stanowisk pracy zgodnie z praepisi zasadami
bezpieczastwa i higieny pracy.

7.6.2. Naley zapewni pracownikom odzie ochrona i sprzt ochrony osobistej oraz
dopilnowa& abysrodki te byly stosowane zgodnie z przeznaczeniem.

7.6.3. Apteczka pierwszej pomaocy.

7.6.4. Telefon komorkowy na placu budowy utivaiaj acy wezwanie pomocy.

7.6.5. Zaleca siwykonywanie prac przy wdzeniach elektrycznych wagzonych spod
napecia oraz zastosowadpowiednie zabezpieczenia przed przypadkowym o
taczeniem.

12. Srodowiskowe uwarunkowania przedsi ewziecia

Ze wzgledu na ograniczony zakres prac — niniejsze przedsiewziecie nie wymaga
uzyskania decyzji o Srodowiskowych uwarunkowaniach

e Prace budowlane beda prowadzone z uwzglednieniem ochrony srodowiska, a w
szczegolnosci ochrony gleby, zieleni, naturalnego uksztattowania terenu i
stosunkoéw wodnych

o Powstajgce w trakcie prac budowlanych odpady bedg segregowane , gromadzone
w przeznaczonych do tego pojemnikach i sukcesywnie wywozone z terenu
budowy

e W celu ograniczenia ucigzliwosci hatasowej prace budowlane prowadzone bedg w
porze dziennej , w godzinach 06:00-22:00.

e Odpady w postaci gleby i ziemi , w tym kamienie i gruz budowlany zostang
wykorzystane do zasypywania wykopow , a ich nadmiar bedzie przekazywany
uprawnionym odbiorcom

e Pracownicy budowy beda mieli zapewnione pomieszczenia higieniczno-sanitarne
spetniajgce wymogi BHP

e Masy ziemne beda czasowo gromadzone wzdtuz wykopu , a nastepnie
wykorzystywane do jego zasypania , nadmiar gruntu niespetniajacego wymogéow
zasypki bedzie przekazywany odpowiednim odbiorcom.
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e Nie przewiduje sie stosowania technologii emitujgcych pyly i aerozole mogacych
zanieczyszczac powietrze, nie bedg stosowane jakiekolwiek chemikalia
stanowigce ew. zrodito zanieczyszczen gleby i wod, wszelkie roboty beda
prowadzone konwencjonalnymi , fizycznymi metodami.

13. Wytyczne realizacji inwestycji
13.1 Skrzyzowania i kolizje z istnie] gcym uzbrojeniem

Skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem zostato wykazane na rysunkach. Przed
przystapieniem do realizacji, geodeta uprawniony wykorzystujgc mape z uzgodnieniami
ZUDP, powinien wyznaczy¢ wszystkie kolizje poprzeczne z trasg projektowanej
kanalizaciji.

Istnieje  jednakze prawdopodobienstwo napotkania sieci nie objetych
inwentaryzacjg geodezyjna.

Wszelkie prace przy zblizeniach z kolidujgca infrastrukturg wykonywac¢ recznie z
zachowaniem najwyzszej ostroznosci.

13.2 Roboty ziemne

-  Wykopy pod rurociagi nalezy wykonywa¢ jako waskoprzestrzenne,
odeskowane z zastosowaniem rozpér lub szalunku systemowego typu ,BOX”, przy
matych gtebokosciach wykopow ( mniej niz 1,2 m) dopuszcza sie wykonanie wykopow
nieszalowanych . Miejscowe warunki (zabudowa, konieczno$¢é utrzymania ruchu
lokalnego, istniejgce uzbrojenie podziemne) nie pozwalajg na wykonywanie
szerokoprzestrzennych wykopow. Dopuszcza sie wykonanie zabezpieczen wykopu w
postaci szalunkéw systemowych typu ,box” z systemem rozpar¢. Parametry szalunku
wykonawca winien potwierdzi¢ u producenta systemu.

- Niezaleznie od zastosowanej techniki rob6t ziemnych - maszynowa, reczna,
mieszana - dolny fragment wykopu musi byé wykonany w sposob nie naruszajgcy
struktury gruntu naturalnego. Dotyczy to strefy posadowienia przewodu, tj. 0,1m ponizej
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poziomu posadowienia oraz 0,2m powyzej wierzchu rury - iacznie, uwzgledniajac
$rednice przewodu - ok. 0,5m.

- Przy planowanej inwestycji ok 40% gruntu bedzie podlegato wymianie

- Przewiduje sie iz roboty wykonane recznie beda stanowity ok 15% wszystkich
robot ziemnych, natomiast roboty mechaniczne odpowiednio 85%.

- W zakresie robot ziemnych obowigzujg odpowiednie normy i przepisy
krajowe.

- Przy ustalaniu szerokosci wykopow roboczych nalezy stosowaé wymiary jak
najwezsze, ale umozliwiajgce montaz rur - w przypadku rur DN100 mm jest to szerokos¢
B=0,90 m, w przypadku rur DN40O - DN200 mm jest to szeroko$¢ B=1,6 m.

- Rozdeskowanie scian wykopéw powinno sie odbywa¢ pasmami, rownolegle
z wykonywaniem poszczegOlnych warstw obsypki i zasypki, przed ich zageszczaniem.

- Na dnie wykopu nalezy utworzy¢ warstwe wyrOwnawczg z materiatu sypkiego
(piasek) o uziarnieniu nie wiekszym niz 20mm jako podioze wzmocnione piaskowe zg z
PN-B-10736.

- Podsypke nalezy wykonaé poprzez usuniecie z wykopu gruntu rodzimego
i zastapienie go warstwg wyrbwnawczg o migzszosci 20cm,

- Rure nalezy ktas¢ bezposrednio na spdéd wykopu po odpowiednim
wyprofilowaniu jego dna w taki sposob, aby min. 1/4 obwodu rury $cisle dolegata do
podtoza.

-  Po ulozeniu rurociggébw i skontrolowaniu spadkéw oraz szczelnosci
poszczegolnych odcinkéw rur nalezy wykona¢ obsypke rur i zasypke wykopow. Najpierw
nalezy podsypac rure z bokdéw, dobrze ubijajgc grunt warstwami o migzszosci okoto
20cm. Obsypke nalezy prowadzi¢ do wysokosci 30cm ponad wierzch rury. Szczegoélng
uwage nalezy zwrdcié na doktadne ubicie obsypki w pachwinach przy dnie rur. Obsypke
nalezy wykonywa¢ z piasku. Moze to by¢ piasek uzyskany z wykopu, po usunieciu
ewentualnych zanieczyszczen i kamieni, ktore mogtyby uszkodzi¢ rure. Po zageszczeniu
obsypki mozna rozpoczaé wypetnianie wykopu roboczego. Zgeszczanie obsypki i
zasypki wykopu do wysokosci 1,0m ponad wierzch rury nalezy prowadzi¢ lekkim
sprzetem mechanicznym. Powyzej zasypke mozna zageszcza¢ sprzetem ciezkim. Pod
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drogami, wierzchnie warstwy zasypki muszg by¢ zageszczone jak podbudowy
nawierzchni drogowych wg wiasciwych norm.

- Do zageszczenia zaleca sie uzywac lekkiego wibratora ptytowego.
- Po zageszczeniu obsypki mozna rozpocza¢ wypetnianie wykopu roboczego.
- Przy zasypce pozostatej czesci wykopu nalezy:

e nie uzywaé gruntéw spoistych

« o0 ile nad wykopem kitadziona bedzie nawierzchnia, nie stosowaé¢ do zasypki
gruntu o wiekszej plastycznosci niz 50 %

e do zasypki nie uzywac¢ materiatu zmarznietego lub organicznego.

- W przypadku, gdy materiat wypetniajacy zawiera zwir i kamienie o wymiarach
wiekszych niz 40 mm nalezy zwrdci¢é uwage, aby nie dostat sie on w strefe nad rurg o
grubosci 20 cm

- w przypadku koniecznosci prowadzenia odwodnien, nalezy zastosowac
zestawy igtofiltréw, z odprowadzeniem wod poprzez osadnik piasku .

13.3 Roboty monta zowe

13.3.1. Wykopy

Dopuszczalne odchyiki:
+ 0,05 m dla rzednych posadowienia studni.
+ 0,03 m dla rzednych posadowienia fundamentu kolektora.
Nasypy:
Powinny by¢ zageszczane warstwami o grubosci 0,20m mechanicznie lub recznie, przy
czym wskaznik zageszczenia gruntu 1s>=0,95 wedtug normy BN-77/893 I-12 dla warstw
nad rurg i 1s>=0,98 dla warstw pod jezdnig. Grunty bada¢ wedtug PN-B-04481:1989.
Dopuszczalne odchyiki:

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu

nie powinno wynosi¢ wiecej niz = 5cm,
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 3cm,
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- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ =5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna
przekracza¢ + 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie
powinno przekraczac¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i
+10% projektowanego spadku (przy zwiekszonym spadku),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na
dtugosci 100m powinien by¢ zgodny z zatozeniami projektowymi,

- rzedne pokryw studzienek powinny byé wykonane z doktadnoscig do £ 5mm.

13.3.2 Izolacje

Wykonanie i odbior izolacji powinny by¢, zgodne z Instrukcjg nr 240 ITB a w
szczegolnosci:
A izolacje powinny stanowi¢ ciagly i szczelny uktad jedno- lub wielowarstwowy

oddzielajgcy budowle lub jej czesci od wody lub wilgotnego gruntu;

A izolacje powinny $cisle przylega¢ do izolowanego podkiadu, a ich powierzchnia
powinna byc¢ gtadka i bez lokalnych wybrzuszen;

A warstwy izolacyjne powinny by¢ w sposoéb ciggly i szczelny potaczone z

uszczelnieniem miejsc przejscia przewodow przez izolowang konstrukcje

13.3.3. Przewody kanalizacyjne

Wykonanie i odbiory przewodoéw kanalizacyjnych powinny odpowiada¢ normie PN-EN
1610:2002

Obsypka: maksymalny rozmiar piasku/zwiru a = d/10 ale nigdy wiecej niz 100mm
grubos¢ warstwy po obu stronach rury s = d/8 dla $rednic co najmniej 200mm

Probie podlega caly odcinek kanatu miedzy ograniczajacymi go studzienkami
rewizyjnymi.

Dopuszczalne odchyiki:

+ 0,15 m dla dtugosci odcinkéw w planie

+ 0,01 m dla odchylenia osi kanatu od projektowanej trasy w planie

+ 1 mm dla rzednych kinety kanatu, przy czym niedopuszczalny jest spadek ujemny.
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14 Normy przywotane

PN-EN 206-1:2003 Beton cz.1 Wymagania, wkasciwosci, produkcja i zgodnosc¢
PN-85/C-94153.02 Guma przeznaczona na artykuty techniczne. Guma typu A klasy A
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu..

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-65/B-06250 Beton zwykty.

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-EN 1917:2004 + AC:2057 Studzienki wilazowe i niewtazowe z Dbetonu
niezbrojonego, z betonu zbrojonego wibknem stalowym i zelbetowe

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych - Warunki techniczne wykonania

PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni
dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie,
sterowanie jakoscia.

Instrukcja nr 240, Instytut Techniki Budowlanej, Instrukcja zabezpieczenia przed
korozjg konstrukcji betonowych i zelbetowych.

PN-EN 1401-3:2002 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnej bezci$nieniowej kanalizacji deszczowej i Sciekowej. Nieplastyfikowany
polichlorek

winylu (PVC-U)

PN-EN 476:2001 Wymagania ogo0lne dotyczgce elementow stosowanych w
systemach kanalizacji grawitacyjnej.

PN EN 13244:1998 System orurowania z tworzyw sztucznych do pod- i nadziemnych
cisnieniowych systeméw do wody ogdélnego zastosowania, do odwodnienia i do

odprowadzania $ciekow. Polietylen (PE).
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INWESTOR:

Przedsiebiorstwo Wodociggow i
Kanalizacji w Zielonce Sp. z 0.0. ul.
Literacka 20, 05-220 Zielonka

Dotyczy:

Dokumentacja  projektowa ,Budowa przepompowni Sciekow
sanitarnych w ul.Brzozy-Brzeziny / Wilsona ,, dz. ew. nr:91, 28/3, 28/10 —
obr. 5-20-09 , 132/9 , 133/1 — obr. 5-20-08 , 1/7,% obr. 5-20-10

OSWIADCZENIE PROJEKTANTA

Ja nizej podpisany mgr inz. Maciej Taff

oswiadczam, ze:
Dokumentacja  projektowa ,Budowa przepompowni Sciekow
sanitarnych w ul.Brzozy-Brzeziny / Wilsona ,, dz. ew. nr:91, 28/3, 28/10 —
obr. 5-20-09 , 132/9, 133/1 — obr. 5-20-08 , 1/%,% obr. 5-20-10

zostata wykonana prawidtowo, z punktu widzenia jakiemu ma stuzyé¢, zgodnie ze sztukg
budowlang i warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano
montazowych, warunkami wiasciciela drog oraz zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi
przepisami, z obowigzujgcymi wymaganiami ustaw, polskimi normami, przepisami i
zasadami wiedzy technicznej.

mgr inz. Maciej Taff

upr. bud. nr WA —401/01
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INWESTOR:

Przedsiebiorstwo Wodociggow i
Kanalizacji w Zielonce Sp. z
0.0. ul. Literacka 20,

05-220 Zielonka

Dotyczy:
Dokumentacja  projektowa ,Budowa  przepompowni Sciekow
sanitarnych w ul.Brzozy-Brzeziny / Wilsona ,, dz. ew. nr:91, 28/3, 28/10 —

obr. 5-20-09 , 132/9 , 133/1 — obr. 5-20-08 , 1/%,% obr. 5-20-10

OSWIADCZENIE SPRAWDZAJ ACEGO

Ja nizej podpisany mgr inz. Wojciech Oleksa

o$wiadczam, ze
Dokumentacja  projektowa ,Budowa  przepompowni Sciekow
sanitarnych w ul.Brzozy-Brzeziny / Wilsona ,, dz. ew. nr:91, 28/3, 28/10 —
obr. 5-20-09 , 132/9, 133/1 — obr. 5-20-08 , 1/%,% obr. 5-20-10

zostata wykonana prawidtowo, z punktu widzenia jakiemu ma stuzy¢, zgodnie ze sztukg
budowlang i warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano
montazowych, warunkami witasciciela drég oraz zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi
przepisami, z obowigzujgcymi wymaganiami ustaw, polskimi normami, przepisami i
zasadami wiedzy technicznej.

mgr inz. Wojciech Oleksa

upr. bud.: WA-520/01
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OSWIADCZENIE

Na podstawie art.20 i art.35 ustawy z dnia 7 lipca994r. - Prawo Budowlane
(tekst jednolity Dz. U. z 2003r nr 207, poz. 2016z poz. zmianami)
oswiadczam,ze:

Dokumentacja  projektowa ,Budowa  przepompowni Sciekow
sanitarnych w ul.Brzozy-Brzeziny / Wilsona ,, dz. ew. nr:91, 28/3, 28/10 —
obr. 5-20-09 , 132/9 , 133/1 — obr. 5-20-08 , 1/%,% obr. 5-20-10
projekt budowlany szaf sterowniczych i linii kablowych pompowni sciekdw
ST_SSP-2P-2ZP-M w miejscow&ei Zielonka
przy ul. Brzozy-Brzeziny/ul. Wilsona

zostal opracowany w sposéb zgodny z Rozporzgdzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120, poz. 1133 z dnia 10 lipca 2003) oraz
zgodnie z zasadami wiedzy technicznej i sztukg budowlana.

mgr inz Tadeusz Lis
( podpis projektanta )

Inz. Jan LewandowskKi

( podpis sprawdzajacego )
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SREAD MIASTA TIELONKA
ul. Lipowa 5

05-290) ZIELONKA Zielonka, dnia 26.06.2013 r.

woj. mazowvieckie

WZG.6727.100.2013

WYPIS | WYRYS Z MIEJSCOWEGO PLANU
ZAGOSPODAROWANIA PRZESTRZENNEGO MIASTA ZIELONKA

Zgodnie z Miejscowym Planem Zagospodarowania Przestrzennego Miasta
Zielonka (uchwata Nr XVII/168/04 Rady Miasta Zielonka z dnia 17 lutego 2004 r.
opublikowana w Dz. Urz. woj. mazowieckiego Nr 45 z dnia 03.03.2004r. poz. 1275
zmieniona uchwatg Nr XIX/154/08 Rady Miasta Zielonka z dnia 31 marca 2008 r.
opublikowang w Dz. Urz. woj. mazowieckiego Nr 58 z dnia 25.04.2008 r. poz. 2073)
wymienione ponizej dziatki potozone w Zielonce, - wedtug zatgczonych wyryséw - znajdujg
sie w terenach o nastepujacych przeznaczeniach:

Dziatka ewidencyijne nr 132/9 z obrebu 5-20-08;
Dziatki ewidencyjne nr nr 28/3, 28/9 z obrebu 5-20-09;
= W liniach rozgraniczajacych ulicy Brzozy-Brzeziny oznaczonej symbolem 13KDL

Dziatki ewidencyjne nr 18/1, 18/12 z obrebu 5-20-06:
Dziatki ewidencyjne nr 66/6, 66/5 z obrebu 5-20-07;
Dziatka ewidencyina nr 133/1 z obrebu 5-20-08;
Dziatka ewidencyjna nr 91 z obrebu 5-20-09;
Dziatki ewidencyjne nr_1/1, 1/6, 1/7 z obrebu 5-20-10;
= W liniachrozgraniczajacych ulicy Wilsona oznaczonych symbolem 68 KDL

I. Ustalenia ogdlne i szczeqotowe w zakresie ukiadu drogowo-ulicznego

1. Dla obstugi istniejgcego i nowego zainwestowania wyznacza sie uktad ulic, dia ktérego
obowigzuja nastepujace ustalenia:

13KDL - droga lokalna - ul. Brzozy-Brzeziny,
68KDL - droga lokalna — ul. Wilsona;

1. Ulice oznaczone na rysunku planu symbolami KDL:
1) dostepnosc¢ jezdni nie ograniczona,
2) parkowanie mozliwe wzdluz krawedzi jezdni lub w ogélnodostgpnych zatokach
parkingowych,

13KDL - ul. Brzozy - Brzeziny — szerokos¢ w liniach rozgraniczajgcych -10,0 = 14,0m,
68KDL - ul. Wilsona — szerokos¢ w liniach rozgraniczajgcych 10,0+12,5 m,
Dopuszcza si¢ urzadzanie parkingbw w obrebie terenow ciggéw komunikacyjnych pod
warunkiem zachowania wymaganych parametréw technicznych dla przekroju ulicznego:
1) w formie zespotéw poza jezdniami, z wtasng powierzchnig manewrowa,

2) w formie zatok wzdtuz jezdni tylko w ulicach KDL i KDD oraz wyjatkowo
w ulicach KDZ w migjscach nie zagrazajgcych bezpieczenstwu ruchu.
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Il. Zasady uzbrojenia terenu i rozwigzan w zakresie infrastruktury technicznej

Zasady uzbrojenia terenu:

1. Obowigzuje zasada obstugi istniejacego i nowego zainwestowania z zastosowaniem
centralnych miejskich systemoéw infrastrukiury technicznej, opartych na istniejacych
i projektowanych zbiorczych przewodach magistralnych oraz sieci rozdzielcze;.

2. Obowigzuje zasada prowadzenia przewodow podstawowej sieci infrastruktury
technicznej w liniach rozgraniczajgcych ulic istniejacych i projektowanych.

3. Dopuszcza sie w uzasadnionych przypadkach prowadzenie przewodéw podstawowej
sieci infrastruktury technicznej poza terenami potozonymi w liniach rozgraniczajacych ulic.

4. Przewiduje sie mozliwo$¢ modernizacji i sukcesywnej przebudowy istniejgcych urzadzen
infrastruktury technicznej oraz budowe nowych jej elementdw w miare wystepowania
potrzeb zwigzanych z zabudowa terenu.

5. W przypadku wystgpienia kolizji planu zagospodarowania dziatki z istniejgcymi
urzadzeniami infrastruktury technicznej, wiasciciel dziatki pokryje koszty niezbednej
przebudowy tych urzgdzen, po uprzednim uzyskaniu od gestora systemu warunkdw ich
przebudowy.

Zaopatrzenie w wode:
1. Okresla sie nastepujace rozwigzania z zakresu zaopatrzenia:
1) w wode pitng docelowo do 100% mieszkarncow oraz do celéw przeciwpozarowych
z wodociggu miejskiego zasilanego =z istniejacych uje¢ wody przy ulicach:
Inzynierskiej i Diugiej oraz przy ulicy Dziennikarskiej (potozonej poza obszarem
objetym planem) jako ujecia dodatkowego,
2) w wode do celéw gospodarczych i porzadkowych z istniejgcych i realizowanych ujeé
wiasnych.
2. Obowigzuje zakaz realizacji obiektéw wodochtonnych, dla ktérych wielko$é zuzycia
wody mogtaby naruszy¢ réwnowage lokalnych zasobéw wody.

Odprowadzenie sciekow sanitarnych i Sciekéw deszczowych:

1. Okresla sie nastepujace rozwigzania z zakresu odprowadzenia sciekdw sanitarnych:

1) skanalizowanie obszaru systemem kanalizacji. podcisnieniowo — grawitacyjnej
i odprowadzanie $ciekéw sanitarnych poprzez istniejacy kolektor P-1 do uktadu
kanalizacji miasta Zagbki potgczonego z systemem kanalizacji warszawskiej,
odprowadzajacego $cieki do oczyszczalni Sciekéw ,Czajka”.

Okresia sie obstuge miejskg siecig kanalizacji docelowo do 100% mieszkancéw.
Dopuszcza sie, do czasu realizacji docelowej sieci kanalizacji sanitarnej, odprowadzanie
$ciekow z nowej zabudowy mieszkaniowej i ustugowej do szczeinych zbiornikéw
nieczystosci ptynnych, systematycznie opréznianych w sposéb zorganizowany przy
pomocy wozéw asenizacyjnych do ustalonych punktéw zrzutu Sciekéw. Obowigzuje
lokalizacja i wykonanie szamb szczelnych w sposoéb umozliwiajacy pozniejsze
bezposrednie podtaczenie budynku do kanalizacji miejskiej.

4. Okreéla sie, ze sposéb podczyszczania i odprowadzania do kanalizacji miejskiej ciekow
technologicznych winien by¢ indywidualnie uzgadniany z gestorem systemu.

w N

5. Okre$la sie nastepujace rozwigzania z zakresu odprowadzania $ciekdéw deszczowych:

1) odprowadzanie $ciekéw z podstawowego uktadu ulic oraz z terendw zabudowy
mieszkaniowej i ustugowej przylegajacej do tego ukfadu, poprzez system krytej
kanalizacji deszczowej do rowu Magenta i dalej do rzeki Diugiej lub bezposrednio do
rzeki Diugiej;

2) dopuszcza sie odprowadzenie Sciekow z terendw zabudowy mieszkaniowej
jednorodzinnej do gruntu we wtasnym zakresie,

3) do czasu petnej realizacji systemu kanalizacji, odprowadzenie $ciekdw z terenow
dziatalnosci ustugowej, produkcyjnej, magazynowania i sktadowania wymaga
uzyskania pozwolenia wodno-prawnego na odprowadzenie $ciekéw do wod i ziemi
zgodnie z przepisami szczegolnymi.
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Zaopatrzenie w gaz:
1. Okreéla sie nastepujace rozwigzania w zakresie zaopatrzenia w gaz:

1) zaopatrzenie w gaz przewodowy $redniego cidnienia poprzez reduktory domowe
obnizajace ci$nienie ze $redniego na niskie, ze stacji redukcyjno-pomiarowe;j
.Z3bki”, zlokalizowanej poza obszarem planu,

2) mozliwos¢ pokrycia potrzeb na gaz do celdw przygotowywania positkéw, cieptej
wody oraz ogrzewania pomieszczen,

3) spetnienie nastepujacych warunkow:

¢ dostawa gazu jest mozliwa o ile bedzie zawarte porozumienie pomiedzy
dostawca gazu a odbiorca,

e nasadzanie zieleni wysokiej i krzewdw mozliwe jest w odlegtosci 2,0 m od osi
gazociagu,

¢ linie parkandw winny przebiega¢ minimum 0,5 m od gazociggu,

o szafki gazowe ziokalizowane w ogrodzeniach lub na budynkach winny byc¢
montowane zgodnie z warunkami okreslonymi przez zarzadzajgcego siecia.

Okres$la sie nastepujace rozwiazania w zakresie zaopatrzenia w ciepto:
indywidualne zZrédta ciepta projektowane w oparciu o nastepujace czynniki grzewcze: gaz
oraz energia elektryczna, olej opatowy niskosiarkowy lub odnawialne Zrddta energii.

Zaopatrzenie w energie elektryczna:
1. Okresla sie nastepujace rozwigzania z zakresu zaopatrzenia w energie elektryczna:

1) zaopatrzenie w energie elekiryczng z istniejacej stacji RPZ ,Zabki”, zlokalizowanej
poza obszarem planu, ktora zasilana jest dwutorowg linig WN 110 kV w ukfadzie
pierscieniowym, co zapewnia dwustronne zasilanie i zwieksza jego niezawodnos¢,

2) pokrycie potrzeb na energie elekiryczng w zakresie oswietlenia, zasilania sprzetu
domowego i innych urzadzen oraz czeSciowo na ogrzewanie pomieszczen,

3) obowigzek projektowania systemu tras linii SN i nn w sposéb umozliwiajgcy
wykonanie zasilania liniami zaréwno napowietrznymi jak i kablowymi,

4) zasilanie poszczegdinych posesji moze nastgpi€é po spetnieniu  warunkdéw
przytaczenia wydanych przez PGE Dystrybucja Warszawa-Teren Sp. z 0.0.

Usuwanie odpadow stalych:

1. Wywéz odpaddw sposobem zorganizowanym na wyznaczone tereny skfadowania.

2. Obowigzek wyposazenia kazdej posesji w urzadzenia i miejsce umozliwiajgce segregacje
odpadow.

VI. Uzyte w niniejszej uchwale pojecia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

1) przepisy szczegdlne - przepisy ustaw wraz z aktami wykonawczymi oraz przepisy
ograniczajace dysponowanie terenem, zawarte w prawomocnych decyzjach administracyjnych,

2) teren - obszar o okreslonym przeznaczeniu lub odrebnych zasadach zagospodarowania,
wydzielony na rysunku planu liniami rozgraniczajacymi;

3) dziatka - nieruchomo$¢ gruntowa lub jej czes¢, ktéra ustaleniami planu zostata przeznaczona
pod zainwestowanie;

4) przeznaczenie terenu — takie przeznaczenie, ktére powinno przewaza¢ na danym terenie
wyznaczonym liniami rozgraniczajacymi,

5) budynek mieszkalny wielorodzinny — budynek wolnostojgcy stuzacy zaspokojeniu potrzeb
mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie samodzielng cato$é, w ktérym dopuszcza sie
wydzielenie wiecej niz dwoch lokali mieszkalnych;

6) budynek mieszkalny jednorodzinny — budynek wolnostojgcy lub budynek w zabudowie bliznia-
czej, szeregowej lub grupowej, stuzacy zaspokojeniu potrzeb mieszkaniowych, stanowigcy kon-
strukcyjnie samodzielng catos¢, w ktdrym dopuszcza sie wydzielenie nie wiecej niz dwoch lokali
mieszkainych albo jednego lokalu mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nie
przekraczajgcej 30% powierzchni catkowitej budynku;

7) nieprzekraczalna linia zabudowy — granica usytuowania frontowej Sciany budynku od linii
rozgraniczajgcej terenéow komunikacji lub innych obiektow i urzadzen, z pominigciem loggi,
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balkonow, wykuszy wysunietych poza obrys budynku mniej niz 1,0 m. oraz elementéw wejs¢ do
budynku (schody, podest, pochylnia dla niepetnosprawnych, daszek);

8) maksymaina wysokos$¢ zabudowy — nieprzekraczalna ilo$¢ kondygnacji lub nieprzekraczalny
wymiar budynku w metrach, mierzony od poziomu terenu przy najnizej potozonym wejsciu do
budynku, nie bedacym wytgcznie wejsciem do pomieszczen gospodarczych i technicznych, do
najwyzszej kalenicy dachu;

9) maksymalna powierzchnia zabudowana - nieprzekraczalna wartos¢ stosunku sumy
powierzchni zabudowy wszystkich budynkdw liczonych po zewnetrznym obrysie budynkow, do
powierzchni ogélnej dziatki, okreslona w %;

10) maksymalna intensywnos$¢ zabudowy — nieprzekraczalna wartos¢ stosunku sumy powierzchni
catkowitej wszystkich kondygnacji nadziemnych wszystkich budynkéw do powierzchni ogolnej
dziatki,

11) powierzchnia biologicznie czynna — czes$¢ dziatki budowlanej, okreslona w % w stosunku do
powierzchni ogo6lnej dziatki, na gruncie rodzimym, kidéra pozostaje niezabudowana
powierzchniowo lub kubaturowo w gtab gruntu, na nim oraz nad nim, niestanowigca nawierzchni
dojazdow i dojs¢ pieszych, nieutwardzona, pokryta trwatg roslinnoscia lub uzytkowana rolniczo;

12) zachowanie istniejacej zabudowy — mozliwo$¢ pozostawienia na state budynkow istniejgcych,
bez naruszania ich istniejgcej substancji (mury zewnetrzne, konstrukcja), z dopuszczeniem
przeksztatcen okreslonych w ustaleniach szczegétowych;

13) ustugi — obiekty ustugowe wolnostojace lub lokale wbudowane, stuzgce szeroko rozumiane;
funkcji ustugowej w zakresie handlu, gastronomii, rzemiosta ustugowego, usiug bytowych,
zdrowia, os$wiaty, biurowosci, posrednictwa itp. nie powodujace szkodliwego oddziatywania na
$rodowisko i zdrowie ludzi oraz nie wymagajace placow skiadowych i bazy transportowej;

14) ustugi nieuciazliwe — spetniajgce wymogi sanitarne wiasciwe dla podstawowego przeznaczenia
danego terenu, nie wykazujgce ucigzliwosci dla rodowiska i nie wymagajgce przeprowadzenia
postepowania w sprawie oceny oddzialywania na Srodowisko, okreslonego w aktualnie
obowigzujgcych przepisach szczegdlnych;

15) uciazliwe oddzialywanie na Srodowisko — zjawiska fizyczne jak: haftas, wibracje, sktadowanie
odpaddéw, emisja pytdw i gazow zanieczyszczajgcych powietrze oraz odory, ktérych wystepo-
wanie utrudnia zycie lub powoduje zagrozenie zdrowia ludzi oraz uszkodzenie lub zniszczenie
srodowiska;

16) nieuciazliwa drobna wytwérczos¢ — dzialalno$¢ gospodarcza w zakresie tworzenia dobr
materialnych metodami rzemiesliniczymi, ktéra nie powoduje przekroczenia standardéw jakosci
Srodowiska poza teren, do ktérego inwestor posiada tytut prawny.

Pobrano optate skarbowag w wysokosci 70,0 zt.
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. Wotomin dnia 19.06.2013
Starostwo Powiatowe w Wolominie
Zespol Uzgadniania
Dokumentacji Projektowej
05-200 Wotomin
ul. Powstafncow 8
tel. 022-787-66-28

ZUD.6630.998.2013

OPINIA 428/2013
Przedmiot opinii: przylacze elektroenergetyczne przylacze sterownicze
Inwestor: PWiK Zielonka
Na wniosek z dnia: 2013.04.16
Data zlozenia wniosku do Powiatowego Zespotu Uzgadniania Dokumentacji: 2013.06.07
Zgodnie z Ustawg z dnia 17 maja 1989 r. Prawo Geodezyjne i Kartograficzne
( Dz. U. z 2010 r. Nr.193, poz.1287 z pdzn. zm.) Starosta Wolomifiski opiniuje pozytywnie
dokumentacj¢ projektows obiektu polozonego w m. Zielonka, ul. Brzozy — Brzeziny, Wilsona,
dz 132/9, 133/1 obr. 5-20-08; dz. 28/3,28/9, 91 obr. 5-20-09; dz. 1/1, 1/7 obr. 5-20-10

Uwagl i zalecenia jednostek opiniujacych dokumentacj¢ projektowa:

1. TP-w miejscach skrzyzowan i zblizef do sieci telekomunikacyjnej prace ziemne wykonywac
recznie z zachowaniem ostroznosci.

Z upowaznieniaStpros

| zal. w 2 eoz. 4
= n PRZEWODNIJZACY

Spor.zadzﬂa: - ) J Zespolu Uzgadnigph entgcji Projektowe]
Mariola Lukasiewicz ;o 4 2‘//,,
STAROSTWO / 7
POWIATOWE W wollldu{r Rojenfa-Kevsalewska

Powiatowy Zespdt Uedadniani:
Dokumentacji Projektowea]
Sieci Uzbrojenia Terenu
05-200 Wolsmis, ul, Powstancdw 7

46


Biuro
Pisanie tekstu
46


1. Opinia wazna jest przez okres 3 lat.
2. Zgodnie z Art. 27 Ustawy z dnia 17 maja 1989 r Prawo Geodezyjne i Kartograficzne

(Dz. U. 22010 r.Nr.193,p0z.1287 z p6zn. zm.)

sie¢ uzbrojenia terenu podlega inwentaryzacji i ewidencji.

Inwestorzy sa zobowiazani:

- zapewni¢ wyznaczenie i dokonanie pomiar6w powykonawczych przez jedn. uprawnione do
wykonywania prac geodezyjnych,

pomiary powykonawcze sieci podziemnego uzbrojenia terenu, ukfadanej w wykopach otwartych,
nalezy wykona¢ przed ich zakryciem.

Postgpowanie niezgodne z w/w przepisami, podlega karze grzywny, orzekanej na podstawie
przepisdw o postgpowaniu w sprawach o wykroczeniach (Art. 48 ust. 1 pkt. 6 i ust. 2 Ustawy).
3.Integralna cz¢$¢ opinii stanowi zalacznik (zataczniki) w postaci mapy (map) do celéw projektowych
z wkreslonym usytuowaniem projektowanych sieci uzbrojenia terenu.
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Powiatowy Osrodek Dokumnentacji Geodezyjnej i Kartograficznej w Woltominie Jednostka ewid. : Zielonka Ukiad wsp: 2000 strefa 7/21°, Kronsztadt 86
Nr zgloszenia L. dz. 2492/13 KERG 041-92/13 Rodzaj pracy : Akt. mapy zas. Wykonawca : Geodezyjne Urzgdzanie Terendéw S. C. Robert Gut i Mieczystaw Gut
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xylem

Let's Solve Water

NP 3102 MT 3~ Adaptive 461 FINGE

Specyfikacja techniczna

JWy soko$é podnoszenia
[m]? y p
14,5—2
14,0%
13,5%
13,0%
12,5%
12,03
11,5%
11,C—§
10,5%
10,0—2
9,5—?
9,0—2
8,5—2
8,03
= | ()
7,53 78%
7,03
6,5%
6,0%
5,5%
5,0%
4,5—2
4,0%
3,54 Uwaga: Obraz moze nie odpowiadac obecnym
E ustawieniom.
3,05 R .
253 Opis ogolny
e Pompy z pototwarty m wirnikiem o podwy zszonej sprawnos$ci odporne na zaty kar
2,05 1192mm
1,5—?
1,0%
0,5 .
0.03 Wirnik
’ LI I i e 2 Al
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 [Us]  Griseeavelem “elwo szare
Srednica wiotu 100 mm
Gwarantowane zgodnie z ISO 9906 stopieri 2 zatgcznik 1 Srednica wirnika 192 mm
Liczba topatek 2
0mm
Installation: P - Mokra, stacjonarna do opuszczania po prowadnicach
Silnik
5 Silnik # N3102.160 18-11-4AL-W 3.1KW
cerne | 1@ @ Wersja stojana 62
AR Czestotliwos¢ 50 Hz
| Napiecie nominalne 400 V
Liczba biegunow 4
7 aweas Wﬁ Fazy 3~
Moc znamionowa 3,1 kW
Prad znamionowy 6,7 A
Prad rozruchowy 38 A
Nominalna predkos$¢ obrotowa 1445 1/min
Wspétczy nnik mocy
v MNLEVEL Catkowite obcigzenie 0,80
3/4 Obcigzenia 0,73
1/2 Obcigzenia 0,61
Sprawnos¢
Catkowite obcigzenie 84,0 %
95 (TO FURTHESTPOINT 3/4 Obcigzenia 84,5 %
1/2 Obcigzenia 83,0 %

Konfiguracja

vew 21— (2]

* DIMENSION TO ENDS OF GUIDE BARS

Dinensiordl dwg
NP 310207

Projekt Numer projektu Sporzadzony przez Sporzadzono dnia

2013-07-24

Ostatnia aktualizacja

49
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xylem

Let's Solve Water

NP 3102 MT 3~ Adaptive 461

Charakterystyki

Pompa

Srednica wylotu
Srednica wiotu
Srednica wimnika
Liczba topatek

100 mm
100 mm
192 mm

0 mm

Motor

Silnik #

Wersja stojana
Czestotliwosc
Napiecie nominalne
Liczba biegunow
Fazy

Moc znamionowa
Prad znamionowy
Prad rozruchowy

N3102.160 18-114AL-W 3.1KW
62

50 Hz

400 V

4

3...

3,1 kKW

6,7 A

38 A

Nominalna predko$¢ obrotowé45 1/min

T

Wspotczynnik mocy
Catkowite obci@Bhie
3/4 Obcigzenid,73
1/2 Obcigzenif,61

Sprawnos¢

Catkowite obci@kéhfe
3/4 Obcigzeni84,5 %
1/2 Obcigzeni83,0 %

[m
14,0
13,0

a4 -
© 5 2N
o O = [=}

H\\HH\HH\HH\HH?

*®
[=)

7,0

o
i

Wysoko&¢ podnoszenia

78%

2
3]

61 192mm

—

Sprawno&t

2 ¥

Sprawnos¢ catkowita

74,8 %)

B1 13mm

Moc na wale P2
Pobér mocy P1

Wartosci NPSH

N w b O

61 192mm

N
o
~

118,81/
T T T T T T T T T

16 20 24

‘ T
44 48 52

g

Gwarantowane zgodnie z ISO 9906 stopien 2 zatgcznik 1

Projekt

Numer projektu

Sporzadzony przez

Sporzadzono dnia
2013-07-24

Ostatnia aktualizacja

50
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xylem

Let's Solve Water

NP 3102 MT 3~ Adaptive 461 FINGE
Duty Analysis

Wysoko&¢ podnoszenia

[m
14,8
14,4
14,0
13,6
13,2
12,8
12,4
12,0

\H'?’\\\

11,2
10,8

7,27
6,87
6.4
6,0
56
5.2
48
44
4,0
36

w
i

2,87

N
~

A AN
N O O

o
[

o
~

o

=}
11
N
©
®

d=
J

T ] T T
44 48 52 [I/s]
Gwarantowane zgodnie z ISO 9906 stopien 2 zatgcznik 1

o
N
[o2]
N
N
-
(o)
N
o
N
~
N
[o2]
w
N
w
»
N
o

Pompa pojedyncza Pompy w sumie

Pumps
running Specific
/System Flow Head Shaft power Flow Head Shaft power Hyd eff. energy NPSHre

1 188l/s 912m 2,27 kKW 1881/s 912m 2,27 KW 74,8 % 0,0395 KMWVm3 1,98 m
Projekt Numer projektu Sporzadzony przez Sporzadzono dnia
2013-07-24

Ostatnia aktualizacja

51


Biuro
Pisanie tekstu
51


xylem

Let's Solve Water

NP 3102 MT 3~ Adaptive 461
VFD Curve

Projekt

3

15,0
14,5
14,0
13,5
13,0
12,5
12,0
11,55
10,53
10,03

9,53

9,0

ﬁmﬁnu

®
i

8,0
7,55
7,0
6,5
6,0
5,5
5,0

T

Wysoko&¢ podnoszenia

78%

61 192mm

Sprawnos&¢
Sprawno$¢ catkowita

kA
3,0
2,5

2,03

1,54
1,03
0,5

0,03

Moc na wale P2
Pobér mocy P1

4844152mm (P1)

461 192mm (P2)

(1
5,0
4,0
3,0
2,0
1,0

Wartosci NPSH

/461 192mm

o
IN
[eS)
N
N
N
o

Numer projektu

T I
44 48 52 IE

Gwarantowane zgodnie z ISO 9906 stopien 2 zatgcznik 1

Sporzadzony przez

Sporzadzono dnia
2013-07-24

Ostatnia aktualizacja

52
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xylem

Let's Solve Water

NP 3102 MT 3~ Adaptive 461 FINGE

VFD Analysis

[m
14,8

13,25

8,47

7,6

Wysoko$¢ podnoszenia

T T T T T T T T —
12 16 20 24 28 32 36 40 44 48 52 [I79]
Gwarantowane zgodnie z 1ISO 9906 stopien 2 zatgcznik 1

Pumps
running
/System

NN

Projekt

Pompa pojedyncza

Frequency Flow

50 Hz
45Hz
40Hz
35Hz
30Hz

18,81/s
16.21/s
138l/s
11,41/s
8,661/s

Pompy w sumie

Specific
Head Shaft power Flow Head Shaft power Hyd eff. energy NPSHre

912m 2,27 KWV 188l/s 9,12m 2,27 KW 74,8 % 0,0395 KWh/m3 1,98 m
728m 1,57 KW 16.21/s 728m 1,57 KW 741 % 0,0323 KWhm3 1,64 m
585m 1,09 KW 138l/s 585m 1,09 KW 732% 0,0274 KW/m3 1,36 m
459m 0,716 KW 1141l/s 4,59 m 0,716 KV 71,6 % 0,0237 KWWWm3  1,1m
351m 0,436 KW 8,66 /s 351m 0,436 KW 68,4 % 0,0217 WWh/m3 0,857 m

Numer projektu Sporzadzony przez Sporzadzono dnia

2013-07-24

Ostatnia aktualizacja

53
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xylem

Let's Solve Water

NP 3102 MT 3~ Adaptive 461 FINGE

Rysunek wymiarowy

‘85_ 401 .
REFLINE ‘A‘ 456 30
249 | 116

"
2 GUIDE BARS

| v MNLEVEL
o
o
<
A5 (TORURTHEST PANT)
REFLINE
[Te)
% 3| ©
A ol ~
w0
()]
~
- 1
-—
-—
vew [z]—[z] 8
= o
o
N
2 @P0(x)
1) BAT X
[ 250
[T
(e}
—
O
Wsight
*  DIMENSION TOENDS CF GUDE BARS
Dmesiad dvg
NP31RMT
Projekt Numer projektu Sporzadzony przez Sporzadzono dnia | Ostatnia aktualizacja

2013-07-24

54
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HYDROTEC

Technologies

Jednostka certyfikujgca Certyfikat jakosci

Witaz inspekcyjny 1000 / 600 wodoszczelny % ISO 9001-2000

Norma

DIN
EN124

130

Wiaz zeliwny inspekcyjny w klasie D400, 31236
DN 1000, szczelny na wody powierzchniowe

Przeznaczony m.in. dla studni filtracyjnych,
pompowych, studni kanalizacyjnych.

System 2 pokryw umozliwia rewizje przez
mniejszg pokrywe bez koniecznosci otwierania
calego whazu.

A==l
=] DI EN 124 - D 400 i= |=—=
Ul c———noooooc—aooooo

==

I===]n

B e =
ad D= =||||| owEnt24-pam|||| | ==
—=u = alUUUU e = o dUlilnie—

Uooo

Pokrywa |

- szesciopunktowe ryglowanie na sruby
- uszczelka HYDROpren

- ciezar ok. 113 kg

Pokrywa Il inspekcyjna

- czteropunktowe ryglowanie na zamek
zasuwkowy (tzw. manetke)

- uszczelka HYDROpren

- ciezar ok. 45 kg

Korpus
- trzy uchwyty do przenoszenia wtazu
- kotnierz na calym obwodzie

Opcjonalnie
- rama kwadratowa o wym. zew. 1237x1237mm

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych

Nr art. Materiat llos¢ / paleta Ciezar
[szt.1
894 570 EN-GJS 4 ok. 237 kg
SA0570_zB-01 HYDROTEC Technologies Sp. z 0.0. - ul. Palacza 13 - 60-242 Poznan
Tel.: 61-8630 100 - Fax: 61-8626 213 55

Internet: www.hydrotec-t.pl - E-mail: biuro@hydrotec-t.pl
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Document: DS ®
Edition: 1/2011
Type: TDO

Zasuwa nozowa TDO TDO Knife Gate Valve  3agswxka Hoxesas TDO

DN100 zuzycie 5,5 NI na suw
DN8O0 zuzycie 4,4 NI na suw

Przetgczanie armatury w sposéb
migowy tj. czas liczony w
pojedynczych

sekundach.

Wydatek kompresora wylicza
uzytkownik na podstawie zuzycia
powietrza (j/w) i

ilosci przetgczen w czasie.

E3
"3
3
-3
t3
3
3
3
3
3
3

Manufacturer reserves the right to change designwithout notifications

Producent zastrzega sobie prawo wprowadzenia zmian konstrukcyjnych bez powiadomienia

Dane techniczne Technical data TexHuyeckue faHHble

wielko$ci nominalne: DN050-DN1400 nominal diameter: DN050-DN1400 HoMUHarbHbIM grameTpom: DN050-DN1400
przytacze: PN-EN 1092: PN6, PN10, PN16 flanges: PN-EN 1092: PN6, PN10, PN16  cbnanew: PN-EN 1092: PN6, PN10, PN16
dtugo$¢ zabudowy PN-EN 558 szereg 20 face to face PN-EN 558 series 20 crpoutensHas anmHa PN-EN 558 cepus 20
klasa szczelnosci A wg PN-EN 12266-1 leakage class A acc. to PN-EN 12266-1 knacc HenpoHuuaemoctu A PN-EN 12266-1
maksymalne ci$nienia robocze* PS maximum working pressures* PS MakcumarnbHble paboune gasneHns* PS
DN050-300 1.0 MPa DN050-300 1.0 MPa DN050-300 1.0 MPa

DN350-600 0.6 MPa DN350-600 0.6 MPa DN350-600 0.6 MPa

DN700-1400 0.2 MPa DN700-1400 0.2 MPa DN700-1400 0.2 MPa

Cechy konstrukcyjne Design features Xapaktepuctuka

armatura petnoprzelotowa, szczelno$¢ wobu full flow, bidirectional leak-tightness, nonHonpoxogHas apmatypa, HenpoHuLaemoc
kierunkach  przeplywu, tatwe i szybkie easy and quick replacement of TbB 060UX HanpaBneHusix, Nérkoe n bbicTpoe

przezbrajanie napedow, brak stref martwych, actuators, no dead zones, replaceable nepeBoopyxeHue npuBOZOB, OTCYTCTBHUE

wymienne uszczelnienie,  zredukowane seal, reduced motor torques, mounting 3acTOWHbIX 30H, 3aMeHSieMOe YMIOTHEHWE,

momenty  obrotowe, zabudowa miedzy between flanges, wafer orluger ymeHblueHHble  BpallalolMe  MOMEHTI,

kotnierzowa wykonanie wafer lub luger execution 3aCTpoiika Mexzy (pnaHuamu, UCnonHeHue
wafer unm luger

Zastosowanie Application [MpumeHeHne
oczyszczalnie i przepompownie Sciekéw, sewage treatment plants and pumping ycTaHOBKM [N OYACTKM CTOYHBIX BOf,
sieci kanalizacyjne, obiekty melioracyjne, stations, sewerage systems, land HACOCHbIE CTaHLMK, KaHanu3aLUMoHHbIe CETH,

stacje przesypowe  materiatbw  sypkich, melioration facilities, loose material 0GbekTbl Menuopauuu, CTaHUWK Meperysku
przemyst celulozowo papierniczy, spozywczy transfer stations, cellulose and paper cbinyunx Martepuanos, NPOMbILNEHHOCTb:
piwowarski, metalurgiczny, gorniczy, chemiczny industry, food, brewing, metallurgical, uenntonosHas, 6GymaxHas, nuiiesas,
mining and chemical industries NUBOBapHas,  MeTarnmnypruyeckas, ropHas,
XMMUYECKas.

* inne warto$ci na zapytanie / other values on request / apyrie faHHble no 3anpocy

80-299 Gdarisk tel. +48 58 554 59 29 56
ul. Barniewicka 66a fax: +48 58 552 72 28
www.tehaco.com.pl e-mail: tehaco@tehaco.com.pl


Maciek
Pole tekstowe
DN100 zużycie 5,5 Nl na suw
DN80 zużycie 4,4 Nl na suw

Przełączanie armatury w sposób migowy tj. czas liczony w pojedynczych
sekundach.
Wydatek kompresora wylicza użytkownik na podstawie zużycia powietrza (j/w) i
ilości przełączeń w czasie.
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Document: DS ®
Edition: 1/2011
Type: TDO

Dane projektowe / Design data / lpoekTHble AaHHbIe

Srednica nominalna / Size / HommHanbHblit anameTp PN-EN ISO 6708:1998 DN50 — DN1400

Owiert kotnierza / Flange drilling / onaney PN-EN 1092-2: 1999  PN6, PN10, PN16

Dlugos¢ zabudowy / Face to face / CtpontenbHas gnuHa PN-EN 558-1: 2008 seria 20/ series 20/ cepus 20
Badania / Tests / UcnbiTaHus PN-EN 12266-1: 2007  klasa A/ class A/ knacc A

Proba szczelnosci / Pressure test / cnbiTanne gasneHnem
Proby zgodne z PN-EN 12266-1:2007 Tests acc. to PN-EN 12266-1:2007 WcnbitaHus B cootBeTcTBUM ¢ PN-EN 12266-1:2007

Cisnienie prébne korpusu 1,5xPS  Body test pressure 1,5xPS  [laBneHve ucnbitaHus kopnyca 1,5x PS
Cisnienie prébne uszczelnienia 1,1 x PS  Seal test pressure 1,1xPS  [laBneHue ucnbitaHus ynnoTHEHWUNA 1,1 xPS
Klasa A oznacza brak widocznych Class A means no visually detectable  Knacc A 0603HajyaeT 0TCyTCTBME BUANMBIX TEYEN B
wyciekdw w trakcie préby. leakage during pressure test. npoLecce UCrbITaHus.
Korpus / Body / Kopnyc Uszczelka / Seal / YnnoTHeHve

Tmin [°C] Tmax [°C] Tmin [°C] Tmax [°C]
EN-GJL-250 -10 200 EPDM -50 120
EN-GJS-400 -18 200 NBR -30 105
EN-GJS-500 -10 200 VITON -20 200
epoksydowane RAL 5010 160um / epoxy RAL 5010 160um / SBR 30 100
3nokenaHoe RAL 5010 160um
N6z / Knife / Hox Pakunek / Packing / Habuska

Tmax [°C] Tmin [°C] Tmax [°C] pH

1.4301 400 PTFE -30 260 3-13
1.4401 400 PTFE + EPDM -30 130 3-12
1.4571 400

Uktady napedowe / Actuators / lNpueogpb!

NR  Koétko reczne Hand wheel Py4yHoe koneco

CW  Kofo taficuchowe Chain wheel LlenHoe koneco

GB  Przektadnia mechaniczna Bewel gear MexaHuyeckas nepegaya

NP Pneumatyczny Pneumatic lMHeBMaTMYECKMI NPUBOL,

NE  Elektryczny Electric ONeKTPOMEXaHNYECKIIA MPUBOL
NH  Hydrauliczny Hydraulic ['MapaBnMyeckuin Npusoa

Akcesoria / Accessories / MpuHaanexHocTu

WE  Elektromechaniczny wytacznik krancowy  Electromechanical limit switch ONeKTPOMEXaHNYECKUIA KOHLIEBOI BbIKMHOYATENb
WI  Indukeyjny wytacznik krancowy Inductive limit switch VHOYKTMBHBIA KOHLEBOW BbIKIOYaTENb
Pl Optyczny wskaznik potozenia Optical position indicator OnTuyeckuit HAMKATOP NOMNOXKEHNS
ZP  Elektrozawér pneumatyczny Pneumatic solenoid valve [THeBMaTUYECKUIA ANEKTPOMEXAHWYECKMIA KnanaH
SE  PrzedtuZenie wrzeciona Stem extension YonvHenuve wnupaens
80-299 Gdarisk tel. +48 58 554 59 29 57
ul. Barniewicka 66a fax: +48 58 552 72 28

www.tehaco.com.pl e-mail: tehaco@tehaco.com.pl
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Document: DS ®
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Type: TDO

Wymiary urzadzenia / Dimensions of the device / Pasmepbl

NR GB NE NP

o
o
@

Qv

H1

@DK

Gtéwne wymiary / Main dimensions / OCHOBHble pa3mepbl
NR GB NE NP

H ov M H H1 M H H1 C 5210 M H H1 C G NP | M

DN | FTF | @DK | @DZ

(mm] | [mm] | [(mm] | [mm] ) [mm] | [mm] kgl | [mm] | [mm] | [kg] (mm] | [mm] | [mm] [l kgl | [mm] | [mm] | [mm] | fca] | [] | [kg]

50 43 102 165 283 200 10 495 377 22 496 388 662 Fo7 30 414 214 114 Y P100 | 28

65 46 122 185 308 200 12 520 402 24 520 413 662 Fo7 32 429 239 114 Y P100 | 30

80 46 138 200 336 200 14 554 426 26 554 437 662 Fo7 34 468 263 114 Y P100 | 34

100 52 160 220 361 250 18 587 459 30 587 470 662 Fo7 38 521 296 114 Y P100 | 38

125 56 188 250 41 250 22 670 508 34 670 519 662 Fo7 42 595 345 114 Y P100 | 44

150 56 212 285 504 320 31 750 567 45 750 578 662 F10 56 736 405 154 2 P100 | 57

200 60 270 340 612 320 48 932 686 60 932 709 538 F10 73 854 509 154 V2 P150 | 74

250 68 320 395 712 320 65 1086 | 790 7 1086 813 538 F10 90 1072 | 613 202 2 P200 | 95

300 78 370 445 800 360 85 1250 | 892 97 1250 915 538 F10 110 | 1196 | 723 202 V2 P200 | 115

350 78 430 505 918 400 115 | 1410 | 1004 | 127 1410 1025 | 538 F10 140 | 1435 | 835 255 YA P250 | 145
400 102 482 565 | 1016 | 400 140 | 1660 | 1107 | 152 1660 1130 | 538 F10 165 | 1551 | 938 255 V2 P250 | 187

500 127 585 670 | 1263 | 500 250 | 1852 | 1362 | 276 1852 1402 | 707 F14 300 | 1688 | 1043 | 255 YA P250 | 307
600 154 685 780 | 1482 | 500 400 | 2168 | 1582 | 456 2168 1622 | 714 F14 450 | 1706 | 1054 | 255 V2 P250 | 457

700 165 800 895 - - - 2486 | 1818 | 710 2486 1858 | 714 F14 740

800 190 905 1015 - - - 2815 | 2014 | 890 2815 2054 | 714 F14 950

900 | 203 1005 | 1115 - - - 3170 | 2350 | 990 3170 2309 | 863 F16 1120

1000 | 216 110 | 1230 - - - 3470 | 2500 | 1183 3470 2509 | 863 F16 1213

1200 | 254 1330 | 1455 - - - 4074 | 2883 | 2080 4074 2928 | 863 F16 2130

1400 | 279 1535 | 1675 - - - 4880 | 3530 | 3305 4880 3530 | 863 F25 3455
80-299 Gdansk tel. +48 58 554 59 29 58
ul. Barniewicka 66a fax: +48 58 552 72 28

www.tehaco.com.pl e-mail: tehaco@tehaco.com.pl
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Document: DS
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Wymiary przytacza / Dimensions of a supplied / Pasmepbl noctaBnsieMbIx

DNS50-DNG5 DNB0-DN200  DN250-DN300 DN350-DN400

42
%
MR}
=
(S}
o
S
M=
Q
[
DN700-DN800 DN900-DN1000
Owiert kotnierza / Flange drilling / ®naney
PN 6 PN 10 PN 16
DN
@oP (@DZ| B |MR | M | e |o | X|@DP|@DZ| B | MR | M | e |0 | X|@ODP|@DZ| B | MR | M | @ | 0 | X
[mm] | [mm] | [mm] | [] G om] | [T F|E | om] | [mm] [ B mml | F| | E | mm] | mm] | [ [ (111 I B R O A

50 110 | 140 45 [ M-16 | 12 125 | 165 45 [ M-16 | 12 125 | 165 45 [ M-16 | 12

65 130 | 160 45 | M-16 | 12 145 | 185 45 | M-16 | 12 145 | 185 45 [ M-16 | 12

80 150 | 190 | 225 | M-16 | 12 160 | 200 | 225 [ M-16 | 12 160 | 200 | 225 [ M-16 | 12

125 | 200 | 240 | 225 | M-16 | 14 210 | 250 | 225 | M-16 | 14 210 | 250 | 225 | M-16 | 14

150 | 225 | 265 | 225 | M-20 | 14 240 | 285 | 225 | M-20 | 14 240 | 285 | 225 | M-20 | 14

4 4 4 4
4 4 4 4
4 4 4 8

100 | 170 | 210 | 225 | M-16 | 14 | 4 4 | 180 | 220 | 225 | M16 | 14 | 4 8 | 180 | 220 | 225 | M6 | 14
4 8 4 8
4 8 4 8
4 8 4 8

200 | 280 | 320 | 225 [ M-20 | 16 295 | 340 | 225 | M-20 | 16 295 | 340 15 | M-20 | 16

250 335 | 375 15 | M-20 | 16 6 6 | 12 | 350 | 395 15 | M-20 | 16 6 12 | 355 | 405 15 | M-24 | 16

<230 =Y (R S (R O (RO IO (SO I SR IS

300 | 395 | 440 15 | M-20 | 20 6 6 | 12 | 400 | 445 15 | M-20 | 20 6 12 | 410 | 460 15 | M-24 | 20

350 | 445 | 490 | 115 | M-20 | 22 10 | 6 | 12 | 460 | 505 | 115 | M20 | 22 10 470 | 520 | 115 | M-24 | 22 10

@ ||| | oololoo oo ||~ S>>
=
o

@ ||| | oololoo oo o~ BH|H>BH&
=
o

400 | 495 | 540 | 115 | M-24 | 25 10 | 6 | 16 | 515 | 565 | 11,5 | M-24 | 25 10 16 | 525 | 580 | 11,5 | M27 | 25 10 16
500 | 600 | 645 9 [ M24 | 29 14| 6 | 20 | 620 | 670 9 M-24 | 29 14 20 | 650 | 715 9 M-30 | 29 14 20
600 | 705 | 755 9 [ M27 | 35 14 | 6 | 20 | 725 | 780 9 M-27 | 35 14 20 | 770 | 840 9 M-33 | 35 14 20
700 | 810 | 860 | 7,5 | M27 | 45 16 | 8 | 24| 840 | 895 | 75 | M-27 | 45 16 24 | 840 | 910 | 7,5 | M-33 | 45 16 24
800 | 920 | 975 | 7,5 | M-30 | 55 16 | 8 | 24| 950 | 1015 | 7,5 | M-30 | 55 16 24 | 950 | 1025 | 7,5 | M-36 | 55 16 24
900 | 1020 | 1075 | 6,5 | M-30 | 58 | 20 | 8 | 24 | 1050 | 1115 | 6,5 | M-30 | 58 | 20 28 | 1050 | 1125 | 6,5 | M-36 | 58 20 28
1000 | 1120 | 1175 | 65 [ M-33 | 65 | 20 | 8 | 28 | 1160 | 1230 | 6,5 [ M-33 | 65 | 20 28 | 1170 | 1255 | 6,5 | M-39 [ 65 20 28
1200 | 1340 | 1405 | 55 [ M-36 | 75 | 22 | 10 | 32 | 1380 | 1455 | 55 [ M-36 | 75 | 22 | 10 | 32 | 1390 | 1485 | 55 | M45 | 75 22 | 10 | 32
1400 | 1560 | 1630 | 55 [ M-39 | 75 | 24 | 12 | 36 | 1510 | 1590 | 55 [ M-39 | 75 | 24 | 12 | 36 | 1520 | 1625 | 55 | M45 [ 75 24 | 12 | 36
80-299 Gdansk tel. +48 58 554 59 29 59
ul. Barniewicka 66a fax: +48 58 552 72 28
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Lista cze$ci / Parts list / Yactu cnucka
No | Element/Part/[etans Materiat / Material / Matepuan No. Element / Part / leTanb Materiat / Material / Matepuan
EN-GJL-250: PN-EN 1561 15 Wkret dociskowy / Set screw / MpuxuMHbIA BUHT PN-EN 4027:2006
1 Korpus / Body / Kopnyc EN-GJS-400: PN-EN 1563 16 Smarownica / Lubricating nipple / Macnenka PN-EN-76M-86002
EN-GJS-500: PN-EN 1563 17 Normalia / Standardized elements / A2
1.4301: PN-EN 10088-1: 2007 HopmanuaoBaHHbie fetan
2 | Noz/Knife | Hox 1.4401: PN-EN 10088-1: 2007 Normalia / Standardized elements /
1.4571: PN-EN 10088-1: 2007 18 HopManuaoBanHble geTanm A2
. PTFE + EPDM
3 Pakunek / Packing / Habueka
PTFE Normalia / Standardized elements /
' SN LAl AN 17| 19 Hopmanu3aosaHHble aetanu A2
4 Docisk / Clamp / 3axum EN-GJS-400: PN-EN 1563
Ezgf;‘gg ;\,\: E’\T 1155:13 20 Naped elektryczny / Electric actuator / Katalog producenta / Mnufacturer's
5 Wspornik / Yoke / KpoHwTeitH e OneKTPOMEXaHNYECKA NMPUBOA spec / Katanor npoussogutens
EN-GJS-500: PN-EN 1563
’ ) EN M7-4071 PN-EN 10025 . EN-GJL-250: PN-EN 1561
6 Stupek wspornika / Tie rod / CTsikHast LuTaHra 14021 PN-EN 1008812007 21 \rllviitz)r:;k napedu / Actuator suport / KoHconb EN-GJS400: PN-EN 1563
EPDM P EN-GJS-500: PN-EN 1563
7 Uszczelka / Seal | YnnoTHenve \’\;ﬁ'RoN 22 Trzpien / Stem / WnuHaens 1.4021: PN-EN 10088:2007
SBR 2 EgﬂZ;‘(t:b2°;;‘é?ﬂ°:H::fH/O§(’:fe fasteners / 1.4021: PN-EN 10088:2007
8 | Wrzeciono/ Stem / WnnHaenb LA (AR TR A0
1.4301: PN-EN 10088-1:2001 2% Naped pneumatyczny / Pneumatic cylinder Katalog producenta / Manufacturer's
9 Kotko reczne / Hand wheel / MaxoBuk EN-GJL-250: PN-EN 1561 actuator / MHeBMaTnyeckwi npusog spec / Karanor npoussogurens
10 Zﬁ;’fgﬁ L SRR MOS8: PN-EN 1982 25 | Tioczysko  Piston rod / LiTok nopuks 1.4021: PN-EN 10088-1:2007
11 | tozysko/Bearing / MoawwmnHuk AXK, AS 26 Nakretka / Nut / laiika A2
- MO58: PN-EN 1982 27 Uchwyt noza / Gate clevis / 3axum Hoxa 1.4021: PN-EN 10088-1:2007
12 | Kamien / Stem nut/KameHb
BA-101: PN-EN 1982 ) . . ,
N ia ] Standardized elements / 2 Przektadnia mechaniczna / Mechanical gear / Katalog producenta / Manufacturer's
13 ormal A2 MexaHuueckas Mepepaya spec / Katanor npoussogutens
Hopmanu3oBaHHble aeTanu
14 Normalia / Standardized elements / A2 29 Koto taricuchowe / Chain wheel / LienHoe koneco EN-GJL-250: PN-EN 1561
Hopmanu3oBanHble feTan 30 tancuch / Chain / Lienb PN-M/84540/DIN 766

80-299 Gdarisk
ul. Barniewicka 66a
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tel. +48 58 554 59 29
fax: +48 58 552 72 28 69
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Instructions [FR]

DESCRIPTION

Ces actionneurs électriques ont été congus pour permettre le pilotage d’'une vanne 1/4 tour. Pour tout autre application, nous
consulter préalablement. Nous ne pouvons étre tenus responsables en cas d’autre utilisation.

CONSIGNES DE SECURITE A A lire avant toute installation du produit

e |’alimentation électrique doit étre coupée avant toute intervention sur I'actionneur électrique (avant de démonter le capot ou de
manipuler la commande manuelle de secours).

e Toute intervention doit étre effectuée par un électricien qualifié ou une personne formée aux regles d’ingénierie électrique, de
sécurité et tout autre directive applicable.

e Respecter impérativement I'ordre des consignes de raccordement et de mise en service décrites dans le manuel sans quoi le
bon fonctionnement n’est plus garanti. Vérifier les indications portées sur la plaque d’identification de I'actionneur : elles doivent
correspondre a votre réseau électrique d’alimentation.

e Le produit doit étre protégé par un dispositif de sectionnement électrique adapté a sa puissance et facilement accessible.
e | e branchement a une prise de Terre est obligatoire au-dela de 42V suivant la norme en vigueur.

e Symboles utilisés : Danger : risque de Terre de protection @ Tension continue
choc électrique
@ Tension alternative

TRANSPORT ET STOCKAGE

e Les transporteurs étant responsables des avaries et des retards de livraison, les destinataires doivent émettre des réserves, le
cas échéant, avant de prendre livraison des marchandises. Les envois directs d’usine sont soumis aux mémes conditions.
e Le transport sur site est effectué dans un emballage rigide.

e Les produits doivent étre stockés dans des endroits propres, secs et aérés, de préférence sur des palettes de manutention ou
sur des étagéres.

MAINTENANCE

e La maintenance est assurée par notre usine. Si le matériel ne fonctionne pas, vérifier le cablage suivant le schéma électrique
et l'alimentation de I'actionneur électrique concerné.

e Pour toute question, prendre contact avec le service aprés-vente.

e Pour nettoyer I'extérieur de I'appareil, utiliser un chiffon (et de I'eau savonneuse).
NE PAS UTILISER D'AGENT A BASE DE SOLVANT OU D'ALCOOL

GARANTIE

e 100% des actionneurs ont été testés et réglés en usine.

e Ces produits sont garantis 2 ans ou 50000 manceuvres contre tous vices de fabrication et de matiére, a partir de la date de
livraison (facteur de service et classe du modéle suivant la norme CEI34).

e Cette garantie n'est valable que dans le cas ou le matériel aura été, entre temps, ni démonté, ni réparé. Cette garantie ne
s'étend pas a l'usure provoquée par suite de chocs ou maladresse, ainsi que par I'utilisation du matériel dans les conditions qui ne
seraient pas conforme a ses caractéristiques. Cette garantie est strictement limitée au remplacement de la ou des piéces d'origi-
nes reconnues défectueuses, par nos services, aprés expertise. Les frais de port aller et retour, ainsi que la main d'ceuvre, restent
a la charge du client. Aucune responsabilité ne serait nous incomber au sujet des accidents ou risques directs ou indirects décou-
lant d'une défectuosité de nos matériels. La garantie ne couvre pas les conséquences d'immobilisation et exclut tout versement
d'indemnité. Les accessoires et adaptations ne sont pas couverts par cette garantie. Au cas ou le client n‘aurait pas réalisé ponc-
tuellement les paiements stipulés aux échéances convenues, notre garantie sera suspendue jusqu'au paiement des échéances
en retard et sans que cette suspension puisse augmenter la durée de la garantie a la mise a disposition.

RETOUR DE MARCHANDISE

e |'acheteur est tenu de vérifier au moment de la livraison la conformité de la marchandise par rapport a sa définition.

e |'acceptation par I'acheteur de la marchandise dégage le fournisseur de toute responsabilité, si I'acheteur découvre une non-
conformité postérieurement a la date d'acceptation. Dans un tel cas, les frais de mise en conformité seront a la charge de I'ache-
teur qui supportera également seul, les conséquences financiéres du dommage. Les retours des marchandises sont acceptés
que si nous les avons préalablement autorisés : ils doivent nous parvenir franco de tous frais a domicile et ne comporter que des
produits dans leur emballage d’origine. Les marchandises rendues sont portées au crédit de I'acheteur, déduction faite des 20%
de reprise du matériel calculé sur la base du montant initial des marchandises retournées.

- Ne pas monter I'actionneur a moins de 30 cm d’une source de perturbations

- Ne pas monter I’actionneur « téte en bas »..
A électromagnétiques
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Montage mécanique (Modéles VR) [FR]

DIMENSIONS DE L’ACTIONNEUR

e L’actionneur est par défaut en position fermée.
e Fixations possibles : FO5 (4xM6 sur @50) et FO7 (4xM8 sur &70), étoile 17, profondeur 19mm.
e Ne pas monter I'actionneur « téte en bas ».

e Hauteur nécessaire pour monter I'actionneur : H=300mm au-dessus de la vanne.

20 - @70 1S0O FO7
4xM8

T 50 1SO FO5
4xM6

i

[
/U/
b

COMMANDE MANUELLE DE SECOURS

L’actionneur fonctionne en priorité électrique. S’assurer que 'alimentation est coupée avant de le manceuvrer manuellement.
e Tourner le bouton de débrayage (annexe p.31 repéere 9) vers la position MAN et le maintenir dans cette position.

e Tourner I'axe sortant de I'actionneur a I'aide d’'une clé a molette.

e Pour réenclencher la réduction, relacher le bouton de débrayage.

(G

MONTAGE / DEMONTAGE DU CAPOT ET DE L’'INDICATEUR DE POSITION

Il est nécessaire de démonter le capot pour le cablage et le réglage de I'actionneur.

e Montage du capot (annexe p.31 rep.2) : s’assurer que le joint (annexe p.31 rep.7) est bien dans son logement, monter le
capot et serrer les 4 vis M6 (annexe p.31 rep.3, couple : max. 6Nm).

e Montage de l'indicateur visuel (annexe p.31 rep.1) : emboiter I'indicateur sur I'axe sortant.

64
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Montage mécanique (Modéles VS) [FR]

DIMENSIONS DE L’ACTIONNEUR

L’actionneur est par défaut en position fermée.

Fixations possibles : FO7 (4xM8 sur @70) et F10 (4xM10 sur &102), étoile 22, profondeur 24mm.
Ne pas monter I'actionneur « téte en bas ».

Hauteur nécessaire pour monter I'actionneur : H=360mm au-dessus de la vanne.

Ne pas monter I'actionneur a moins de 30 cm d’une source de perturbations électromagnétiques .

®102 1SO F10
) 4xM10
I ¢ 70 1SO FO7
4xM8
boxs @ 20
35 122
207
®170 ) .
AN
' H
- L e 258
M
¥ @ @ U
275 57 35

COMMANDE MANUELLE DE SECOURS VS ET REGLAGE DES BUTEES

L’actionneur fonctionne en priorité électrique. S’assurer que I'alimentation est coupée avant de le manceuvrer manuellement..
Aucun débrayage n’est nécessaire, il suffit de tourner le volant (annexe p.32 repére 9).

Les butées mécaniques sont réglées par défaut a 90° et collées (Tubétanche Loctite 577 ou équivalent). Il est possible de les
ajuster en déplacant les 2 vis M8 (annexe p.32 rep.17) mais il faut les recoller pour assurer une bonne étanchéité.

MONTAGE / DEMONTAGE DU CAPOT ET DE L’'INDICATEUR

Il est nécessaire de démonter le capot pour le cablage et le réglage de I'actionneur.

e Montage du capot (annexe p.32 rep.2) : s’assurer que le joint (annexe p.32 rep.7) est bien dans son logement, monter le
capot et serrer les 4 vis M6 (annexe p.32 rep.3, couple : max. 6Nm).

e Montage de l'indicateur visuel (annexe p.32 rep.1) : monter le joint et I'indicateur puis le hublot avec les 4 vis M4.

Orientation du hublot pour un
montage standard
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Branchements électriques

[FR]

A RESPECTER LES CONSIGNES DE SECURITE

Nos presse-étoupes (annexe p.31/32 rep.15) acceptent un cable de diameétre compris entre 7mm et 12mm. Les cables utilisés
doivent supporter I'atmosphére ambiante (température maxi 70°).

o Retirer I'indicateur visuel, dévisser les 4 vis et retirer le capot.

CABLAGE DE L’ALIMENTATION ET DE LA COMMANDE (Sauf POSI - voir p.20)
o Veérifier sur I'actionneur que la tension indiquée sur I'étiquette (annexe p.31/32 rep.11) correspond a la tension du réseau.

e Connecter la terre avec la vis extérieure M5 sous les presse-étoupes (annexe p.31/32 rep.16).
Il est aussi possible de connecter la terre a I'intérieur de I'actionneur avec la vis M3 a coté du bornier (annexe p.17 rep.A).

e Dévisser le presse-étoupe gauche et passer le cable.
e Connecter les fils sur le bornier (annexe p.17 rep.B) suivant le mode de pilotage souhaité.

Mode 3 points modulants Mode Tout ou rien (fermé par défaut)

’tl P_'_h ’tl P_'_h A La température du bornier peut atteindre 90°C
NOTA BENE : Les cables utilisés doivent étre rigides
(tensions pour la recopie : 4 a 250V AC/DC)
Ouvrir NOTA BENE: L'actionneur étant branché en perma-

Ouvrir  Fermer nence, il doit étre raccordé a un dispositif de sectionne-

ment (interrupteur, disjoncteur), assurant la coupure
TP/PE | d'alimentation de I'appareil.

"] TPIPE
3

}i 1 H 2

15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)
100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)

1 H 2

15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)
100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)

Cosse ronde
pour la terre Collie ;
serrage

e Mettre un collier autour des fils (voir schéma ci-contre) et revisser le presse-étoupe.

CABLAGE DE LA RECOPIE

Nos actionneurs sont par défaut équipés de 2 contacts fins de course auxiliaires secs
normalement ouverts (NO). Par défaut, la came blanche est utilisée pour détecter I'ou-
verture (FC1) et la came noire pour détecter la fermeture (FC2).

Cette recopie accepte une tension comprise entre 24V et 240V AC/DC.

e Dévisser le presse-étoupe droit et passer le céble.

e Enlever 25mm de gaine et dénuder chaque fil de 8mm.

e Connecter les fils sur le bornier (annexe p.31/32 rep.12) suivant le schéma ci-contre.
e Revisser le presse-étoupe.

REGLAGE DES CONTACTS FINS DE COURSE

L’actionneur est pré réglé en usine. Ne pas toucher les 2 cames inférieures sous peine de perturber le fonctionnement de I'ac-
tionneur voire d’endommager ce dernier.

e Pour ajuster la position des contacts auxiliaires, faire pivoter les 2 cames supérieures en utilisant la clé appropriée.

CLE DE REGLAGE
SETTING KEY
SCHLUSSEL

SENS DE REGLAGE
SETTING DIRECTION
STELLWEG

SENS DE REGLAGE

SETTING DIRECTION

STELLWEG

CAME o ° CAME
CAM CAM
NOCKEN (o} b= NOCKEN

CLE DE REGLAGE
SETTING KEY
SCHLUSSEL

e Remonter le capot, visser les 4 vis et monter 'indicateur visuel.
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Instructions [GB]

DESCRIPTION

These electric actuators have been designed to perform the control of a valve with 90° rotation. Please consult us for any different
application. We cannot be held responsible if the mentioned actuators are used in contradiction to this advice.

SAFETY INSTRUCTIONS A To be read prior to the installation of the product

e The electric power supply must be switched-off before any intervention on the electric actuator (i.e. prior demounting its cover
or manipulating the manual override knob).

e Any intervention must only be carried out by a qualified electrician or other person instructed in accordance with the regulations
of electric engineering, safety, and all other applicable directives.

e Strictly observe the wiring and set-up instructions as described in the manual: otherwise, the proper working of the actuator can
not be guaranteed anymore. Verify that the indications given on the identification label of the actuator fully correspond to the char-
acteristics of the electric supply.

e The product must be protected by an easily accessible electric safety device (power isolator) corresponding to its power.

e As stipulated in the applicable regulation, the connection to earth contact is compulsory for devices with working voltages ex-
ceeding 42 V.

e Used symbols : Danger : risk of Earth protection @ Direct voltage
electric shock
@ Alternating voltage

TRANSPORT AND STORAGE

e The forwarding agents being held as responsible for damages and delays of the delivered goods, the consignees are obliged to
express if applicable their reserves, prior to accept the goods. The goods delivered directly ex works are subject to the same con-
ditions.

e The transport to the place of destination is carried out by using rigid packing material.

e The products must be stored in clean, dry, and ventilated places preferably on appropriate palettes or shelves.

MAINTENANCE

e Maintenance is ensured by our factory. If the supplied unit does not work, please check the wiring according to the electric dia-
gram as well as the power supply of the concerned electric actuator.

e For any question, please contact our after-sales service.

e To clean the outside of the actuator, use a lint and soapy water.
DO NOT USE CLEANING PRODUCT WITH SOLVENT OR ALCOHOL

GUARANTEE

e 100% of the actuators are fully tested and set in the factory.

e These products are guaranteed two years from the delivery date or 50,000 operating cycles against all types of manufacturing
and material faults (operating time and model class according to standard CEI34).

e This guarantee will only be valid if the unit has not been disassembled or self-repaired during its service life. It does not cover
any wear and damage caused by shocks or faulty operation neither by the use of the unit under conditions not in accordance with
its nominal characteristics. The guarantee is strictly limited to the replacement of original parts found defective on checking by our
service personnel. The cost of shipping to our premises, the return of devices to the customer as well as the repair cost will be
chargeable. We will not assume the responsibility for any direct or indirect accidents/risks originated by a failure of our products.
The guarantee does not cover the consequences of breakdown and excludes any payments for indemnities. The accessories and
adaptations are excluded from the guarantee. In the case where a customer has not proceeded to payments within the agreed
period, our guarantee will be suspended until the delayed payments have been received and with the consequence that this sus-
pension will not prolong the guarantee period in any case.

RETURN OF GOODS

e The customer is obliged to check the conformity of the goods with regard to their definition at the time of delivery.

e The acceptance of the goods by the purchaser disclaims the supplier of all responsibility if the purchaser discovers any non-
conformity after the date of acceptance. In such case, the repair cost will be borne by the purchaser who will also exclusively bear
all financial consequences of any resulting damage. Returned goods will only be accepted if our prior agreement has been given
to this procedure : the goods must be sent free of all cost and being shipped solely and in their original packing. The returned
goods will be credited to the purchaser with a reduction of 20% on the unit’s price charged in accordance with the original invoice
of the returned goods.

- Do not mount the actuator « upside down ».
- Do not mount the actuator less than 30 cm of a electromagnetic disturbances source.
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Mechanical mounting (VR models) [cB]

DIMENSIONS OF THE ACTUATOR

The actuator is set to its closed position in our factory.

Possible fixations : FO5 (4xM6 with @50) and FO7 (4xM8 with &70), star 17, depth 19mm.
Do not mount the actuator « upside down ».

Necessary height above the valve for the mounting of the actuator : H=300mm.

20 @70 1S0O FO7
o

4xM8
= N
ey 50 1SO F05
4xM6
225 : 7
A

@ﬁ H
| 201

' e o

v
b

1

12

EMERGENCY MANUAL OVERRIDE

In case of an electric supply failure, it is possible to operate the actuator manually :

e Turn the knob (appendix p.31 mark 9) to position MAN and hold it in position.

e Turn the outgoing drive shaft of the actuator with the help of an adjusting spanner.
e |n order to re-engage the reduction, release the knob.

(G

MOUNTING / DISASSEMBLY OF THE COVER AND POSITION INDICATOR

For the wiring and setting of the actuator, it is necessary to remove the cover.

e Mounting of the cover (appendix p.31 mark 2) : make sure that the seal ring (appendix p.31 mark 7) is correctly placed in its
position, mount the cover and tighten the 4 screws M6 (appendix p.31 mark 3, torque : max. 6Nm).

e Mounting of the position indicator (appendix p.31 mark 1) : fit the indicator onto the outgoing axle.
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Mechanical mounting (VS models) [cB]

DIMENSIONS OF THE ACTUATOR

The actuator is set to its closed position in our factory.

Possible fixations : FO7 (4xM8 with @70) and F10 (4xM10 with @102), star 22, depth 24mm.
Do not mount the actuator « upside down ».

Necessary height above the valve for the mounting of the actuator : H=360mm.

Do not mount the actuator less than 30 cm of a electromagnetic disturbances source.

®102 1SO F10
) 4xM10
I ¢ 70 1SO FO7
4xM8
T D 20
35 122
207
®170 ) .
AN
' H
- L e 258
M
¥ @ @ U
275 57 35

EMERGENCY MANUAL OVERRIDE AND MECHANICAL STOPS SETTING

The actuator operates in electric priority. Ensure that the power supply is cut off prior to manually operation. No declutching is
required, the hand wheel has simply to be turned (appendix p.32 mark 9).

The end mechanical stops are preset to 90° and stuck (Tubetanche Loctite 577 or equivalent). It is posible to adjust then by
moving the 2 screws M8 (appendix p.32 mark 17) but you need to stick them again in order to ensure a proper sealing.

MOUNTING / DEMOUNTING OF THE COVER AND POSITION INDICATOR

For the wiring and setting of the actuator, it is necessary to remove the cover.

e Mounting of the cover (appendix p.32 mark 2) : make sure that the seal ring (appendix p.32 mark 7) is correctly placed in its
position, mount the cover and tighten the 4 screws M6 (appendix p.32 mark 3, torque : max. 6Nm).

e Mounting of the position indicator (appendix p.326 mark 1) : mount the seal ring and the indicator then the window with the
4 screws M4.

Sense of window for standard
mounting
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Electric connection |GB|

A RESPECT SAFETY INSTRUCTIONS

Our cable glands (appendix p.14 mark 31/32) are designed for cables with a diameter between 7mm and 12mm. The used
cables must be able to withstand the ambient conditions (maximum temperature 70°C).

e Remove the position indicator, unscrew the four screws and take off the cover.

SUPPLY AND CONTROL WIRING (Except POSI - see p.22)

e Ensure that the voltage indicated on the actuator ID label (appendix p.31/32 mark 11) corresponds to the voltage supply.

e Connect to earth through the exterior bolt M5 located under the cable gland (appendix p.31/32 mark 16). It is also possible
to connect the actuator to earth inside the actuator through the bolt M3 next to the terminal strip (appendix p.17 mark A).

e Unscrew the left cable gland and insert the cable.
e Connect the wires to the terminal strip (appendix p.17 mark B) in accordance with the required control mode.

3-points modulating mode On-Off mode (pre-set to closed)
N Ph N Ph ﬁ
- + - + The terminal temperature can reach 90°C
NOTA BENE : The used wires must be rigid
(feedback voltages : 4 to 250V AC/DC)
Open ¢ Close Open NOTA BENE: The actuator is always powered, so it
must be connected to a disconnection system (switch,
. .—| TP/PE r TP/PE circuit breaker) to ensure the actuator power cut.
HeHebp e He by
15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)T 15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)T
100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC) 100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)

Earth round :
terminal Clamp
ring

e Put alacing cord around the wires (see the picture beside) and re-tighten the cable gland.

WIRING OF THE FEEDBACK SIGNAL

Our actuators are equipped with two simple limit switch contacts normally set in their
open position (NO). As per factory setting, the white cam is used to detect the open
position (FC1) and the black cam is used to detect the closed position (FC2).

This feedback system accepts voltages between 24V and 240V AC/DC.

e Unscrew the right cable gland and insert the cable.
e Remove 25mm of the cable sheath and strip each wire by 8mm.

e Connect the wires to the terminal strip (appendix p.31/32 mark 12) in accordance
with the diagram beside.

e Tighten the cable gland.

SETTING OF END LIMIT SWITCHES

The actuator is pre-set in our factory. Do not touch the two lower cams in order to avoid any malfunctioning or even damage to
the actuator.

e To adjust the position of the auxiliary contacts, make rotate the two superior cams by using the appropriate wrench.

O © CAME
CAM
le] P NOCKEN

@\ CLE DE REGLAGE
SETTING KEY

SCHLUSSEL

CAME

CAM
NOCKEN

CLE DE REGLAGE
SETTING KEY
SCHLUSSEL

SENS DE REGLAGE SENS DE REGLAGE
SETTING DIRECTION SETTING DIRECTION
STELLWEG STELLWEG

e Re-mount the cover, fasten the four screws and attach the position indicator.

70
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Instruktionen |T|

BESCHREIBUNG

Die elektrischen Stellantriebe wurden entwickelt, um Ventile mit Vierteldrehung zu steuern. Bitte ziehen Sie uns vor jeder anderen
Verwendung zur Rate. Fir jeglichen weitergehenden Einsatz kénnen wir keine Verantwortung Ubernehmen.

SICHERHEITSHINWEISE A Vor jeglicher Installation des Produktes zu lesen

e Die Stromzufuhr muss vor jeglichem Eingriff am elektrischen Stellantrieb unterbrochen werden (bevor die Haube abgenommen
oder die Handnotbetatigung bedient wird).

e Jeglicher Eingriff darf nur von qualifizierten Elektrikern oder von nach den Regeln der Elektrotechnik, der Sicherheit und allen
anderen anwendbaren Normen geschultem Personal vorgenommen werden.

e Beachten Sie unbedingt die Reihenfolge der Anweisungen zum Anschliessen und zur Inbetriebnahme, welche im Handbuch
beschrieben werden, ansonsten wird die einwandfreie Funktion nicht gewahrleistet. Uberprifen Sie die Angaben auf dem Typen-
schild des Stellantriebes : sie miissen Ihrer Stromversorgung entsprechen.

e Das Produkt mu durch eine Vorrichtung zur Unterbrechung des Stromkreislaufes geschiitzt sein, welche an seine Leistung
angepasst und leicht zuganglich sein muf.

e Die Erdung ist nach der geltenden Norm bei Uber 42V vorgeschrieben.

e Verwendete Symbole : CE Gefahr : Gefahr eines @ Schutzerdung @ Gleichspannung

elektrischen Schlages
@ Wechselspannung

TRANSPORT UND LAGERUNG

e Da die Spediteure fir Schaden und Lieferverspatungen verantwortlich sind, missen die Empfanger gegebenenfalls vor Annah-
me der Waren Vorbehalte auern. Lieferungen direkt ab Werk unterliegen den gleichen Bedingungen.
e Der Transport vor Ort erfolgt in einer festen Verpackung.

e Die Lagerung muss an einem sauberen, gellifteten und trockenen Ort erfolgen, bevorzugt auf Transportpaletten oder in Rega-
len.

WARTUNG

e Die Wartung wird in unserem Werk vorgenommen. Falls das Material nicht funktioniert, Giberpriifen Sie bitte die Kabelanschlis-
se nach dem Schaltplan und die Stromzufuhr des betreffenden elektrischen Stellantriebes.

e Bei Fragen wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

e Zur dusseren Reinigung des Gerétes ein Tuch und Seifenwasser verwenden.
BITTE NIE LOSUNGSMITTEL ODER ALKOHOLHALTIGE MITTEL ZUR REINIGUNG BENUTZEN.

GARANTIE

e 100% der Stellantriebe werden im Werk gepriift und eingestelit.

e Die Produkte unterliegen einer Garantie von zwei Jahren oder 50000 Bedienvorgangen beziiglich allen Herstellungs- und Ma-
terialfehlern, vom Datum der Auslieferung an (Einschaltdauer und Modellklasse nach Norm CEI34).

e Diese Garantie tritt nur in Kraft, wenn die Ware zwischenzeitlich weder repariert noch zerlegt worden ist. Sie bezieht sich weder
auf Verschleil durch St6Re oder Fehlbedienung noch auf den Einsatz des Materials unter nicht geeigneten Bedingungen. Diese
Garantie ist eingeschrankt auf den Ersatz des oder der Originalteile, die von uns nach Begutachtung als defekt anerkannt wurden.
Die Frachtkosten fiir Hin- und Riickweg sowie der Arbeitslohn obliegen dem Kunden. Wir ilbernehmen keinerlei Verantwortung
beziiglich Unfallen oder direkten oder indirekten Risiken, die sich aus einem Defekt unserer Waren ergeben. Die Garantie deckt
die Folgen eines Stillstandes nicht ab und schlielt jede Entschadigungs-zahlung aus. Zubehor und Umbauten fallen nicht unter
die Garantie. Fir den Fall, daR® der Kunde zeitweise nicht den Zahlungen zu den vereinbarten Falligkeiten nachgekommen ist,
wird die Garantie bis zur Zahlung der verspateten Falligkeiten ausgesetzt, ohne daf diese Unterbrechung die Dauer der gewahr-
leisteten Garantie verlangert.

RUCKSENDUNG VON WAREN

e Der Kaufer ist gehalten, bei Erhalt der Ware die Ubereinstimmung mit den Vorgaben zu (iberpriifen.

e Die Annahme der Ware durch den Kaufer befreit den Lieferanten von jeglicher Verantwortung, falls der Kaufer eine Reklamati-
on nach dem Zeitpunkt der Annahme feststellt. In einem solchen Fall obliegen dem Kaufer allein die Kosten fiir die Beseitigung
sowie die Folgekosten des Schadens. Warenriicksendungen werden nur angenommen, wenn wir sie zuvor genehmigt haben: sie
missen frei Haus, ohne jegliche Gebihren, an unseren Firmensitz geliefert werden und diirfen ausschliesslich originalverpackte
Ware enthalten. Die zurtickgesendeten Waren werden dem Kaufer gutgeschrieben, abziiglich 20% Warenricksendungspauscha-
le, veranschlagt auf Grundlage des urspriinglichen Rechnungsbetrags der zurlickgesandten Waren.

- Antrieb nie “Kopf uber” einbauen.
- Immer einen Mindestabstand von 30cm zu einer elektromagnetischens Storquelle einhalten .
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Mechanische Montage (VR modele) [D |

DIMENSIONEN DES STELLANTRIEBES

Der Stellantrieb wird mit Voreinstellung Position geschlossen geliefert.

Mogliche Befestigungen : FO5 (4xM6 bei @50) und FO7 (4xM8 bei &70), Stern 17, Tiefe 19mm.
Den Stellantrieb nicht kopfuber anbringen.

Notwendige Hohe zur Anbringung des Stellantriebes : H=300mm Uber dem Ventil.

20 @70 1S0O FO7
o

4xM8
= N
ey 50 1SO F05
4xM6
225 : 7
A

@ﬁ H
| 201

' e o

v

1

12

HANDNOTBETATIGUNG

Die Prioritat der Funktion des Antriebs ist Automatikbetrieb. Bitte priifen, dass die Stromversorgung abgeschaltet ist bevor der
Antrieb von Hand betatigt wird .

e Stellen Sie den Schalter (Anhang Seite 31 Markierung 9) auf MAN um und halten Sie ihn in dieser Position.
¢ Drehen Sie die Achse des Stellantriebes mit Hilfe eines Rollgabelschlussels.
e Um die Reduktion wieder einzukuppeln, lassen Sie den Kupplungsschalter los.

(G

ANBRINGUNG UND ABNEHMEN DER HAUBE UND DES STELLANZEIGERS

Es ist notwenig, zur Verkabelung und Einstellung des Stellantriebes die Haube abzunehmen.

e Anbringung der Haube (Anhang Seite 31 Markierung 2) : darauf achten, daf3 der Dichtring (Anhang Seite 31 Markierung 7)
richtig sitzt, die Haube anbringen und die 4 Schrauben M6 anziehen (Anhang Seite 31 Markierung 3, Drehmoment : max. 6Nm).

e Anbringung des Stellanzeigers (Anhang Seite 31 Markierung 1) : der Stellanzeiger wird auf die ausgehende Achse aufge-
steckt.
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Mechanische Montage (VS modele)

DIMENSIONEN DES STELLANTRIEBES

Der Stellantrieb wird mit Voreinstellung Position geschlossen geliefert.

Mogliche Befestigungen : FO7 (4xM8 bei @70) und F10 (4xM10 bei ©@102), Stern 22, Tiefe 24mm.

Den Stellantrieb nicht kopfuber anbringen.

Notwendige Hohe zur Anbringung des Stellantriebes : H=360mm Uber dem Ventil.

Beriicksichtigen bei der Montage des Antriebs einen Mindestabstand von 30cm zu elektromagnetischen Storquellen.

®102 1SO F10
) 4xM10
I ¢ 70 1SO FO7
4xM8
boxs @ 20
35 122
207
®170 ) .
AN
' H
- L e 258
M
¥ @ @ U
275 57 35

HANDNOTBETATIGUNG UND EINSTELLUNG DER ENDHALTERUNGEN

Der Stellantrieb wird vorrangig elektrisch betrieben. Vor manueller Inbetriebnahme sicherstellen, dass die Stromzufuhr unterbro-
chen ist. Ein Auskuppeln ist nicht erforderlich, es reicht aus, das Steuerrad zu drehen (Anhang Seite 32 Markierung 9).

Die mechanischen Endhalterungen sind ab Werk auf 90° voreingestellt und geklebt (Tubetanche Loctite 577 oder mit entspre-
chender Spezifikation). Sie lassen sich durch Versetzen der beiden Schrauben M8 verstellen (Anhang Seite 32 Markierung 17),
aber sie mussen danach geklebt sein um die Abdichtung zu beachten.

ANBRINGUNG UND ABNEHMEN DER HAUBE UND DES STELLANZEIGERS

Es ist notwenig, zur Verkabelung und Einstellung des Stellantriebes die Haube abzunehmen.

e Anbringung der Haube (Anhang Seite 32 Markierung 2) : darauf achten, dal® der Dichtring (Anhang Seite 32 Markierung 7)
richtig sitzt, die Haube anbringen und die 4 Schrauben M6 anziehen (Anhang Seite 32 Markierung 3, Drehmoment : max. 6Nm).
e Anbringung des Stellanzeigers (Anhang Seite 32 Markierung 1) : den Dichtring und den Stellanzeiger anbringen, schlieRlich
die Glasabdeckung mit den 4 Schrauben M4 befestigen.

Orientierung des Glasabdeckung
fur eine Standardmontage

3
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Elektrische Verbindung [D |

BEACHTEN SIE UNBEDINGT DIE SICHERHEIT ANWEISUNGEN

Unsere Kabelverschraubungen (Anhang Seite 31/32 Markierung 15) sind zulassig fur Kabel mit einem Durchmesser zwischen
7mm und 12mm. Die verwendeten Kabel mussen der Umgebungsluft standhalten (maximale Temperatur 70°C).

e Den Stellanzeiger abziehen, die vier Schrauben I6sen und die Haube abnehmen.

VERKABELUNG DER STROMZUFUHR UND DER STEUERUNG (auBer POSI - p.24)

¢ Uberpriifen Sie am Stellantrieb, daR die angegebene Spannung auf dem Typenschild (Anhang Seite 31/32 Markierung 11) der
Spannung des Netzes entspricht.

e SchlieRen Sie die Erdung mit der Aussenschraube M5 unter den Kabelverschraubungen (Anhang Seite 31/32 Markierung 16)
an.

e Es ist ebenso maglich, die Erdung innen am Stellantrieb neben der Klemmleiste mit der Schraube M3 anzuschliessen (Anhang
Seite 17 Markierung A).

e LJsen Sie die linke Kabelverschraubung und fuhren Sie das Kabel durch.

e SchlieRen Sie die Drahte an der Klemmleiste an (Anhang Seite 17 Markierung B), je nach gewunschter Steuerungsart.

3-Punkt-Modus Auf-Zu Modus (Voreinstellung geschlossen)

Ph Die Terminal-Temperatur kann bis zu 90°C er-
+ reichen.

N Ph N

- + -

NOTA BENE: Die Anschlusskabel miissen biegesteif
sein (Ruckmeldespannungen 4 bis 250V AC/DC)

NOTA BENE: Da der Antrieb dauernd eingeschaltet ist,
muss er mit einem Sicherungsdispositiv (Unterbrecher
... ), verbunden sein, um eine Abschaltung durch Unter-
brechung der Versorgungsspannung zu erméglichen.

Auf

-

1M 2 3

Auf Zu

"] TPIPE
T H2 H s

TP/PE

15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)
100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)

15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)
100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)

e Einen Kabelbinder um die Drahte legen (s. nebenstehende Skizze) und die Kabelver-
schraubung wieder befestigen.

Erdung rund

Anschluss Klemmband'

VERKABELUNG DER RUCKMELDUNG

Unsere Stellantriebe sind defaultmassig mit 2 einfachen Endschalterkontakten versehen,
welche normalerweise gedffnet sind (NO). GeméaR Voreinstellung dient die weisse Nocke
dazu, die Offnung zu erfassen (FC1) und die schwarze Nocke, um das Schliessen zu erfas-
sen (FC2).

Dies(e Rﬂz;kmeldung ist geeignet flir eine Spannung zwischen 24V und 240V AC/DC.

e L3sen Sie die Kabelverschraubung und fuhren Sie das Kabel durch.

e Entfernen Sie 25mm der Ummantelung und legen Sie jeden Draht auf 8mm frei.

e SchlieRen Sie die Drahte nach dem nebenstehenden Schema an der Klemmleiste
(Anhang Seite 31/32 Markierung 12) an.

e Die Kabelverschraubung wieder befestigen.

EINSTELLUNG DER ENDSCHALTERKONTAKTE

Der Stellantrieb wird im Werk voreingestellt. Beriihren Sie die beiden unteren Nocken nicht, da sonst die Funktion des Stellantrie-
bes gestort oder letzterer sogar beschadigt werden kann.

e Um die Position der Hilfskontakte einzustellen, drehen Sie die beiden oberen Nocken unter Zuhilfenahme eines geeigneten
Schlissels.

CAME

CAM
NOCKEN

O CAME
CAM
NOCKEN

CLE DE REGLAGE
SETTING KEY
SCHLUSSEL

SENS DE REGLAGE
SETTING DIRECTION
STELLWEG

CLE DE REGLAGE
SETTING KEY
SCHLUSSEL

SENS DE REGLAGE
SETTING DIRECTION
STELLWEG

e Die Haube wieder anbringen, die vier Schrauben anziehen und den Stellanzeiger aufstecken.
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Schéma électrique : Série V : 100v - 240v AC (50/60Hz) et 100V - 350V DC ou 15V - 30V AC (50/60Hz) et 12V - 48V DC | FR IGB I D |

Electric wiring : V range: 100v - 240V AC (50/60Hz) and 100V - 350V DC or 15V - 30V AC (50/60Hz) and 12V - 48V DC
Schaltplan : Serie V : 100v - 240v AC (50/60Hz) und 100V - 350V DC oder 15V - 30V AC (50/60Hz) und 12V - 48V DC

La température du bornier peut atteindre 90°C
The terminal temperature can reach 90°C
Die Terminal-Temperatur kann bis zu 90°C erreichen.

- Les cables utilisés doivent étre rigides (tensions pour la recopie : 4 a 250V AC/DC)
- N.B.: The used wires must be rigid (feedback voltages : 4 to 250V AC/DC)
- N.B.: Die Anschlusskabel miissen biegesteif sein (Riickmeldespannungen 4 bis 250V AC/DC)

REP DESIGNATION / BESCHREIBUNG

FCO |Fin de course ouverture
Open limit switch
Endschalter AUF

FCF |Fin de course fermeture
Close limit switch
Endschalter ZU

CABLAGE CLIENT SUGGERE / SUGGESTED CUSTOMER WIRING
EMPFOHLENE VERDRAHTUNG

FC1 Fin de course auxiliaire 1
Auxiliary limit switch 1
Zusatzlicher Endschalter 1

Mode 3 points modulants
3-points modulating mode
3-Punkt-Modus

Mode Tout ou rien (ON/OFF)
On-Off mode
Auf-Zu Modus

FC2 |Fin de course auxiliaire 2
Auxiliary limit switch 2

1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
: . |
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 ] 1
| | I
| : |
! N Ph ! N Ph ' Zusétzlicher Endschalter 2
1 1 1
1 - + | - + 1
1 1
i ! ! D1/D2 | Bornier report défaut (24V DC / 3A max)
1 I . 1 Failure report Terminal strip (24V DC / 3A max)
| | Ouvrir i Fehlermeldung Klemmleiste (24V DC / 3A max)
: Fermer ' Open i
1 1
! Close ! Auf I
! Zu ! ! RECOPIE /| FEEDBACK
: : S~ : RUCKMELDUNG
1 ] 1
| | : 022 0=
i TP/PE . TP/PE | 205 205
: ! : S § =z S § =z
1
! : ! £5:  235%
| | | o°u o°H
! ! ! ©°) o 9 o
1 | 1 - ~
1 1 ' OxZ 1 oxZ
: 3] [ [2] [3] | RS2 1 BE3
---------------------------------------------------------- - 'z8T | z3m
P QEg 8BS
] ] &)
AR A=

100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)
TP/PE 15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)

1

1 1

' T

' |

1

i |

| Mode ONIOFF obligatoire |\/grsjon | 51 SNAAB90000

: ON/OFF mode compulsory . fol O |

| ON/OFF Modus notwendig |Failsafe !

: EBS.24 |

1 1

| |

1 1

b oo o o e e e e e e e e e 1
_______________________________________________________________________________________________________ 1
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Schéma électrique : Série V 400V

|FRIGBI D |

Electric wiring : standard V 400V
Schaltplan : standard V 400V

ALIMENTATION MOTEUR

MOTOR

SPANNUNGSVERSORGUNG MOTOR

POWER SUPPLY

1Lz 3y

F1‘

FZ‘

ALIMENTATION COMMANDE
CONTROL POWER SUPPLY
STELLERSPANNUNG

BORNIER MOTEUR
TERMINAL BLOCK MOTOR

ANSCHLUSSBLOCK MOTOR

2o
6E
ox <
SWs
nIg 1 L 6 B c
=0 .
ZbE= 0
we>
534
w Q E FCO X_‘ FCF FC1 FC2
oH T
a é g KMt KM2
So= | |
© U 4I 2 3 5 A
KM \"’ 6 1’ kM2\° s7
Al Bl C OUVERT FERME
OPEN CLOSED
AUF pv)
Mt LS @ Hs KM2 KM
OUVERT FERME
T KM1 OPEN KM2 CLOSED
AUF v
REP DESIGNATION REP DESIGNATION
BESCHREIBUNG BESCHREIBUNG
FCO | Fin de course ouverture H4 | Signalisation alimentation moteur
Open limit switch Motor supply indication
Endschalter AUF Riickmeldungmotorspannung
FCF | Fin de course fermeture H5 | Signalisation alimentation commande
Close limit switch Control supply indication
Endschalter ZU Riickmeldungstellerspannung
FC1 | Fin de course auxiliaire 1 KM1 | Contact ouverture
Auxiliary limit switch 1 Opening swith
Zuséatzlicher Endschalter 1 Offner
FC2 | Fin de course auxiliaire 2 KM2 | Contact fermeture
Auxiliary limit switch 2 Closing swith
Zuséatzlicher Endschalter 2 Schliesser
S5 | Poussoir d’arrét F1 | Contact thermique
Stop button Thermical switch
Stopschalter Thermoschalter
S6 | Poussoir d’ouverture F2 | Contact thermique
Opening button Thermical switch
Startschalter Thermoschalter
S7 | Poussoir de fermeture H Résistance de réchauffage
Closing button Heating resistor
Ausschalter Heizwiderstand
M Moteur T Thermostat
Motor Thermoswitch
Motor Thermoschalter

- L’alimentation du moteur est cablée sur un relais bistable triphasé a inversion de phase (non livré)
- The motor power supply is wired on bistable three-phase relay (not delivered)
- Anschluss des Motors ist auf einem bistabiles Drehstrom-Relais mit Phasenumkehrung verkabelt (nicht geliefert)

- En cas de fonctionnement inverse, inverser 2 des phases du moteur
- If working inverted, invert 2 phases of motor
- Bei umgekehrter Laufrichtung, umkehren sie die beiden Phasen des Motors

DSBA3400 - Révision : 17/01/2011
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Cartes électroniques [Fr]cB] D |

Electron{c cards Cartes d’alimentation et commande
Elektronische Karten Pilot and power supply cards
Steuerung und Stromversorgung Karten
SNAA730100 SNAA730000
15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC) 100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)

° o o
17

3 ]:

] SNAA7301OO E E n?53ﬂ .

o dq
ﬁ [

o snaa 7300001317
O o Ind A E@ Qfﬂno

C)VALPES 2000 (¥ o —
i o
£

q CN2
°

LI
P_J
IO_J

@5@

—== 0

(C)VALPES 2009

- 8]
°°
'-

XL =5 e} N _ v g
] s az < g7 5
ME2009 o mileHl0 - a VO%;)E I
J a ° 5|2
° B o cs pgf|B@ O
| &t o : BERs
o ic7 L= o !
7 S " &|ofeooforo] N e
- REL|‘1 240V ACIOWMAX__F2 =~ %\ RE'-‘ci
12-48Y DC / 30W MAX o] o0 |D o Ulocw o[ @ ° O(',‘y — CEG ooo
M CNG<° c2 Yo|al T [ [e] @0049 o@‘: ~ (
e ol o] @Do |0 [\ olollelal  f@eksk
j S Bl e et NN 1w pcn o vy - o7 o W
A c) B)(C
Rep. Désignation Designation Bezeichnung
A Vis de terre Earth screw Erde Schraube
B Bornier alimentation et commande Pilot and power supply terminal strip Steuerung und Stromversorgung Verbindung
C* | Fusibles protection carte Card protection fuses Karte Sicherung
D LED 2 : microprocesseur ok LED 2 : microprocessor ok LED 2 : Mikroprozessor ok
E** |LED 3 : défaut détecté LED 3 : detected failure LED 3 : Aufgespiirter Fehler
F LED 1 : présence tension LED 1 : power presence LED 1 : Spannungsanwesenheit
G Bornier report défaut (24V DC - 3A max) | Failure reportTerminal strip (24V DC - 3A max) | Fehlermeldung Klemmleiste (24V DC - 3A max)

* Fusibles pour carte multi-tensions / Fuses for multivolt card / Sicherung fur Multispannung Karte :
- Carte / Card/ Karte SNAA730100 : 5A / T 125V (Littelfuse 39615000000)
- Carte / Card / Karte SNAA730000 : 3,15A / T 250V (Multicomp MST 3,15A 250V)

** Défauts possibles : limitation de courant, limitation thermique ou erreur programme
=> vérifier que le couple de la vanne n’est pas supérieur au couple maximum fourni par I'actionneur
=> vérifier que I'actionneur ne dépasse pas la durée sous tension donnée (surchauffe possible)
Pour redémarrer I'actionneur, inverser le sens de marche ou I'éteindre et le remettre sous tension.

Possible defects : limitation of current, thermic limitation or program error

=> check that the valve torque is not superior to the maximum torque stand by the actuator
=> check that the actuator do not exceed the duty cycle indicated (possible overheat)

To re-start the actuator, reverse the sense of rotation or switch the power off and on.

Maogliche Fehler : Strombegrenzung, thermische Begrenzung oder Programmsfehler

=> Uberpriifen sie das Drehmoment von dem Ventil

=> Uberpriifen sie das die Einschaltdauer nicht grober als spezifisiert in die technischen Daten von den Antrieb ist
Um die Antrieb neue zu starten, muss man den Drehrichtung auswechseln oder die Spannung Auf/Zu Umschalten.
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Systéme sécurité Modéles FAI LSAFE | FR IGB I D |

FAIL

Security system FAI LSAF E M Odele

DESCRIPTION
DESCRIPTION
BESCHREIBUNG

Systéme de sécurité (mode Tout ou Rien obligatoire) Pour des actionneurs VR / VS
Safety system (ON/OFF mode compulsory) For VR / VS actuators

Sicherheitssystem (ON/OFF Modus notwendig) Fir VR / VS Stellantriebe

DONNEES TECHNIQUES
TECHNICAL DATA
TECHNISCHE DATEN

TYPE EBS.24
Tension

Voltage 24V DC
Spannung

Courant nominal

Nominal current 0,8A
Nennstrom

Courant maximal
Maximal current 2,4A
Max. Strom

Durée initiale de charge
Initial loading time 14h max
Ladezeit

Relais de report d’état de la charge

Load state feedback relay
Rickmelderelais flir Ladezustand

250V AC 50/60Hz - 5A max
30V DC - 5A max

Température
Temperature
Temperatur

-10°C a/to/bis 40°C
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syltzmAILt Modeéles FAILSAFE [Fr]cB] b ]
SAFE FAILSAFE models

Security system FAI LSAF E M Odele

BLOC BATTERIE 24V DC
. . 24V DC BATTERY BLOCK
E-: fil noir 24V DC BATTERIE BLOCK
black wire
schwarz Faden
F+ : fil rouge l Bloc de sécurité 2 Carte alimentation et commande
red wire F+ Failsafe security block % Pilot and power supply card
rot Faden | Sicherheitsblock ‘8" Steuerung und Stromversorgung Karte
(=]
o
E-
17 17
REPORT D’ETAT DE 18 18
LA CHARGE 1==-165
LOAD STATE ! | 2T 22
FEEDBACK
RUCKMELDUNG VON : | Batterie chargée : contact fermé g %
LADEZUSTAND X 66 Loaded battery : closed contact 23
! [ Beladene Batterie : geschlossener Kontakt 88
)
1
1
1

| Mode Tout ou rien
Configuration @ ou : @ AOU ']Z_'gjffl\TO% ({JeS
Configuration @ OR '--._e

_ Ouvrir
Konfigurati ODER Open
onriguration @ AUT
. . : N Ph
Fermé par défaut / Pre-set to closed / Voreinstellung geschlossen +

Configuration Aou B :

A- Mode standard : en cas de pilotage de I'actionneur avec un automate, le report d’état de la charge peut étre connecté a celui-ci
pour plus de sécurité.

B- Mode de sécurité totale (en utilisant le relais de report d’état, bornes 65 et 66) : I'actionneur n’ouvrira la vanne que si le bloc de
sécurité est opérationnel (charge suffisante, carte initialisée).

Configuration A or B :

A- Standard mode : when piloting the actuator with an automat (PLC), the load state feedback can be connected to it for more safety.

B- Total security mode (using the feedback relay, terminals 65 and 66) : the actuator will open only if the  security block is ope-
rational (sufficient loading, initialized card).

Konfiguration A oder B :

A- Standard Modus : Im Falle der Steuerung des Antrieb mit einer Automat kann der Rickmeldung des Batteriesladung an
diesen hier fur Sicherheit angeschlossen sein.

B- Total Sicherheit Modus (mit benutzung des Rickmeldungsrelais, Klemmen 65 und 66) : der Antrieb wird den Hahn nur 6ffnen
wenn das Sicherheitsblock geladen ist (gemigenede Ladung, initializierte Karte).
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Positionnement

POSI

Modeéles POSI - Branchements électriques [FR]

Positioning

A RESPECTER LES CONSIGNES DE SECURITE ~ ACTIONNEUR DEJA PRE-REGLE EN USINE

Nos presse-étoupes (annexe p.31/32 rep.15) acceptent un cable de diametre compris entre 7mm et 12mm. Les cables utilisés
doivent supporter I'atmosphére ambiante (température maxi 70°).

e Retirer I'indicateur visuel, dévisser les 4 vis et retirer le capot.

CABLAGE DE L’ALIMENTATION

o Veérifier sur I'actionneur que la tension indiquée sur I'étiquette (annexe p.31/32 rep.11) correspond a la tension du réseau.

e Connecter la terre avec la vis extérieure M5 sous les presse-étoupes (annexe p.31/32 rep.16). Pour la version multi-
tensions, il est aussi possible de connecter la terre a l'intérieur de I'actionneur avec la vis M3 a coté du bornier.

e Dévisser le presse-étoupe gauche et passer le cable.
e Connecter les fils sur le bornier de la carte alimentation (annexe p.31/32 rep.14).

N Ph

.
| | TPPE
3

—1H2H i

15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)
100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)

Cosse ronde
pour la terre Collier ¢
serrage

e Mettre un collier autour des fils (voir schéma ci-contre) et revisser le presse-étoupe.

CABLAGE CONSIGNE ET RECOPIE DE LA CARTE P5

Afin de limiter les perturbations électromagnétiques, I'utilisation de cables blindés est obligatoire (cables supérieurs a 3m).
e Dévisser le presse-étoupe droit et passer le céble.

e Connecter la consigne entre les bornes 15 et 16 (annexe p.27 rep.B).

La borne 15 est la polarité négative (-) et la borne 16 la polarité positive (+).
e Connecter la recopie entre les bornes 13 et 14 (annexe p.27 rep.C).

La borne 13 est la polarité positive (+) et la borne 14 la polarité négative (-).

e Revisser le presse-étoupe.

Montage départ usine : par défaut, consigne et recopie en 4-20mA, sens normal.
Pour reparamétrer la carte : voir page suivante, « Séquence de paramétrage ».
Pour vérifier le bon fonctionnement de la carte : voir page suivante, « Mode de fonctionnement normal ».

Type 0-20 ou 4-20mA : 5V DC max
La température du bornier peut atteindre 90°C
N.B. : L'actionneur étant branché en permanence, il doit étre raccordé a un dispositif de sectionnement

(interrupteur, disjoncteur), assurant la coupure d'alimentation de I'appareil.

N.B. : Les cables utilisés doivent étre rigides. (tensions pour la recopie : 4 a 250V AC/DC)
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Positionnement

POSI

Modeéles POSI - Branchements électriques [FR]

Positioning

SEQUENCES DE PARAMETRAGE

1 Positionnement des cavaliers K1, K2 et K3

- Positionner les cavaliers d’aprés le tableau suivant (avant chaque modification, mettre la carte hors
tension) :

Consigne Recopie Cavalier K1 Cavalier K2 Cavalier K3
A B A B
0-10V 0-10V ON OFF ON OFF OFF
0-10V 0-20mA ON OFF OFF ON OFF
0-10V 4-20mA ON OFF OFF ON ON
0-20mA 0-10V OFF ON ON OFF OFF
0-20mA 0-20mA OFF ON OFF ON OFF
0-20mA 4-20mA OFF ON OFF ON ON
4-20mA 0-10v OFF ON ON OFF OFF
4-20mA 0-20mA OFF ON OFF ON OFF
4-20mA 4-20mA OFF ON OFF ON ON

=
a\f@\ = vAe //"
= | o= <’®:

2 Choix du sens de la vanne

2.1 Sens normal (par défaut)

- Appuyer sur OPEN et mettre la carte sous tension en maintenant le bouton enfoncé.
- La LED verte s’allume. Relacher le bouton OPEN.

- Débrancher la carte.

2.2 Sens inverse

- Appuyer sur CLOSE et mettre la carte sous tension en maintenant le bouton enfoncé.
- La LED rouge s’allume. Relacher le bouton CLOSE.

- Débrancher la carte.

3 Choix du type de consigne

3.1 Consigne en tension 0-10V

- Appuyer sur MEM et mettre la carte sous tension en maintenant le bouton enfoncé.
- La LED rouge clignote 3 fois. Relacher le bouton.

- Débrancher la carte.

3.2 Consigne en courant 0-20mA

- Appuyer sur MEM et OPEN et mettre la carte sous tension en maintenant les boutons enfoncés.
- La LED rouge clignote 3 fois. Relacher les boutons.

- Débrancher la carte.

3.3 Consigne en courant 4-20mA (par défaut)

- Appuyer sur MEM et CLOSE et mettre la carte sous tension en maintenant les boutons enfoncés.
- La LED rouge clignote 3 fois. Relacher les boutons.

- Débrancher la carte.

4 Mode apprentissage

- Appuyer sur OPEN et CLOSE et mettre la carte sous tension en maintenant les boutons enfoncés.
- Les 2 LEDs s’allument. Relacher les boutons, les 2 LEDs s’éteignent. Le mode apprentissage est
sélectionné.

- Appuyer sur CLOSE pour faire venir la vanne en position fermée. La LED rouge s’allume.
- Mémoriser la position fermée par MEM + CLOSE, la LED rouge clignote 2 fois pour acquitter.

- Appuyer sur OPEN pour faire venir la vanne en position ouverte. La LED verte s’allume.
- Mémoriser la position ouverte par MEM + OPEN, la LED verte clignote 2 fois pour acquitter.

- Les positions sont mémorisées, débrancher la carte.

MODE DE FONCTIONNEMENT NORMAL

- Mettre la carte sous tension. La LED verte clignote 3 fois.

- Lors du fonctionnement normal, la LED verte s’allume lorsque le moteur ouvre la vanne, et la LED
rouge lorsque le moteur ferme la vanne.

- Lorsque les 2 LEDs sont éteintes, le moteur n’est pas sollicité.

- En cas de couple trop important, les 2 LEDs s’allument pour indiquer la limitation et I'actionneur
s’arréte. Pour le redémarrer, il faut soit inverser le sens de marche, soit éteindre et remettre sous ten-
sion la carte.
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Positionnement

POSI models - Electric connection [cB]

POSI

Positioning

A RESPECT SAFETY INSTRUCTIONS ACTUATOR PRE-SET IN FACTORY

Our cable glands (appendix p.31/32 mark 15) are designed for cables with a diameter between 7mm and 12mm. The used
cables must be able to withstand the ambient conditions (maximum temperature 70°C).

e Remove the position indicator, unscrew the four screws and take off the cover.

POWER SUPPLY WIRING

e Ensure that the voltage indicated on the actuator ID label (appendix p.31/32 mark 11) corresponds to the voltage supply.

e Connect to earth through the exterior bolt M5 located under the cable gland (appendix p.31/32 mark 16). For multivolt ver-
sion, it is also possible to connect the actuator to earth inside the actuator through the bolt M3 next to the terminal strip.

e Unscrew the left cable gland and insert the cable.
e Connect the wires to the power supply card’s terminal strip (appendix p.31/32 mark 14).

N Ph

- +

| TP/PE

1—{2}—{3[}#

15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)
100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC)

Earth round
terminal Clamp
ring

e Put a lacing cord around the wires (see the picture beside) and re-tighten the cable
gland.

POSITIONING CARD WIRING (OUTPUT AND INPUT SIGNAL)

In order to avoid electromagnetic perturbations, it is compulsory to use shielded cables (cables longer than 3m).
e Unscrew the right gland and pass the cable.
e Connect the input signal between terminals 15 and 16 (appendix p.27 mark B).
Terminal 15 is the negative polarity (-) and terminal 16 is the positive polarity (+).
e Connect the output signal between terminals 13 and 14 (appendix p.27 mark B).
Terminal 13 is the positive polarity (+) and terminal 14 is the negative polarity (-).

e Tighten the cable gland.

Factory setting : by default, 4-20mA input and output signals with normal rotation sense.
To proceed to a new setting of the card : please see next page, “Parameter selection sequence”.
To check the proper operation of the card : please see next page, “Normal operating mode”.

Type 0-20 or 4-20mA : 5V DC max.
The terminal temperature can reach 90°C
N.B.: The actuator is always powered, so it must be connected to a disconnection system (switch, circuit

breaker) to ensure the actuator power cut.

N.B.: The used wires must be rigid (feedback voltages : 4 to 250V AC/DC)
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Positionnement

POSI

POSI models - Electric connection [cB]

Positioning

PARAMETER SELECTION SEQUENCE

1 Shunts positioning K1, K2 and K3

- Position the shunts as follows (before modification, switch off the card) :

Input signal | Output signal Schunt K1 Schunt K2 Schunt K3
A B A B
0-10V 0-10V ON OFF ON OFF OFF
0-10V 0-20mA ON OFF OFF ON OFF
0-10V 4-20mA ON OFF OFF ON ON
0-20mA 0-10V OFF ON ON OFF OFF
0-20mA 0-20mA OFF ON OFF ON OFF
0-20mA 4-20mA OFF ON OFF ON ON
4-20mA 0-10v OFF ON ON OFF OFF
4-20mA 0-20mA OFF ON OFF ON OFF
4-20mA 4-20mA OFF ON OFF ON ON

2 Selection of the flow direction of the valve

e 2.1 Normal flow direction (by default)

- Press the OPEN button and apply the operating voltage to the card while keeping this button depressed.
- The green LED lights up. Release the OPEN button.

- Disconnect the card.

@7 !@1 2.2 Inverse flow direction
SE - Press the CLOSE button and apply the operating voltage to the card while keeping this button depressed.

- The red LED lights up. Release the CLOSE button.
- Disconnect the card.

3 Selection of the type of set value

W
Y »®4//" 3.1 Voltage set value 0-10V
=J <Y - Press the MEM button and apply the operating voltage to the card while keeping this button depressed.

- The red LED will light up 3 times. Release this button.
- Disconnect the card.

3.2 Current set value 0-20mA

- Press the MEM and OPEN buttons and apply the operating voltage to the card while keeping these but-
tons depressed.

- The red LED will light up 3 times. Release these buttons.

- Disconnect the card.

e // 3.3 Current set value 4-20mA (by default)

M ﬁ&; :@J,/ - Press the MEM and CLOSE buttons and apply the operating voltage to the card while keeping these but-
Sl e tons depressed.

- The red LED will light up 3 times. Release these buttons.

- Disconnect the card.

4 Learning mode

- Press the OPEN and CLOSE buttons and apply the operating voltage to the card while keeping these but-
tons depressed.

- The 2 LEDs will light up. Release these buttons and the 2 LEDs will extinguish. The card is now in the
learning mode.

- Press the CLOSE button to put the valve in its closed position. The red LED will light up.
- Store this selected closed position by pushing MEM + CLOSE, the red LED will light up 3 times as a
confirmation of acknowledgement.

- Press the OPEN button to put the valve in its open position. The green LED will light up.
- Store this selected open position by pushing MEM + OPEN, the green LED will light up 3 times as a
confirmation of acknowledgement.

- Now, the positions selected have been stored. Disconnect the card.

S NORMAL OPERATING MODE

o - Apply the operating voltage to the card. The green LED will light up 3 times.

- Under normal operating conditions, the green LED will light up when the drive motor opens the valve, and
the red LED will light up when the drive motor closes it.

- If both LEDs remain extinguished, it means that the drive motor has not been triggered.

"@: 7®;«’ - In the case of an over torque, the motor stops and the 2 LEDS lights then together to indicate
the action of the torque limiter. To re-start it, you must either reverse the sense of rotation, either
DSBA3400 - Révision : 17/01/2011 P. 23/32
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Positionnement

POSI

POSI Modele - Elektrische Verbindung [D]

Positioning

BEACHTEN SIE UNBEDINGT DIE SICHERHEIT ANWEISUNGEN
STELLANTRIEB IST SCHON IM WERK VOREINGESTELLT

Unsere Kabelverschraubungen (Anhang Seite 31/32 Markierung 15) sind zulassig fur Kabel mit einem Durchmesser zwischen
7mm und 12mm. Die verwendeten Kabel mussen der Umgebungsluft standhalten (maximale Temperatur 70°C).

e Den Stellanzeiger abziehen, die vier Schrauben I6sen und die Haube abnehmen.

VERKABELUNG DER STROMZUFUHR

e Uberpriifen Sie am Stellantrieb, daR die angegebene Spannung auf dem Typenschild (Anhang Seite 31/32 Markierung 11)
der Spannung des Netzes entspricht.

e SchlieRen Sie die Erdung mit der Aussenschraube M5 unter den Kabelverschraubungen (Anhang Seite 31/32 Markierung
16) an. Es ist ebenso moglich fur Multispannung Version, die Erdung innen am Stellantrieb neben der Klemmleiste mit der
Schraube M3 anzuschliessen.

e LJsen Sie die linke Kabelverschraubung und fuhren Sie das Kabel durch.
e SchlieRen Sie die Drahte an der Klemmleiste fur Multispannung Version an (Anhang Seite 31/32 Markierung 14).

N Ph

- +

| TP/PE

1—{2}—{3[}#

15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC)
100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC) Erdung rund ‘
Anschluss Klemmb

e Einen Kabelbinder um die Drahte legen (s. nebenstehende Skizze) und die Kabelver-
schraubung wieder befestigen.

REGELUNGKARTE VERKABELUNG (SIGNALMELDUNG UND RUCKMELDUNG)

Um elektromagnetische Stérungen zu vermeiden, mussen abgeschirmte Kabel benutzt werden (Kabel Ianger als 3m).
e L3sen Sie die Kabelverschraubung und fuhren Sie das Kabel durch.

e Verkabeln Sie den Signalgeber zwischen den Klemmen 15 und 16 (Anhang Seite 27 Markierung B).
Die Klemme 15 ist negativ gepolt (-) und die Klemme 16 positiv (+).

e Verkabeln Sie den Positionriickmelder zwischen den Klemmen 13 und 14 (Anhang Seite 27 Markierung B).
Die Klemme 13 ist positiv gepolt (+) und die Klemme 14 negativ (-).

e Die Kabelverschraubung wieder befestigen.

Aufbau ab Werk : Voreingestellt, Signalgeber und Riickmeldung 4-20mA, im normal Drehrichtung.
Um die Karte wieder zu programmieren : siehe folgende Seite, « Parametrisierungsschritte ».
Um die richtige Arbeitsweise zu priifen : siehe folgende Seite, « Normalbetrieb ».

0-20 oder 4-20mA : 5V DC maxi.

Die Terminal-Temperatur kann bis zu 90°C erreichen.
NOTA BENE : Da der Antrieb dauernd eingeschaltet ist, muss er mit einem Sicherungsdispositiv
(Unterbrecher ... ), verbunden sein, um eine Abschaltung durch Unterbrechung der Versorgungsspan-

nung zu erméglichen

NOTA BENE: Die Anschlusskabel miissen biegesteif sein (Riickmeldespannungen 4 bis 250V AC/DC)
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Positionnement

POSI

POSI Modele - Elektrische Verbindung [D]

Positioning

PARAMETRISIERUNGSSCHRITTE

1 Position der Steckbriicke K1, K2 und K3

- Steckbriicken Positionierung (Vor jeder Anderung, die Karte spannungsfrei machen) :

Signalgeber | Riickmeldung |Steckbriicke K1|Steckbriicke K2| Steckbriicke
A B A B K3
0-10V 0-10V ON OFF ON OFF OFF
0-10V 0-20mA ON OFF OFF ON OFF
0-10V 4-20mA ON OFF OFF ON ON
0-20mA 0-10V OFF ON ON OFF OFF
0-20mA 0-20mA OFF ON OFF ON OFF
‘ 0-20mA 4-20mA OFF ON OFF ON ON
4-20mA 0-10v OFF ON ON OFF OFF
4-20mA 0-20mA OFF ON OFF ON OFF
4-20mA 4-20mA OFF ON OFF ON ON

~ K3ON

2 Festlegung der Drehrichtung des Absperrventils

2.1 Normale Drehrichtung (Voreingestellt)

- Auf OPEN driicken und die Karte einschalten, dabei den Knopf gedrickt halten.
- Die GRUNE LED leuchtet auf. Den Knopf OPEN loslassen.

- Die Karte spannungsfrei machen.

2.2 Umgekehrte Drehrichtung

@’ vAg - Auf CLOSE driicken und die Karte einschalten, dabei den Knopf gedriickt halten.
2 '@’ - Die ROTE LED leuchtet auf. Den Knopf CLOSE loslassen.

- Die Karte spannungsfrei machen.

3 Einstellung des Eingang Signal

3.1 Eingang Signal bei Spannung 0-10V

- auf MEM driicken und die Karte einschalten, dabei den Knopf gedriickt halten.
- die rote LED leuchtet dreimal auf. Den Knopf loslassen.

- Die Karte spannungsfrei schalten.

3.2 Eingang Signal bei Strom 0-20mA

- auf MEM und OPEN driicken und die Karte einschalten, dabei die Kndpfe gedrickt halten.
- die rote LED leuchtet dreimal auf. Die Knopfe loslassen.

- Die spannungsfrei schalten.

3.3 Eingang Signal bei Strom 4-20mA (Ab Werk voreingestellt)

- auf MEM und CLOSE driicken und die Karte einschalten, dabei die Knépfe gedrickt halten.
- die rote LED leuchtet dreimal auf. Die Knopfe loslassen.

- Die spannungsfrei schalten.

4 Lernmodus

- auf OPEN und CLOSE driicken und die Karte einschalten, dabei die Kndpfe gedrickt halten.
- Die beiden LEDs leuchten auf. Die Knopfe loslassen, die beiden LEDs erléschen. Der Lernmodus ist
gewahlt.

- auf CLOSE druicken, um das Absperrventil in die geschlossene Position zu bringen. Die rote LED leuch-
tet auf.

- Die geschlossene Position durch MEM + CLOSE speichern, die rote LED leuchtet dreimal zur Bestati-
gung auf.

- auf OPEN driicken, um das Absperrventil in die gedffnete Position zu bringen. Die griine LED leuchtet auf.
- Die geoffnete Position durch MEM + OPEN speichern, die griine LED leuchtet dreimal zur Bestatigung auf.

- Die Positionen sind gespeichert, die Karte spannungsfrei machen.

NORMALBETRIEB
‘/'/;, - Die Karte einschalten. Die griine LED leuchtet dreimal auf, um anzuzeigen, dass der Startvorgang kor-
Vo
‘,@: rekt ausgefiihrt wird.

- Im Normalbetrieb leuchtet die griine LED auf, wenn der Antrieb das Absperrventil 6ffnet, und die rote LED,
wenn der Antrieb das Absperrventil schliesst.
- Wenn keine der beiden LEDs aufleuchtet, wird der Antrieb nicht angesteuert.
:@‘, .@, - Im zu hoch Drehmoment Fall, leuchten die beiden LEDs an und stoppt der Antrieb. Um der Antrieb wie-
SN der zu starten, muss man den Drehrichtung auswechseln oder die Spannung Auf/Zu Umschalten.
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Schéma électrique : Série VR/VS .GP5 [Fr]ce] D |

Electric wiring : VR/VS .GP5 range
SCha|tp|an : VR/VS GP5 Serle A La température du bornier peut atteindre 90°C

The terminal temperature can reach 90°C
Die Terminal-Temperatur kann bis zu 90°C erreichen

N Ph
REP DESIGNATION / BESCHREIBUNG - _ +
DESIGNACION
FCO |Fin de course ouverture
Open limit switch 1 2 3 RECOPIE /| FEEDBACK
Endschalter AUF = L=l RUCKMELDUNG
FCF |Fin de course fermeture 5 s N s
Close limit switch — b z3 ' z3
Endschalter ZU z32 z32
. - TPIPE 23Q 25T
FC1 |Fin de course auxiliaire 1 100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC) =33 593
Auxiliary limit switch 1 15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC) 8 ;O 8 ;O
Zusétzlicher Endschalter 1 ' '
D1 P = 2 a2
FC2 |Fin de course auxiliaire 2 rRSS RE3
Auxiliary limit switch 2 D2 P w33 wgd
Zusitzlicher Endschalter 2 L &9 = 63 S
1 ow 1 ow
D1/D2 | Bornier report défaut (24V DC / 3A max) {47 1 18 LT é’ DT é’
Failure report Terminal strip (24V DC / 3A max) ' :
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- La résolution de la carte est de 1°

Impédance d’entrée de 10 Kohm si pilotage en tension (0-10V) / Impédance d’entrée de 100 Ohm si pilotage en courant (0-20mA ou 4-20mA)
- The card resolution is 1°

10 KOhm input impedance if control with voltage (0-10V) / 100 Ohm input impedance if control with current (0-20mA ou 4-20mA)
- Die Auflésung des Regelantriebs betragt 1°

Der Eingangswiderstand bei Ansteuerung 0-10V betragt 10 kOhm / Der Eingangswiderstand bei Ansteuerung 0-20mA / 4-20mA betragt 100 Ohm

La tension de pilotage doit étre de type T.B.T.S. (Trés Basse Tension de Sécurité)
The control voltage must be L.V.D. (Low Voltage Directive)
Beriicksichtigen Sie fir die Spannungsversorgung eine Schutzkleinspannung!

Pour une utilisation avec de grandes longueurs de cables, le courant induit généré par les cables ne doit pas dépasser 1mA
For a use with a long wiring, the induction current generated by the wires mustn't be higher than TmA
Bei Verwendung einer langen Zuleitung fiir die Spannungsversorgung darf die Induktionsspannung der Leitung nicht 1mA Uberschreiten.

Les cables utilisés doivent étre rigides (tensions pour la recopie : 4 a 250V AC/DC)
The used wires must be rigid (feedback voltages : 4 to 250V AC/DC)
Die Anschlusskabel missen biegesteif sein (Riickmeldespannungen 4 bis 250V AC/DC)

B BB
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Positionnement

POSI

Positioning

Modeles POSI - Carte électronique

|FRIGBI D |

POSI models - Electronic card
POSI Modele - Regelkarte

Carte de positionnement P5 (0-20mA / 4-20mA / 0-10V)
P5 positioning card (0-20mA / 4-20mA / 0-10V)
P5 Regelkarte (0-20mA / 4-20mA / 0-10V)

11777

Rep. Désignation Designation Bezeichnung
A Bornier d’alimentation 24V AC/DC 24V AC/DC power supply terminal trip 24V AC/DC Spannungsversorgung
B Bornier de consigne Instruction terminal trip Anschlussklemmen des Signalgebers
C Bornier de recopie Feed back terminal trip Anschlussklemmen der Riickmeldung
D Bouton de réglage MEM Adjustment button MEM Einstellknopf MEM
E Bouton de réglage CLOSE Adjustment button CLOSE Einstellknopf CLOSE
F Bouton de réglage OPEN Adjustment button OPEN Einstellknopf OPEN
G Cavalier K1 K1 shunt K1 Steckbriicke
H Cavalier K2 K2 shunt K2 Steckbriicke
| Cavalier K3 K3 shunt K3 Steckbriicke
J LEDs verte et rouge Green and red LEDs Griine und rote LEDs
K LED jaune : présence tension Yellow LED : power supply indication Gelb LED : Stromversorgung Anzeige
L Potentiométre Potentiometer Potentiometer
M Connexion moteur Motor connexion Motor Zusammenhang
N Connecteur résistance de réchauffage Heating resistor connector Heizwiderstandsverbindung
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3 positions

GF3

3 positions

Modeéles GF3 - Carte électronique

|FRIGBI D |

GF3 models - Electronic card

GF3 Modele - Regelkarte

ALIMENTATION
POWER SUPPLY
SPANNUNGSVERSORGUNG

N/- Ph/+

RECOPIE /| FEEDBACK
RUCKMELDUNG / RECOPIA

RUCKMELDUNG
RECOPIA

|_(IO_|

. 0.3 g.3 S.3
| sS23 2823 2823
| DI £338 388 E3:8
i f\ 8 &) I% (@] 8 S I% (@] 8 S I% (@]
! e 15V-30V 50/60Hz (12V-48V DC) b2 E E E
i 100V-240V 50/60Hz (100V-350V DC) ' ' '
! TP/PE ' o ' o '
H 1 O Z 1§ Z 1 8
! ra Ul ra Ul rag
i IR romSyg ' 9w
| e AN
R B : : .
i : F6 8 9 F
—]A] i
o W E @) w o )
; o SO e e o | 00
: O s | L ¢ WL T ° o/ o o o
g 8] |
i : SNAA710000
REP DESIGNATION / BESCHREIBUNG REP DESIGNATION / BESCHREIBUNG
FCO |Fin de course ouverture FC1 |Fin de course auxiliaire 1
Open limit switch Auxiliary limit switch 1
Endschalter AUF Zusatzlicher Endschalter 1
FCF |Fin de course fermeture FC2 |Fin de course auxiliaire 2
Close limit switch Auxiliary limit switch 2
Endschalter ZU Zusatzlicher Endschalter 2
FCIO |Fin de course intermédiaire ouverture | FC3 |Fin de course auxiliaire 3
Intermediate open limit switch Auxiliary limit switch 3
Zwischenendschalter AUF Zusatzlicher Endschalter 3
FCIF |Fin de course intermédiaire fermeture | D1/D2 EO;nier rep;rtTdéfautl(Zt‘!V (gg \; glé T;:) )
i . ; ailure report Terminal strip max
Intermedlate close limit switch Fehlermeldung Klemmleiste (24V DC / 3A max)
Zwischenendschalter ZU
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Données techniques

|FR|GB|

Technical data
Besondere Bedingungen

DONNEES TECHNIQUES / TECHNICAL DATA

Type (actionneur électrique 1/4 tour)
Type (1/4 turn electric actuator) VR25 VR45 VR75
Protection IP / IP protection (EN60529) IP67

Résistance a la corrosion
(utilisation en intérieur et extérieur)
Corrosion resistance (outdoor and indoor use)

Carter : Aluminium + peinture EPOXY / Housing : Aluminium + EPOXY paint
Capot : PA 6.6 VO / Cover PA 6.6 VO
Entraineur : acier + traitement Zn / Drive : Steel + Zn treatment
Axes et vis : inox / Axles and screws : Stainless steel

Température / Temperature

-10°C a/to +55°C (FAILSAFE : -10°C a/to +40°C))

Hydrométrie / Hydrometry

< 81% a 31°C (88°F) avec décroissance linéaire jusqu'a 50% a 40°C(selon EN61010-1)
< 81% to 31°C (88°F) with lineary decrease down to 50% at 40°C (according EN61010-1)

Degré de pollution / Pollution degree

Classe 2/ Class 2

Altitude / Altitude

0 a/to 2000m

Poids / Weight

3,1kg max (4kg avec le capot alu / 4 kg with metal cover)

DONNEES MECANIQUES / MECHANICAL DATA

Couple nominal / Nominal torque 20Nm 35Nm 60Nm
Couple maximal / Maximal torque 25Nm 45Nm 75Nm
Temps de manceuvre / 1/4 turn travel time 7s alto 20s

Embase de fixation / Mounting actuator base
(1ISO5211)

Etoile/Star 17 F05-F07
(Etoile/Star 14 FO3
sur demande/on request)

Etoile/Star 17 F05-F07 Etoile/Star 17 F05-F07

Angle de rotation / Swing angle

90° (autres sur demande / others on request)

Butées mécaniques / Mechanical end stops

90° ou/or 180°

Commande manuelle / Manual override

Axe sortant / Out axle

Sens de rotation / Direction of rotation

Sens antihoraire pour ouvrir / Anticlockwise to open

DONNEES ELECTRIQUES / ELECTRICAL DATA

Tension / Voltage

15V a/to 30V AC (12V alto 48V DC) ou/or 100V a/to 240V AC (100V a/to 350V DC)
(400V triphase sur demande / 400V three-phase on request)

Fréquence / Frequency

50/60Hz

Puissance consommée / Power consumption

20W a/to 52W*

Catégorie surtension / Overvoltage category

Catégorie Il / Category Il

Classe d’isolement des moteurs
Insulation motor class

Classe F pour les moteurs 80% et 400V, classe B pour les autres
Class F for 80% duty cycle and 400V motors, class B for others

Limiteur de couple / Torque limiter

Limiteur électronique / Electronic limiter

Durée sous tension / Duty cycle

0,
(CEI34) 50%
Tension maximale contacts fins de course 250V AC/DC
Limit switches maximal voltage (Surtension catégorie Il / Overvoltage category 1)
Courant maximal contacts fins de course 5A

Limit switches maximal current

(16A sur demande / 16A on request)

Puissance résistance de réchauffage régulée

Regulated heating resistor power 1ow
Courrant de démarrage
Inrush current 35A

Einschaltstromspitze

DSBA3400 - Révision : 17/01/2011

P. 29/32

89


Biuro
Pisanie tekstu
89


Données techniques

|FR|GB|

Technical data
Besondere Bedingungen

DONNEES TECHNIQUES / TECHNICAL DATA

Type (actionneur électrique 1/4 tour)
Type (1/4 turn electric actuator)

VS100 VS150 VS300

Protection IP / IP protection (EN60529)

IP67

Résistance a la corrosion (utilisation en
intérieur et extérieur)
Corrosion resistance (outdoor and indoor use)

Enveloppe : Aluminium + peinture EPOXY / Housing : Aluminium + EPOXY paint
Entraineur : acier + traitement Zn / Drive : Steel + Zn treatment
Axes et vis : inox / Axles and screws : Stainless steel

Température /| Temperature

-10°C a/to +55°C (FAILSAFE : -10°C a/to +40°C))

Hydrométrie / Hydrometry

< 81% a 31°C (88°F) avec décroissance linéaire jusqu'a 50% a 40°C(selon EN61010-1)
< 81% to 31°C (88°F) with lineary decrease down to 50% at 40°C (according EN61010-1)

Degré de pollution / Pollution degree

Classe 2/ Class 2

Altitude / Altitude

0 a/to 2000m

Poids / Weight

5,6kg max (6,5kg avec le capot alu / 6,5 kg with metal cover)

DONNEES MECANIQUES / MECHANICAL DATA

Couple nominal / Nominal torque 75Nm 125Nm 250Nm
Couple maximal / Maximal torque 100Nm 150Nm 300Nm
Temps de manceuvre / 1/4 turn travel time 10s a/to 60s

Embase de fixation / Mounting actuator base
(1ISO5211)

Etoile/Star 22 FO7-F10
(Etoile/Star 17 FO5
sur demande/on request)

Etoile/Star 22 FO7-F10 Etoile/Star 22 FO7-F10

Angle de rotation / Swing angle

90° (autres sur demande / others on request)

Butées mécaniques / Mechanical end stops

90°

Commande manuelle / Manual override

Volant / Hand wheel

Sens de rotation / Direction of rotation

Sens antihoraire pour ouvrir / Anticlockwise to open

DONNEES ELECTRIQUES / ELECTRICAL DATA

Tension (tolérance £10%)
Voltage (tolerance +10%)

15V a/to 30V AC (12V alto 48V DC) ou/or 100V a/to 240V AC (100V a/to 350V DC)
(400V triphase sur demande / 400V three-phase on request)

Fréquence / Frequency

50/60Hz

Puissance consommée / Power consumption

45W a/to 135W*

Catégorie surtension / Overvoltage category

Catégorie Il / Category Il

Classe d’isolement des moteurs
Insulation motor class

Classe F pour les moteurs 80% et 400V, classe B pour les autres
Class F for 80% duty cycle and 400V motors, class B for others

Limiteur de couple / Torque limiter

Limiteur électronique / Electronic limiter

Durée sous tension / Duty cycle

0,
(CEI34) 50%
Tension maximale contacts fins de course 250V AC/DC
Limit switches maximal voltage (Surtension catégorie Il / Overvoltage category 1)
Courant maximal contacts fins de course 5A
Limit switches maximal current (16A sur demande / 16A on request)
Puissance résistance de réchauffage régulée 10W
Regulated heating resistor power
Courrant de démarrage
Inrush current 35A

Einschaltstromspitze
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Liste des piéces détachées

|FRIGBI D |

Spare parts list
Ersatzteilliste

O,

VR25-45-75

®

[N
[ies5n
I

@ @O @

= ([
o ]

all IIII!|I\\‘—'

®EE

Rep. Désignation Designation Bezeichnung
1 |Indicateur visuel de position Visual position indicator Stellungsanzeige
2 |Capot Cover Haube
3 | Vis inox Stainless steel screws Edelstahl Schrauben
4 | Moteur Motor Motor
5 | Carte alimentation et commande Pilot and power supply card Steuerung und Stromversorgung Karte
6 |Plaque réducteur Gear box plate Getriebeplatte
7 |Joint torique O ring O Ringdichtung
8 [Réducteur Reductor Getriebe
9 | Bouton de débrayage Clutch knob Schaltknopf
10 | Carter Housing Gehause
11 | Etiquette d’identification Identification label Identifizierungsetikett
12 | Bornier fin de course auxiliaire Auxiliary limit switch terminal trip Zusatzlicher Endschalter
13 | Cames Cams Nocken
14 | Bornier alimentation et commande Pilot and power supply terminal strip Steuerung und Stromversorgung Verbindung
15 | Presse-étoupe ISO M20 ISO M20 gland PG Schrauben ISO M20
16 | Vis de terre Earth screw Erde Schraube
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Liste des piéces détachées

|FRIGBI D |

Spare parts list
Ersatzteilliste

VS100-150-300

O,

© ®

\/

|@ © QO ®

® @E

15

o4

Etiquette d’identification

Identification label

Identifizierungsetikett

Bornier fin de course auxiliaire

Auxiliary limit switch terminal

Zusatzlicher Endschalter Verbindung

Cames

Cams

Nocken

Bornier alimentation et commande

Pilot and power supply terminal

Steuerung und Stromversorgung Verbindung

Presse-étoupe ISO M20

ISO M20 gland

PG Schrauben ISO M20

Vis de terre

Earth screw

Erde Schraube

Q 2 e =
@) — g p) >
®
Rep. Désignation Designation Bezeichnung
1 |Indicateur visuel de position Visual position indicator Stellungsanzeige
2 |Capot Cover Haube
3 |Visinox Stainless steel screws Edelstahl Schrauben
4 |Moteur Motor Motor
5 | Carte alimentation et commande Pilot and power supply card Steuerung und Stromversorgung Karte
6 |Plaque réducteur Gear box plate Getriebeplatte
7 |Joint torique O ring O Ringdichtung
8 |Réducteur Gear box Getriebe
9 |Volant Hand wheel Handrad
10 |Carter Housing Gehause
11
12
13
14
15
16
17

Butées mécaniques

Mechanical end stops

Mechanische Endhalterung
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WOJEWODA MAZOWIECKT

Warszawa, dnia J/ .12.2001r.

Nrewid.uprawnieri: Wa-401/01

DECYZJA NR 552 /U1

Napodstawie art. 13 1 14 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DzU.Nr 89 2 1994
I. poz. 414) z péZn.zm.oraz § 9 rozporzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budo-
wnictwa z dnia 30 grudnia 1994 r. w sprawie samodzielnych fimkcii technicznych w budo-
waictwie (DzU.Nr 8 z 1995 r. poz. 38), w zwigZku z art 104 § 11 2 Kpa, po rozpatrzeniu
wniosku Pana mgr inz. Macieja } cego Taff, na podstawie dokumentow stwierdzajacych
wymagane wyksztatcenie (dyplom Szkoly Gtéwne] Gospodarstwa Wiejskiego Wydziat Me-
lioracji i Inzynierii Srodowiska, na kierunku Inzynieria godowiska w zakresie wodociagbw
1 kanalizacji wiejskich) i praktyks zawodows oraz na podstawie pozytywnej oceny z egzami-
i 02 uprawnienia budowlane zfozonego przed Komisja egzaminacyina -

NADAJE

Panu mgrini Maciejowi M aurycemu Taff
ur. dnia 27 stycznia 1970 r. w Temaszowie M 2zowieckim

UPRAWNIENIA BUDOWLANE DO PROJEKTOWANIA
BEZ OGRANICZEN
W SPECJALNOSCI INSTALACYJNEJT
W ZAKRASIE SIECL, INSTALACJI 1 URZADZEN:
WODOCIAGOWYCH I KANALIZACYJNYCEL
CIEPLNYCH, WENTYLACYJINYCH [ GAZOWYCH

Zgodnie z § 4 ust. 2 rozporzadzenia Minictra Gospodarki-Przestrzennej - Budowmictwa z dnia

30 grudnia 1994 r. uprawnienia budowlane do projektowania bez ograniczen stanowiz row-
niez podstawe do sprawdzania projektéw budowlanych w specjalnodei objetej tymi upraw-
nieniami,

UZASADNIENIE

W zwiazku z potwierdzeniem przez Komisje egzaminacyjna, powotana przez Wojewode Ma-
zowieckiego Zarzadzeniem Nr 128 z dnia 12 czerwea 2001 I., posiadania przez Pana mgr inz
Macieja Manrycego Taff wymaganego prawem wyksztatesnia oraz praktyld zzwodowej ko-
niecznej do uzyskania uprawnied budowlanych w powyzsze; specjalnosei i po uzyskaniu po-
Zytywnego wyniku z egzaminu na uprawnienia budowlane - orzeczono jak w sentencji.

Od niniejszej decyzji przyshuguje odwotanie do Gidwnego Inspektora Nadzoru Budo-
wlanego w terminie 14 dai od daty otizymania decyzji za posrednictwem Wojewody Mazo-
wieckiego.

N i 1. o
e Z up. Fojewods Mazgpieckiego
hE ARCIATAXT aa-o;;}ggml,qizzil

MV, AL

C.2reh, Barbara basirska

LR
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® POLSKA
=t | I B A

= INZYNIEROW

BUDOWNICTWA

Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

MAZ-GGO-M8V-2TC *

Pan MACIEJ MAURYCY TAFF o numerze ewidencyjnym MAZ/IS/4296/02

adres zamieszkania ul. ZAKROCZYMSKA 9 m 1, 00-225 WARSZAWA

jest cztonkiem Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilne;.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne od 2013-01-01 do 2013-12-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2012-11-16 roku przez:

Mieczystaw Grodzki, Przewodniczgcy Rady Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa.

(Zgodnie art. 5 ust 2 ustawy z dnia 18 wrzesnia 2001 r. o podpisie elektronicznym (Dz. U. 2001 Nr 130 poz. 1450) dane w postaci
elektronicznej opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu sg
réownowazne pod wzgledem skutkdw prawnych dokumentom opatrzonym podpisami wtasnorecznymi.)

* Weryfikacje poprawnosci danych w niniejszym zaswiadczeniu mozna sprawdzi¢ za pomoca numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Polskiej Izby Inzynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujgc sie z biurem wtasciwej Okregowej Izby Inzynieréw

Budownictwa.
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WOJEWODA MAZOWIECKI

Warszawa, dnia 0/ .12.2001r.
Nr ewid.uprawnien: Wa-520/01

DECYZJA NR 982

Na podstawie art. 13 i 14 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89 z 1994 r. poz
414) z péZn.zm.oraz § 9 rozporzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 30
grudnia 1994 r. w sprawie samodzielnych finkcji technicznych w budownictwie (Dz.U.Nr 8 z 1995 1.
poz. 38), w zwiazku z art. 104 § 1 i 2 Kpa, po rozpatrzeniu wniosku Pana inz. Wojciecha Oleksa, na
podstawie dokumentéw stwierdzajacych wymagane wyksztatcenie (dyplom Politechniki Warszaws-
kiej, Wydziat Inzynierii Sanitarnej i Wodnej, na kierunku Inzynieria Sanitama w zakresie urzadzen
sanitarnych) i praktyke zawodowsq oraz na podstawie pozytywnej oceny z egzaminu na uprawnienia
budowlane ztozonego przed Komisja egzaminacyjna,-

NADAJE

Panu ini. Wojciechowi Oleksa
ur. dnia 21 listopada 1964 r. w Mlawie

UPRAWNIENIA BUDOWLANE DO PROJEKTOWANIA
I KIEROWANIA ROBOTAMI
BEZ OGRANICZEN
W SPECJALNOSCI INSTALACYJNEJ
W ZAKRESIE SIECI, INSTALACJI I URZADZEN:
WODOCIAGOWYCH 1 KANALIZACYJNYCH,
CIEPLNYCH, WENTYLACYJNYCH I GAZOWYCH

Zgodnie z § 4 ust. 2 rozporzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 30
grudnia 1994 r. uprawnienia budowlane do projektowania bez ograniczeri stanowia réwniez podstawe
do sprawdzania projektéw budowlanych w specjalnoéci objetej tymi uprawnieniami.

UZASADNIENIE

W zwiazku z potwierdzeniem przez Komisje egzaminacyjna, powolang przez Wojewode Mazowiec-
kiego Zarzadzeniem Nr 128 z dnia 12 czerwca 2001 r., posiadania przez Pana inz. Wojciecha Oleksa
wymaganego prawem wyksztatcenia oraz praktyki zawodowe_; konieczne] do uzyskania uprawnien
budowlanych w powyzszej specjalnosei i po uzyskaniu pozytywnego wyniku z egzaminu na upraw-
nienia budowlane - orzeczono jak w sentencji.

Od nminiejsze) decyzji przyshiguje odwolanie do Giéwnego Inspektora Nadzoru Budowlanego
w terminie 14 dni od daty otrzymania decyzji za poérednictwem Wojewody Mazowieckiego.

~

5} Z up. Wojewody Mazgwieckiego
j ARCYTITEKT WOJEWODZKI

| .i/ mgr fﬁ /Q/‘{IVMJ/)) ra kasinska
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MAZOWIECKA
\Q OKREGOWA
5 | Z B A
{ INZYNIEROW

BUDOWNICTWA

I\

Warszawa, 12 grudnia 2012

Zaswiadczenie

Pan WOJCIECH OLEKSA

miejsce zamieszkania:
ul. AKACJOWA 15
07-415 OLSZEWO-BORKI DREZEWO

jest cztonkiem Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynierow Budownictwa
o numerze ewidencyjnym: MAZ/IS/3704/02

i posiada wymagane ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.
Niniejsze zaswiadczenie jest wazne

od dnia: 1 stycznia 2013 r. do dnia: 31 grudnia 2013 .

203. Dziat Cztonkowski: tel. 22 878 04 11, 22 826 11 05, fax 22 300 99 00. Dziat Szkolen: tel. 22 828 34 10, 22 868 35 50
Komisja Kwalifikacyjna: tel. 22 878 04 03, 22 878 04 04, fax 22 826 28 67 w. 153

Biuro: ul. 1 Sierpnia 36B, 02-134 Warszawa, tel. 22 868 35 35, 22 868 35 81, 22 868 35 82, fax 22 868 35 49, www.maz.piib.org.pl e-mail: biuro@maz.piib.org.pl
NIP 525-22-58-
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WOJEWODA MAZOWIECK]
Warszawa, dnia,Jf 062002 1.

Nr ewld.uprawnieri: Wa-101/02
DECYZJIA NR 405 i

Na podstawie art. 13 1 14 ustawy z dota 07 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.UNr 3%
7. 1994 1, poz.d414)z pbin. 2. oraz § 9 rozporzadzenmia Ministra Gospodarki Przestrzenne] i Bu-
downictwa z dnin 30 grudma 1994 r. w sprawis samodzielnych fimke)i tochmeznych w budo-
waictwie (DZUNr 8 2z 1995 r. poz38), w zwingku z wt.104 § 1 1 2 Kps, po rozpairzeniu
whiogku Pans inz. Tadeusra Lisa, na podstawie dokumentéw stwierdzajseych wymagane
wyksziatcenie ( Politecimika Bialostocka, Wydzial Elektrycany na kierunku Elskirotechmika
w zakresnie alektroauergetvkz) 1 praktyke zawodowsy oraz na podsmwxe pozytywnej oeeny
2 egzaminu na uprawnienia budowlane ztozonego przed Komis)s egzaminacyjus,-

NADAJE

Panu inz Tadeuszowi Lisowi
ur.dnia 16 marca 1964 r. w Szczytnie

UPRAWNIENIA BUDOWLANE DO PROJEKTOWANIA
I KIEROWANIA ROBOTAMI BEZ OGRANICZEN
W SPECIALNOSCI INSTALACYINE]

W ZAKRESIE SIECI, INSTALACJI 1 URZADZEN
FLEKTRYCZNYCH 1 ELEKTROENERGETYCZNYCH

Zgodnie z § 4 ust. 2 rozporzadzenia Minisira Guspodarki Przestizenuej i Budownictwa 2 duja

. 30 grudnia 1994 1. uprawnienia budowlane do projektowania bez ogramiczent stanowia row-
nie2 podstawy do spmwazama projektow budowlanych w specjmnném objetal tvmn upraw-
nieniami. -

UZASADNIENIE

W awinzicu z potwierdzeniem przez Komisje egzaminacyina, powolana przez Wojewods Ma-
zowieckiego, Zarzadzeniem Nr 111 z dnia 06 czerwea 2002 1., posiadania przez Pana inz Ta-
deusza Lisa, wymaganego prawem wykszialcenia oraz prakivli zawodowey koniecznei do
uzyskania uprawniet budowlanych w powyZzszej specjalnobel i po uzyskaniu pozytywnego
wyniku z egzeminu na uprawnienia budowlane - orzeczono jak w sentencii.

Od niniejazej decyzji shizy odwotanie do Gléwnego Inspektora Nadzorn Rudowianego
w terminie 14 dni od daty ofrzymania ii za posrednictwem Wojewody Mazowzecksego

CRLAD
N (ﬁ)&ﬂODYMAZOME@GEGO
2 < rinZ, arch. Wi »PKquﬁyﬁskl
Amu

iZagmodatowm
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POLSKA
! I B A
INZYNIEROW
. BUDOWNICTWA

Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

MAZ-9KT-TVE-WQ1 *

Pan TADEUSZ LIS o nhumerze ewidencyjnym MAZ/IE/4914/02

adres zamieszkania ul. WESOtA 6, 07-400 OSTROtEKA

jest cztonkiem Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilne;j.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne od 2013-01-01 do 2013-12-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2012-12-10 roku przez:

Mieczystaw Grodzki, Przewodniczacy Rady Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa.

C

(Zgodnie art. 5 ust 2 ustawy z dnia 18 wrzeénia 2001 r. o podpisie elektronicznym (Dz. U. 2001 Nr 130 poz. 1450) dane w postaci
elektronicznej opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu sq
réwnowazne pod wzgledem skutkéw prawnych dokumentom opatrzonym podpisami wtasnorecznymi.)

* Weryfikacje poprawnos$ci danych w niniejszym zaswiadczeniu mozna sprawdzi¢ za pomocg numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Polskiej lzby Inzynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sie z biurem wtasciwej Okregowej Izby Inzynieréw
Budownictwa.
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POLSKA
i 1 B A
INZYNIEROW
BUDOWNICTWA

Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

MAZ-EAZ-DJS-YVO *

Pan JAN WITOLD LEWANDOWSKI o0 numerze ewidencyjnym MAZ/IE/3781/02

adres zamieszkania ul. WESOLA 6, 07-410 OSTROLEKA

jest cztonkiem Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.

Niniejsze zaéwiadczenie jest wazne od 2013-01-01 do 2013-12-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2012-12-10 roku przez:

Mieczystaw Grodzki, Przewodniczacy Rady Mazowieckiej Okregowej 1zby Inzynieréw Budownictwa.

(Zgodnie art. 5 ust 2 ustawy z dnia 18 wrzeénia 2001 r. o podpisie elektronicznym (Dz. U. 2001 Nr 130 poz. 1450) dane w postaci
elektronicznej opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu sg
réwnowazne pod wzgledem skutkéw prawnych dokumentom opatrzonym podpisami wiasnorgcznymi.)

* Weryfikacje poprawnosci danych w niniejszym zaswiadczeniu mozna sprawdzi¢ za pomoca numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Polskiej Izby Inzynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sig z biurem wtasciwej Okregowej Izby Inzynieréw
Budownictwa.
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Ei EUROTECH Maciej Taff
ot Stanistawow Drugi
. ul.kgkowa 2b
& 05-119 Legionowo
eurotech2000@poczta.onet.pl
INWESTOR: Przedsiebiorstwo Wodociggéw Umowa nr.:
i Kanalizacji w Zielonce
Sp.z 0.0. 712013
TYTUL »,Opracowanie dokumentacji projektowej budowy
ZADANIA: przepompowni $ciekow sanitarnych w ul.
Brzozy-Brzeziny / ul. Wilsona w Zielonce w miejsce
istniejacej komory zbiorczej ( KZ-12 ) kanalizacji
podci$nieniowej
NAZWA Plan orientacyjny Stadium:
RYSUNKU: Projekt Budowlany
PROJEKTOWAL: | mgrinz. Maciej Taff podpis:
upr. nr. WA-401/01
SPRAWDZI : mgr inz. Wojciech Oleksa podpis:
upr. nr. WA-520/01
OPRACOWAL: mgr inz. Damian Kaczynski podpis:
Miejscowos¢, data | Warszawa, czerwiec 2013 r.
Skala: 1:500 NR. RYS. 1.0




EUROTECH MACIEJ TAFF
STANISLAWOW DRUGI

UL.LAKOWA 2B

05-119 LEGIONOWO
EUROTECH2000@POCZTA.ONET.PL

INWESTOR: PRZEDSIEBIORSTWO WODOCIAGOW Umowa nr.:

| KANALIZACJI W ZIELONCE 7/2013

SP. Z 0.0.
TYTUL »Opracowanie dokumentacji projektowej budowy
ZADANIA: przepompowni $ciekoéw sanitarnych w ul.

podcisnieniowej

Brzozy-Brzeziny / ul. Wilsona w Zielonce w miejsce
istniejacej komory zbiorczej ( KZ-12 ) kanalizacji

NAZWA SCHEMAT KANALIZACJII CISNIENIOWEJ |Stadium:
RYSUNKU: Projekt Budowlany
PROJEKTOWAL: MGR INZ. MACIEJ TAFF PODPIS:
UPR. NR. WA-401/0I
SPRAWDZIL: MGR INZ. WOJCIECH OLEKSA PODPIS:
UPR. NR. WA-520/0I
PODPIS:

OPRACOWAL: MGR INZ. DAMIAN KACZY SKI

MIEJSCOWOSC,DATA | WARSZAWA, CZERWIEC 2013 R.

SKALA: B/S NR. RYS.
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g ‘5 EUROTECH Maciej Taff
Stanistawéw Drugi

ul.kgkowa 2b

05-119 Legionowo

s eurotech2000@poczta.onet.pl

INWESTOR: Przedsigbiorstwo Wodociggéw Umowa nr.:

i Kanalizacji w Zielonce

Sp. 2 0.0 ) 712013
TYTUL ,Opracowanie dokumentacji projektowej budowy
ZADANIA: przepompowni $ciekéw sanitarnych w ul.

Brzozy-Brzeziny / ul. Wilsona w Zielonce w miejsce
istniejacej komory zbiorczej ( KZ-12 ) kanalizacji

podcisnieniowej
NAZWA Projekt Zagospodarowania terenu Stadium:
; RYSUNKU: Projekt Budowlany
ﬂ PROJEKTOWAL: | mgrinz. Maciej Taff podpis:
upr. nr. WA-401/01
SPRAWDZIL : mgr inz. Wojciech Oleksa podpis:

upr. nr. WA-520/01

OPRACOWAL: mgr inz. Damian Kaczynski podpis:

Miejscowos¢, data | Warszawa, czerwiec 2013 r.
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Projektowana szafka sterownicza
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EUROTECH Maciej Taff
Stanistawéw Drugi
ul.kakowa 2b
05-119 Legionowo
eurotech2000@poczta.onet.pl
INWESTOR: P}r(zeds”ebiqrstw; VIVOdociqg(')w Umowa nr.:
i Kanalizacji w Zielonce
Sp. z 0.0. 7/2013
TYTUL »Opracowanie dokumentacji projektowej budowy
ZADANIA: przepompowni $ciekéw sanitarnych w ul.
Brzozy-Brzeziny / ul. Wilsona w Zielonce w miejsce
istniejacej komory zbiorczej ( KZ-12 ) kanalizacji
podcis$nieniowej
NAZWA Plan Sytuacyjny Stadium:
RYSUNKU: Projekt Budowlany
PROJEKTOWAL: | mgrinz. Maciej Taff podpis:
upr. nr. WA-401/01
SPRAWDZIL : mgr inz. Wojciech Oleksa podpis:
upr. nr. WA-520/01
OPRACOWAL: mgr inz. Damian Kaczynski podpis:
Miejscowos$é, data | Warszawa, czerwiec 2013 .
Skala: b/s NR. RYS. 31




EUROTECH Maciej Toff
Stanistowéw Drugi
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TYTUc (o] ie dokumentaciji projektowej bud i
racowanie dokumentacji projektowej budo! rzepompowni
ZADANIA: s’ciZkéw sanitarnych w uI.Bjrz’:az;-BrzezirJ\y / uI.V“\’I}i/Isponapw Zi':lonce
w miejsce istniejacej komory zbiorczej ( KZ-12 ) kanalizacji
podcisnieniowej
NAZWA SZAFA STEROWNICZA ST_SSP-2P-2ZE-M |Stadium:
RYSUNKU: ELEWACJA ZEWNETRZNA Projekt Budowlany
PROJEKTOWAL:| mgr inz, Tadeusz Lis podpis:
upr. hr. WA-101/02
SPRAWDZIL: inz, Jan Lewandowski podpls:
upr. nr, 13/77
odpls:
OPRACOWAL : pocp
Mie jscowos¢& | Worszowa, czerwiec 2013r
Skala: NR. RYS. 13.0




==

EUROTECH Maciej Taff

Stanistawéw Drugi
ul.tgkowa 2b
05-119 Legionowo

eurotech2000@poczta.onet.pl

INWESTOR: F"r(zedj?ebiQfstW;_ V|V°d°°i<’=lgéw Umowa nr.:
Ispal;aOIZOaC]l w Zielonce 712013
LA [o) ie dok tacji projektowej bud i
. pracowanie dokumentacji projektowej budowy przepompowni
ZADANIA: Sciekow sanitarnych w ul.Brzozy-Brzeziny / ul.Wilsona w Zielonce
w miejsce istniejacej komory zbiorczej ( KZ-12 ) kanalizacji
podcisnieniowej
N PLAN ZAGOSPODAROWANIA TERENU Stadium:
RYSUNKU: Projekt Budowlany
PROJEKTOWAL: | morinz. Tadeusz Lis podpis:
upr. nr. WA-101/02
SPRAWDZIL : inz. Jan Lewandowski podpis:
upr. nr. 13/77
podpis:
OPRACOWAL.:

Miejscowosc

Warszawa, czerwiec

2013r.

Skala:

1:500

NR. RYS.

14.0




